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AVVERTENZE

INFORMAZIONI GENERALI

E’ vietato I'utilizzo del prodotto per scopi o con modalita non previste nel presente manuale.

Usi non corretti possono essere causa di danni al prodotto e mettere in pericolo persone e cose.

Si declina ogni responsabilita dall’inosservanza della buona tecnica nella costruzione dei cancelli, nonché dalle deforma-
zioni che potrebbero verificarsi durante I'uso. Conservare questo manuale per futuri utilizzi.

INFORMAZIONI PER L'INSTALLATORE

Questo manuale € destinato esclusivamente a personale qualificato per l'installazione e la manutenzione di aperture
automatiche.

L’installazione deve essere effettuaua da personale qualificato (installatore professionale, secondo EN12635), nell’osser-
vanza della Buona Tecnica e delle norme vigenti. Verificare che la struttura del cancello sia adatta ad essere automatizzata.
L’installatore deve fornire tutte le informazioni relative al funzionamento automatico, manuale e di emergenza dell’auto-
mazione, e consegnare all’utilizzatore dell’impianto le istruzioni d’uso.

AVVERTENZE GENERALI

I materiali dell'imballaggio non devono essere lasciati alla portata dei bambini in quanto fonte di potenziale pericolo. Non
disperdere nell’ambiente i materiali di imballo, ma separare le varie tipologie (es. cartone, polistirolo) e smaltirle secondo
le normative locali.

Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando del prodotto.

Tenere i telecomandi lontano dai bambini.

Questo prodotto non € destinato a essere utilizzato da persone (bambini inclusi) con capacita fisiche, sensoriali o mentali
ridotte, o con mancanza di conoscenze adeguate, a meno che non siano sotto supervisione o abbiano ricevuto istruzioni
d’uso da persone responsabili della loro sicurezza.

Applicare tutti i dispositivi di sicurezza (fotocellule, coste sensibili, ecc.) necessari a proteggere I'area da pericoli di im-
patto, schiacciamento, convogliamento, cesoiamento. T

enere in considerazione le normative e le direttive in vigore, i criteri della Buona Tecnica, I'utilizzo, ’'ambiente di installa-
zione, la logica di funzionamento del sistema e le forze sviluppate dall’automazione.

L’installazione deve essere fatta utilizzando dispositivi di sicurezza e di comandi conformi alla EN12978 e EN12453.
Raccomandiamo di utilizzare accessori e parti di ricambio originali, utilizzando ricambi non originali il prodotto non sara
piu coperto da garanzia.

Tutte le parti meccaniche ed elettroniche che compongono I'automazione soddisfano i requisiti e le norme in vigore e
presentano marcatura CE.

A\

SICUREZZA ELETTRICA

Prevedere sulla rete di alimentazione un interruttore/sezionatore onnipolare con distanza d’apertura dei contatti uguale
O superiore a 3 mm.

Verificare che a monte dell’impianto elettrico vi sia un interruttore differenziale e una protezione di sovracorrente adeguati.
Alcune tipologie di installazione richiedono il collegamento dell’anta ad un impianto di messa a terra rispondente alle
vigenti norme di sicurezza.

Durante gli interventi di installazione, manutenzione e riparazione, togliere I’alimentazione prima di accedere alle parti
elettriche.

Scollegare anche eventuali batterie tampone se presenti.

L’installazione elettrica e la logica di funzionamento devono essere in accordo con le normative vigenti. | conduttori
alimentati con tensioni diverse, devono essere fisicamente separati, oppure devono essere adeguatamente isolati con
isolamento supplementare di almeno 1 mm.

| conduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossimita dei morsetti.

Ricontrollare tutti i collegamenti fatti prima di dare tensione. Gli ingressi N.C. non utilizzati devono essere ponticellati.

A

SMALTIMENTO

Come indicato dal simbolo a lato, & vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici in quanto alcune parti che lo
compongono potrebbero risultare nocive per I'ambiente e la salute umana, se smaltite scorrettamente.
L’apparecchiatura, pertanto, dovra essere consegnata in adeguati centri di raccolta differenziata, oppure riconsegnata
al rivenditore al momento dell’acquisto di una nuova apparecchiatura equivalente.

Lo smaltimento abusivo del prodotto da parte dell’utente comporta I’'applicazione delle sanzioni amministrative previste
dalla normativa vigente.

Le descrizioni e le illustrazioni presenti in questo manuale non sono impegnative. Lasciando inalterate le caratteristiche essenziali
del prodotto il fabbricante si riserva il diritto di apportare qualsiasi modifica di carattere tecnico, costruttivo o commerciale senza
impegnarsi ad aggiornare la presente pubblicazione.



1) FUNZIONE AUTOSET

IMPORTANTE: La centrale dispone della funzione Autoset per impostare automaticamente i principali valori di funzionamento a seconda della tipo-

logia di installazione.

La funzione AUTOSET deve essere ripetuta ad ogni variazione dei parametri di funzionamento o al variare delle condizioni dell’automazione. Vedere

il menu AUTO per ulteriori informazioni.

2) DATI TECNICI

Alimentazione centrale di comando

24Vdc

Alimentazione di rete

230 Vac 50/60 Hz oppure 115Vac 50/60Hz a seconda della versione

Uscita Motore

1/2 motore 24Vdc

Corrente massima motore 5+5A

Uscita alimentazione accessori 24Vac/dc 500mA max.
Grado di protezione IP55

Temp. funzionamento -20°C / +50°C

Ricevitore radio

433,92 MHz incorporato e configurabile (rolling-code o fisso+rolling-code)

N° codici memorizzabili

64

3) COLLEGAMENTI ELETTRICI

Nella seguente tabella sono descritti i collegamenti elettrici rappresentati in Fig. 1:

N° Morsetti Funzione Descrizione
1-2 Motore 1 Collegamento motore 1: 24Vdc 5 A max.
3-4 Motore 2 Collegamento motore 2: 24Vdc 5 A max.
5-6 Lampeggiante Collegamento lampeggiante 24Vdc 15W max.
7-8 Lock Uscita alimentazione 12Vdc/10W per elettroserratura (7:0V, 8:+12V).
Contatto libero da tensione N.O. configurabile come spia cancello aperto o test fotocellule.
9-10 SCA/ Per utilizzo come “Spia cancello aperto” le logiche TEST1 e TEST2 devono essere OFF
PHOTO TEST Per utilizzo come test fotocellule basta attivare una o entrambe le logiche TEST e collegare le foto-
cellule come indicato in Fig.3.
Uscita alimentazione accessori 24Vac/0,5A max.
ATTENZIONE: Nel caso di installazione della scheda caricabatteria, I'uscita (in assenza di alimenta-
11-12 24 Vac/dc . . ) :
zione di rete) presenta una tensione 24Vdc - polarizzata.
Verificare il corretto collegamento dei dispositivi (11:+24Vdc - 12:0Vdc).
13 COM/ENC+ Comune per finecorsa e tutti gli ingressi di comando o alimentazione encoder.
14 SWO1/ENCAH Ingresso finecorsa APRE motore 1 (contatto N.C.) o collegamento Encoder Motore 1.
15 SWCH Ingresso finecorsa CHIUDE motore 1 (contatto N.C.).
16 SWO2/ENC2 Ingresso finecorsa APRE motore 2 (contatto N.C.) o collegamento Encoder Motore 2.
17 SWC2 Ingresso finecorsa CHIUDE motore 2 (contatto N.C.).
18 PHOT Ingresso fotocellula attiva in apertura e chiusura (contatto N.C.).
19 PHOT C Ingresso fotocellula attiva solo in chiusura (contatto N.C.).
20 STOP Ingresso pulsante STOP (contatto N.C.).
Ingresso pulsante APRE (contatto N.O.).
21 OPEN ) o - .
E’ possibile collegare un temporizzatore per aperture a fasce orarie.
22 CLOSE Ingresso pulsante CHIUDE (contatto N.O.).
23 PED Ingresso pulsante pedonale (contatto N.O.), comanda I’apertura del motore 1, vedi parametro TPED.
24 Passo-Passo Ingresso pulsante passo-passo (contatto N.O.) .
25 COM/ENC+ Comune per finecorsa e tutti gli ingressi di comando o alimentazione encoder.
26 ENC- Ingresso per collegamento GND Encoder (vedi Fig.2).
Ingresso contatto costa sensibile (contatto N.C.)
BORDO et « » A
Costa resistiva: Jumper “DAS” chiuso
27-28 SENSIBILE S « ,,
(DAS) Costa meccanica: Jumper “DAS” aperto
L’intervento della costa arresta il movimento dell’anta e inverte per circa 1s.




Contatto libero da tensione N.O. configurabile come secondo canale radio o luce di servizio. Per
29-30 II°CH/SERL utilizzo come secondo canale radio la logica 2CH deve essere ON.
Per utilizzo come luce di cortesia la logica 2CH deve essere OFF.

31-32 Antenna Collegamento antenna scheda radioricevitore integrato (30-segnale/31-schermo).

Ingresso alimentazione 24Vac/24Vdc.
+/- 24Vac/dc Nel caso di utilizzo di batterie tampone collegare la scheda caricabatteria come indicato nelle spe-
cifiche istruzioni di installazione.

Memoria Eprom estraibile. Contiene tutte le configurazioni della centrale (logiche, parametri, ecc),
Ui MEMORIA DI inclusi i radiotrasmettitori. In caso di guasto & possibile estrarre la Eprom e inserirla in una diversa
CONFIGURAZIONE , rort: a9 P P
centrale, evitando la riprogrammazione.

4) COLLEGAMENTO ENCODER

Nel caso il motore sia provvisto di Encoder e si desideri collegarlo alla centrale, effettuare i collegamenti indicati in Fig.2, in questo caso gli ingressi
SWO1 e SWO2 non possono essere utilizzati come ingressi finecorsa.

Non & possibile utilizzare contemporaneamente I’Encoder ed il finecorsa di chiusura.

Lasciare SWC1 e SWC2 ponticellati.

5) VERIFICA COLLEGAMENTI

1) Togliere alimentazione.

2) Sbloccare manualmente le ante, portarle a circa meta della corsa e ribloccarle.

3) Ripristinare I’'alimentazione.

4) Dare un comando di passo-passo mediante pulsante <->.

5) Le ante devono muoversi in APERTURA.
Nel caso cid non avvenisse, € sufficiente invertire tra loro i fili di marcia del motore. (1<>2 per il motore M1, e 3<>4 per il motore M2) e, se utiliz-
zati, i relativi ingressi di finecorsa (14<>15 per il motore M1, e 16<>17 per il motore M2).

6) PROGRAMMAZIONE

La programmazione delle varie funzionalita della centrale viene effettuata utilizzando il display LCD presente a bordo della centrale ed impostando i
valori desiderati nei menu di programmazione descritti di seguito.

Il menu parametri consente di impostare un valore numerico ad una funzione, in modo analogo ad un trimmer di regolazione.

Il menu logiche consente di attivare o disattivare una funzione, in modo analogo al settaggio di un dip-switch.

Altre funzioni speciali seguono i menu parametri e logiche e possono variare a seconda del tipo di centrale o revisione software.

PER ACCEDERE ALLA PROGRAMMAZIONE:

1 - Premere il pulsante <PG>, il display si porta nel primo menu Parametri “PAR”.

2 - Scegliere con il pulsante <+> 0 <-> il menu che si intende selezionare (PAR>LOG>RAD>NMAN>MACI>RES>AUTO>CODE).
3 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra la prima funzione disponibile nel menu.

4 - Scegliere con il pulsante <+> 0 <-> la funzione che si intende modificare.

5 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra il valore attualmente impostato per la funzione selezionata.

6 - Selezionare con il pulsante <+> o <-> il valore che si intende assegnare alla funzione.

7 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra il segnale “PRG” che indica I’avvenuta programmazione.

NOTE:

La pressione simultanea di <+> e <-> effettuata all’interno di un menu funzione consente di tornare al menu superiore senza apportare modifiche.
Mantenere la pressione sul tasto <+> o sul tasto <-> per accelerare I'incremento/decremento dei valori.

Dopo un’attesa di 120s la centrale esce dalla modalita programmazione e spegne il display.

La pressione del pulsante <-> a display spento equivale ad un comando passo-passo.

All’'accensione della scheda viene visualizzata per circa 5s la versione software.

7) PARAMETRI, LOGICHE E FUNZIONI SPECIALI

Nelle tabelle di seguito vengono descritte le singole funzioni disponibili nella centrale.

PARAMETRI (PRr)
MENU FUNZIONE MIN-MAX-(Default) MEMO

l': H Tempo di chiusura automatica. Attivo solo con logica “TCA”=ON.
c Al termine del tempo impostato la centrale comanda una manovra di chiusura.

1-240-(40s)

Tempo lavoro motore 1. Regola il tempo di funzionamento a velocita normale durante la
fase di apertura e chiusura del motore 1.

Vedi Paragrafo “Regolazioni velocita anta”

f; ,'-.' .‘ Impostando il valore a 0 la manovra viene eseguita con 2s circa di spunto e prosegue ral- 0-99-(5)
lentata per tutta la corsa.

Nei motori con encoder il valore & espresso in percentuale, nei motori senza encoder il
valore & espresso in secondi.

Tempo lavoro motore 2. Regola il tempo di funzionamento a velocita normale durante la
fase di apertura e chiusura del motore 2.

Vedi Paragrafo “Regolazioni velocita anta”

t ,'-.'E Impostando il valore a 0 la manovra viene eseguita con 2s circa di spunto e prosegue ral- 0-99-(5)
lentata per tutta la corsa.

Nei motori con encoder il valore & espresso in percentuale, nei motori senza encoder il
valore & espresso in secondi.




Regola la percentuale di apertura del motore 1 (funzione pedonale).

Con motori dotati di Encoder il valore & espresso in percentuale (99% apertura completa
EPEA | delranta). 1-99 (50)
Nei motori con encoder il valore & espresso in percentuale, nei motori senza encoder il
valore & espresso in secondi.

PHD Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore amperometrico)

OO (E M0\
durante la fase di apertura a velocita normale - Motore 1 1-99-(50%)

P"'c ' Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore amperometrico)
Nz

OO (E M0\
durante la fase di chiusura a velocita normale - Motore 1 1-99-(50%)

Pn F, Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento™* (sensore amperometrico)

- - 0, *k
durante la fase di apertura a velocita normale - Motore 2 1-99-(50%)

OO (R0
durante la fase di chiusura a velocita normale - Motore 2 1-99-(50%)

P'-J'EB Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore amperometrico)
]

Tempo ritardo apertura Mot.2 0-15-(2s)
Regola il tempo di ritardo in apertura del motore 2 rispetto al motore 1

Ed
t dn Tempo ritardo chiusura Mot.1

nc Regola il tempo di ritardo in chiusura del motore 1 rispetto al motore 2 0-40-(3s)

Tempo attivazione contatto SERL (Luce di servizio) morsetti 29/30.
t .'_ S Ad ogni manovra il contatto si chiude per il tempo impostato. 1-240-(60s)
Vedere schema di collegamento Figura 4

’: ) Tempo attivazione elettroserratura. 0-50
Loc Valore espresso in 1/10s (0=0s - 50=>5s) (5=0,5s)

S d '. Regola la velocita del motore 1 durante le fasi di rallentamento. Valore espresso in percen-

_ 0,
talo 30-70 (50%)

S. d E Regola la velocita del motore 2 durante le fasi di rallentamento. Valore espresso in percen-

- 0,
tuals 30-70 (50%)

SPd ' Regola la velocita del motore 1 durante la fase di velocita normale.

: 30-99 (99%)
Valore espresso in percentuale.

SPE‘E Regola la velocita del motore 2 durante la fase di velocita normale.

: 30-99 (99%)
Valore espresso in percentuale.

PSD 0 Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore amperometrico)

_O0_(D0/
durante la fase di apertura a velocita rallentata - Motore 1 1-99-(20%)

PSC ‘ Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore amperometrico)

_O0_(D(0 \*
durante la fase di chiusura a velocita rallentata - Motore 1 1-99-(20%)

PSDE Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento™ (sensore amperometrico)

_00_(D()04\**
durante la fase di apertura a velocita rallentata - Motore 2 1-99-(20%)

PSC E, Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore amperometrico)

- - 0, *k
durante la fase di chiusura a velocita rallentata - Motore 2 1-99-(20%)

Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento (Encoder) durante la fase
SEFH_,‘ a velocita normale™. 0-99-(0%)
0:0ff -1: minima sensibilita - 99: massima sensibilita

Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento (Encoder) durante la fase
SEH;— di rallentamento*. 0-99-(0%)
0:0ff -1: minima sensibilita - 99: massima sensibilita

Parametro attivo solo per motori provvisti di Encoder.

t I Regola lo spazio di inibizione dell’encoder in prossimita della battuta meccanica in apertu-
nc ra e chiusura.

1: spazio minimo - 250:spazio massimo

1-250-(250)

* ATTENZIONE:
UN’ERRATA IMPOSTAZIONE DI QUESTI PARAMETRI PUO RISULTARE PERICOLOSA.
RISPETTARE LE NORMATIVE VIGENTI!
Con motori privi di finecorsa e/o encoder regola la sensibilita del sensore che provoca I’arresto durante la fase di rallentamento.
**1: minima forza/coppia - 99: massima forza/coppia.

La centrale dispone di due dispositivi antischiacciamento, il sensore amperometrico (regolato dai parametri PMO1/2-PMC1/2-PSO1/2-PSC1/2) e
I’encoder (regolato dai parametri SEAV e SEAR).

Tramite la procedura di Autoset viene regolata di default la sensibilita del sensore amperometrico, mentre I’encoder (con il set di default) si attiva
solamente nel caso in cui il cancello si arresti completamente in seguito ad un urto.

Si consiglia di usare solo un sistema alla volta, dando la preferenza al sensore amperometrico, il cui tempo di risposta & minore.




LOGICHE (o)

MENU

FUNZIONE

ON-OFF-(Default)

MEMO

Ech

Abilita o disabilita la chiusura automatica
On: chiusura automatica abilitata
Off: chiusura automatica disabilitata

(ON)

&
-

Abilita o disabilita la funzione condominiale.

On: funzione condominiale abilitata. L’impulso P.P. o del trasmettitore non ha effetto
durante la fase di apertura.

Off: funzione condominiale disabilitata.

(OFF)

Abilita o disabilita la funzione condominiale durante il conteggio TCA.

On: funzione condominiale abilitata. L’impulso P.P. o del trasmettitore non ha effetto
durante il conteggio del TCA.

Off: funzione condominiale disabilitata.

(OFF)

(M
M
-

Abilita o disabilita la chiusura rapida

On: chiusura rapida abilitata. Con cancello aperto o in fase di apertura l'intervento della
fotocellula provoca la chiusura automatica dopo 3 s dopo la completa apertura. Attiva solo
con TCA:ON

Off: chiusura rapida disabilitata.

(OFF)

PP

Seleziona la modalita di funzionamento del "Pulsante P.P.” e del trasmettitore.
On: Funzionamento: APRE > CHIUDE > APRE >
Off: Funzionamento: APRE > STOP > CHIUDE > STOP >

(OFF)

PrE

Abilita o disabilita il pre-lampeggio.
On: Pre-lampeggio abilitato. Il lampeggiante si attiva 3s prima della partenza del motore.
Off: Pre-lampeggio disabilitato.

(OFF)

hAN

Abilita o disabilita la funzione colpo di inversione

On: Funzione abilitata. Prima di ogni manovra di apertura la centrale comanda una manovra
di 2s in direzione opposta per facilitare lo sgancio dell’elettroserratura.

Off: Funzione disabilitata.

(OFF)

blco

Abilita o disabilita la funzione di blocco in apertura.

On: Funzione blocco abilitato. Da utilizzare solo con motori dotati di finecorsa. Dopo
I'intervento dei finecorsa di apertura la centrale ritarda I'arresto di circa 0,5s, in modo da
consentire una migliore battuta dell’anta sui fermi di arresto.

Off: Funzione blocco disabilitato.

(OFF)

bicc

Abilita o disabilita la funzione di blocco in chiusura.

On: Funzione blocco abilitato. Da utilizzare solo con motori dotati di finecorsa. Dopo
I'intervento dei finecorsa di chiusura la centrale ritarda I’arresto di circa 0,5s, in modo da
consentire una migliore battuta dell’anta sui fermi di arresto.

Off: Funzione blocco disabilitato.

(OFF)

SoFt

Abilita o disabilita la partenza a velocita rallentata.

On: Esegue le partenze a velocita rallentata per 2 secondi per poi passare a velocita nor-
male.

Off: Partenza a velocita rallentata non attiva.

(OFF)

LEch

Selezione la modalita di funzionamento del lampeggiante durante il tempo TCA
On: Lampeggiante acceso durante TCA
Off: Lampeggiante spento durante TCA

(OFF)

hEr

Abilita o disabilita la funzione Uomo presente.

On: Funzionamento Uomo Presente.

La pressione dei pulsanti APRE/CHIUDE deve essere mantenuta durante tutta la manovra.
L’apertura dell'ingresso STOP arresta il motore. Tutti gli ingressi di sicurezza sono disatti-
vati, tranne gli ingressi finecorsa /SW01/SW02/SWC1/SWC2).

Off: Funzionamento automatico/semiautomatico.

(OFF)

Seleziona la modalita di funzionamento 1 o 2 motori:

On: | motori funzionano in sincrono. Funzione da utilizzare nei seguenti casi:

- per singolo motore, collegarlo a M1: Morsetti 1/2.

- per due motori sincronizzati (ad es. porte basculanti), collegare un motore a M1: morsetti
1/2 e I'altro a M2: morsetti 3/4. Regolare i parametri relativi al motore 1, gli ingressi fine-
corsa M2 sono disattivati. TDMO e TDMC devono essere a 0.

Off: Due motori non sincronizzati, ad es. ante sovrapponibili, regolare TDMO e TDMC sui

valori desiderati.

(OFF)

cuAr

Abilita o disabilita i trasmettitori a codice programmabile.

On: Ricevitore radio abilitato esclusivamente ai trasmettitori a codice variabile (rolling-code).
Off: Ricevitore abilitato a trasmettitori codice variabile (rolling-code) e programmabile (au-
toapprendimento e dip/switch) .

(OFF)

Seleziona il tipo di elettroserratura utilizzato.

On: Elettroserratura magnetica, normalmente alimentata a 12Vac/0,5Amax.

Prima di ogni manovra di apertura e di chiusura viene tolta alimentazione all’usicita elettro-
serratura.

Off: Elettroserratura a scatto, normalmente non alimentata.

Prima di ogni manovra di apertura viene fornita alimentazione a 12Vac per il tempo impo-
stato dal parametro TLOC.

(OFF)




Attiva o disattiva la funzione di spinta in chiusura.

bb On: L’ultimo secondo della manovra in fase di chiusura viene eseguito a velocita normale
(disabilitando il rallentamento) per favorire un migliore aggancio dell’elettroserratura.

Off: Funzione disabilitata.

(OFF)

Abilita o disabilita il secondo canale radio sui morsetti 29/30.
EC n"l On: Uscita 29/30 configurata con funzionamento come secondo canale radio. (OFF)
Off: Uscita 29/30 assume la funzione luce di servizio (vedi parametro TLS).

Abilita o disabilita la verifica delle fotocellule sull’ingresso PHOT, attivo sia in chiusura, sia
in apertura.

t S}: H On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna mano- (OFF)
vra. Vedi Fig.3 - “PHOTO TEST”.

Off: Verifica delle fotocellule ad ogni manovra disabilitata.

Abilita o disabilita la verifica delle fotocellule sull’ingresso PHOT, attivo solo in chiusura.

’_ Ste On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna mano- (OFF)
- vra. Vedi Fig.3 - “PHOTO TEST”.

Off: Verifica delle fotocellule ad ogni manovra disabilitata.

Abilita o disabilita la verifica motori.
t 51'::‘7' On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna mano- (OFF)
vra.

Off: Verifica disabilitata.

Abilita o disabilita I'apprendimento remoto dei radiotrasmettitori, come indicato nel para-

] grafo “Apprendimento remoto trasmettitori”.
r E' ! On: Apprendimento remoto abilitato. (OFF)
Off: Apprendimento remoto non abilitato.
RADIO (-Ad)
MENU FUNZIONE
Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PLiSh) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione passo-passo.
PP Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.

Se il codice & valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio aH
Se il codice non ¢ valido, viene visualizzato il messaggio Err.

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un codice trasmettitore da assegnare al secondo canale radio.
Ei‘ h Pre.mere.il ta§to c.IeI trasmettitore ghe si intepde assegnare a guesta fun;ione.

- Se il codice & valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio aoH
Se il codice non é valido, viene visualizzato il messaggio Err.

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5Sh) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione apertura
pedonale (vedi parametro TPED).

PE d Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.

Se il codice & valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio aoH

Se il codice non é valido, viene visualizzato il messaggio Err.

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un codice trasmettitore da cancellare dalla memoria.
[ l'_ r Se il codice & valido, viene cancellato e viene visualizzato il messaggio oH
Se il codice non & valido o non & presente in memoria, viene visualizzato il messaggio Err

Cancella completamente la memoria della ricevente. Viene richiesta conferma dell’operazione.
r t ' Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL/Sh) di un una nuova pressione di PGM a conferma dell’operazione.
A fine cancellazione viene visualizzato il messaggio oH

NUMERO MANOVRE (n/1An) |

Visualizza il numero di cicli completi (apre+chiude) effettuate dall’automazione. La prima pressione del pulsante <PG>, visualizza le prime 4 cifre,
la seconda pressione le ultime 4. Es. <PG> 30 i@ >>> <PG> 3456: effettuati 123.456 cicli.

CICLI MANUTENZIONE ("iAc ) |

Questa funzione consente di attivare la segnalazione di richiesta manutenzione dopo un numero di manovre stabilito dall’installatore. Per attivare
e selezionare il numero di manovre, procedere come segue:

Premere il pulsante <PG>, il display visualizza OFF, che indica che la funzione ¢ disabilitata (valore di default).

Con i pulsanti <+> e <-> selezionare uno dei valori numerici proposti (da OFF a 100). | valori vanno intesi come centinaia di cicli di manovre (ad
es.: il valore 50 sta ad indicare 5000 manovre). Premere il pulsante OK per attivare la funzione. Il display visualizza il messaggio PROG. La richie-
sta di manutenzione viene segnalata all’'utente mantenendo il lampeggiante acceso per altri 10s dopo la conclusione della manovra di apertura
o chiusura.

RESET (r£5)

RESET della centrale. ATTENZIONE!: Riporta la centrale ai valori di default.

La prima pressione del pulsante <PG> provoca il lampeggio della scritta ~E5, una ulteriore pressione del pulsante <PG> effettua il reset della
centrale. Nota: Non vengono cancellati i trasmettitori dalla ricevente ne la password di accesso.

Vengono riportati ai valori di default tutte le logiche e tutti i parametri, &€ pertanto necessario ripetere la procedura di autoset.
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AUTOSET (Rtto)

Questa funzione va utilizzata per impostare i valori ottimali di funzionamento dell’automazione e, al termine della procedura, vengono regolati i
parametri di SFASAMENTO, TEMPO LAVORO e RALLENTAMENTO.
Per effettuare I'autoset, procedere come segue:
a) Accertarsi che nell’area di manovra delle ante non siano presenti ostacoli di nessuna natura, se necessario, transennare I'area in modo da
impedire I’accesso a persone, animali, auto, ecc.
Durante la fase di autoset, la funzione di antischiacciamento non é attiva.
b) Selezionare la funzione AUTO e premere OK.
c) Selezionare con il pulsante <+> 0 <-> il sotto-menu NOLS, LSW o ENC a seconda della presenza di finecorsa e/o encoder:

NOLS: se il motore € privo di finecorsa e di encoder

LSW: se il motore & provvisto di finecorsa e privo di encoder

ENC: se il motore & provvisto di encoder e privo di finecorsa
d) selezionato la voce premere OK per dare inizio alla fase di autoset.
La centrale esegue una serie di manovre per I’apprendimento della corsa delle ante e per la configurazione dei parametri.
Inizialmente entrambe le ante vengono portate in posizione di apertura, quindi dopo alcune manovre di apertura e chiusura a diverse velocita, di
una o di entrambe le ante, la centrale visualizza il messaggio OK. Nel caso I'operazione non abbia esito positivo viene visualizzato il messaggio
Err. Ripetere I'operazione dopo aver ricontrollato i cablaggi e I’eventuale presenza di ostacoli.
Nel caso vengano modificati i parametri TM1/TM2 o la velocita ripetere la procedura di autoset.
Durante le manovre il display visualizza alcune sigle: OPM1/OPM2 durante I’apertura del motore 1 0 2 e CLM1/CLM2 durante la chiusura del
motore 1 0 2.

PASSWORD DI ACCESSO (cadE)

Consente di inserire un codice di protezione di accesso alla programmazione della centrale.

E’ possibile inserire un codice alfanumerico di quattro caratteri utilizzando i numeri da 0 a 9 e le lettere A-B-C-D-E-F.

Il valore di default € 0000 (quattro zeri) e indica I’'assenza di codice di protezione.

In qualsiasi momento & possibile annullare I'operazione di inserimento del codice, premendo contemporaneamente i tasti + e -. Una volta inserita
la password € possibile operare sulla centrale, entrando ed uscendo dalla programmazione per un tempo di circa 10 minuti, in modo da consentire
le operazioni di regolazione e test delle funzioni.

Sostituendo il codice 0000 con qualsiasi altro codice si abilita la protezione della centrale, impedendo 'accesso a tutti i menu. Se si desidera
inserire un codice di protezione, procedere come segue:

- selezionare il menu Code e premere OK.

- viene visualizzato il codice 0000, anche nel caso sia gia stato inserito in precedenza un codice di protezione.

- con i tasti + e - si pu0 variare il valore del carattere lampeggiante.

- con il tasto OK si conferma il carattere lampeggiante e si passa al successivo.

- dopo aver inserito i 4 caratteri compare un messaggio di conferma “CONF”.

- dopo alcuni secondi viene ri-visualizzato il codice 0000

- & necessario riconfermare il codice di protezione precedentemente inserito, in modo da evitare inserimenti involontari.

Se il codice corrisponde al precedente, viene visualizzato un messaggio di conferma “aH”

La centrale esce automaticamente dalla fase di programmazione, e per accedere nuovamente ai menu sara necessario inserire il codice di pro-
tezione memorizzato.

IMPORTANTE: ANNOTARE il codice di protezione e CONSERVARLO IN LUOGO SICURO per future manutenzioni. Per rimuovere un
codice da una centrale protetta & necessario entrare in programmazione con la password e riportare il codice al valore di default 0000.
IN CASO DI SMARRIMENTO DEL CODICE E NECESSARIO RIVOLGERSI ALL’ASSISTENZA

TECNICA AUTORIZZATA, PER IL RESET TOTALE DELLA CENTRALE.

8) REGOLAZIONE VELOCITA’ ANTA

Tramite i parametri TM1 e TM2 ¢ possibile impostare la durata della fase a velocita normale dell’anta e di conseguenza la durata delle fasi di rallentamento.

Se il motore dispone di Encoder:

- Eseguire una procedure di Autoset per I’'apprendimento delle quote.

- Impostare i parametri TM1/TM2 tenendo presente che rappresentano il valore percentuale della corsa a velocita normale.

- Impostare gli altri parametri di velocita e coppia in conformita con la tipologia di installazione e le normative vigenti.

Se il motore non dispone di Encoder:

- Eseguire una procedura di Autoset per I'apprendimento delle quote, cronometrando la durata della manovra di apertura e chiusura.

- Impostate il valore sul parametro TM1/TM2 togliendo il tempo di rallentamento desiderato (ad esempio: apertura completa di 25s, si desidera un
rallentamento di 5s, impostare TM1/TM2 su 20s).

- Impostare gli altri parametri di velocita e coppia in conformita con la tipologia di installazione e le normative vigenti.

9) APPRENDIMENTO REMOTO TRASMETTITORI

Se si dispone di un trasmettitore gia memorizzato nella ricevente € possibile effettuare I’'apprendimento radio remoto (senza necessita di accedere
alla centrale).

IMPORTANTE: La procedura deve essere eseguita con ante in apertura durante la pausa TCA o a cancello aperto se la logica TCA & OFF.
La logica REM deve essere ON.

Procedere come segue:

1 Premere il tasto nascosto del trasmettitore gia memorizzato.

2 Premere, entro 5s, il tasto del trasmettitore gia memorizzato corrispondente al canale da associare al nuovo trasmettitore. Il lampeggiante si ac-
cende.

3 Premere entro 10s il tasto nascosto del nuovo trasmettitore.

4 Premere, entro 5s, il tasto del nuovo trasmettitore da associare al canale scelto al punto 2. Il lampeggiante si spegne.

5 La ricevente memorizza il nuovo trasmettitore ed esce immediatamente dalla programmazione.

10) FUSIBILI

F1: Fusibile di protezione alimentazione accessori.
F2: Fusibile di protezione generale
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11) BATTERIA DI EMERGENZA

E’ disponibile un accessorio opzionale per I’alimentazione della centrale in caso di assenza di alimentazione di rete.
Il kit € composto da una scheda caricabatteria e da due batterie da 12V ricaricabili, staffe di fissaggio, viti e cablaggi.
Per ulteriori informazioni fate riferimento alle istruzioni fornite con I’'accessorio.

12) DIAGNOSTICA

SWO1 SWo2

PHOT-C DAS

13) MESSAGGI DI ERRORE

Di seguito sono elencati alcuni messaggi che vengono visualizzati dal display in caso di anomalie di funzionamento:

Ad ogni ingresso € associato un segmento del display che in caso di attivazione si accende, se-
condo il seguente schema.

Gli ingressi N.C. sono rappresentati dai segmenti verticali.

Gli ingressi N.O. sono rappresentati dai segmenti orizzontali.

La centrale visualizza il messaggio AMP1 o AMP2 in caso di intervento del sensore amperometrico
antischiacciamento.

ROP ¢ errore ostacolo motore 1/antischiacciamento verificare presenza di ostacoli sulla corsa dell’anta motore 1
AnPe errore ostacolo motore 2/antischiacciamento verificare presenza di ostacoli sulla corsa dell’anta motore 2
, . verificare il corretto collegamento dell’encoder del motore 1 alla centrale, la pre-
Enc ! errore encoder 1/rilevamento ostacolo . . , . ) )
senza di ostacoli sulla corsa dell’anta, il corretto funzionamento dell’encoder.
. verificare il corretto collegamento dell’encoder del motore 2 alla centrale, la pre-
Encd errore encoder 2/rilevamento ostacolo ) . , . ) ,
senza di ostacoli sulla corsa dell’anta, il corretto funzionamento dell’encoder.
Err i errore verifica circuito motore 1 verificare collegamenti motore 1
Errd errore verifica circuito motore 2 verificare collegamenti motore 2
Err3 errore/guasto circuito di potenza richiedere assistenza tecnica eventualmente sostituire la centrale.
Errt errore verifica fotocellula PHOTA verificare collegamenti, allineamento fotocellula PHOT A o presenza ostacoli.
ErrS errore verifica fotocellula PHOTC verificare collegamenti, allineamento fotocellula PHOT C o presenza ostacoli.
Errb errore costa attiva (durante autoset) in fase di autoset € intervenuta la costa di sicurezza.
Err errore stop attivo (durante autoset) in fase di autoset ¢ intervenuto I'ingresso STOP.
ErrB errore ingresso attivo (durante autoset) in fase di autoset ¢ intervenuto un ingresso PP/Open/Close.
n . . . attendere il raffreddamento del motore, nel caso non avvenga il ripristino, pud
thrll intervento protezione termica motore

essere necessaria la sostituzione del motore

14) MANUTENZIONE

La seguente tabella serve per registrare gli interventi di manutenzione, miglioramento o riparazione effettuati dal tecnico specializzato.

) ) Timbro
Data _ _ _ _ _ _ _ _ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ________
Descrizione intervento

) ) Timbro
Data __ ___ __ __ ___ __ L ______ Firma Tecnico_ _ _ _ _ _ _ _ __ _ __ __ ____________
Descrizione intervento

) ) Timbro
Data _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __________
Descrizione intervento
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WARNING

GENERAL INFORMATIONS

The product shall not be used for purposes or in ways other than those for which the product is intended for and as
described in this manual.

Incorrect uses can damage the product and cause injuries and damages.

The company shall not be deemed responsible for the non-compliance with a good manufacture technique of gates as
well as for any deformation, which might occur during use.

Keep this manual for further use.

INSTALLER GUIDE

This manual has been especially written to be use by qualified fitters.

Installation must be carried out by qualified personnel (professional installer, according to EN 12635), in compliance with
Good Practice and current code.

Make sure that the structure of the gate is suitable for automation.

The installer must supply all information on the automatic, manual and emergency operation of the automatic system and
supply the end user with instructions for use.

GENERAL WARNINGS

Packaging must be kept out of reach of children, as it can be hazardous.

For disposal, packaging must be divided the various types of waste (e.g. carton board, polystyrene) in compliance with
regulations in force.

Do not allow children to play with the fixed control devices of the product.

Keep the remote controls out of reach of children.

This product is not to be used by persons (including children) with reduced physical, sensory or mental capacity, or who
are unfamiliar with such equipment, unless under the supervision of or following training by persons responsible for their
safety.

Apply all safety devices (photocells, safety edges, etc.) required to keep the area free of impact, crushing, dragging and
shearing hazard.

Bear in mind the standards and directives in force, Good Practice criteria, intended use, the installation environment, the
operating logic of the system and forces generated by the automated system.

Installation must be carried out using safety devices and controls that meet standards EN 12978 and EN 12453.

Only use original accessories and spare parts, use of non-original spare parts will cause the warranty planned to cover
the products to become null and void.

All the mechanical and electrical parts composing automation must meet the requirements of the standards in force and
outlined by CE marking.

A\

ELECTRICAL SAFETY

An omnipolar switch/section switch with remote contact opening equal to, or higher than 3mm must be provided on the
power supply mains.

Make sure that before wiring an adequate differential switch and an overcurrent protection is provided.

Pursuant to safety regulations in force, some types of installation require that the gate connection be earthed.

During installation, maintenance and repair, cut off power supply before accessing to live parts.

Also disconnect buffer batteries, if any are connected.

The electrical installation and the operating logic must comply with the regulations in force.

The leads fed with different voltages must be physically separate, or they must be suitably insulated with additional
insulation of at least 1 mm.

The leads must be secured with an additional fixture near the terminals.

During installation, maintenance and repair, interrupt the power supply before opening the lid to access the electrical parts
Check all the connections again before switching on the power.

The unused N.C. inputs must be bridged.

it

WASTE DISPOSAL

As indicated by the symbol shown, it is forbidden to dispose this product as normal urban waste as some parts might
be harmful for environment and human health, if they are disposed of incorrectly.

Therefore, the device should be disposed in special collection platforms or given back to the reseller if a new and similar
device is purchased.

An incorrect disposal of the device will result in fines applied to the user, as provided for by regulations in force.

Descriptions and figures in this manual are not binding.

While leaving the essential characteristics of the product unchanged, the manufacturer reserves the right to modify the same under
the technical, design or commercial point of view without necessarily update this manual.
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1) AUTOSET FUNCTION

IMPORTANT: The control unit is equipped with the Autoset function to automatically set the main functioning values based on the type of installation.
The AUTOSET function must be repeated at every function parameter change or upon change of automation conditions. See the AUTO menu for
further information.

2) TECHNICAL DATA

Contol unit supply 24 Vdc

Power supply

230 Vac 50/60 Hz or 115Vac 50/60Hz according to the version

Output supply

1/2 motor 24Vdc

Maximum motor current

5+5 A

Output supply accessories

24Vdc 500mA max.

Protection level

IP55

Operating temp.

-20°C / +50°C

Radio receiver

built in 433,92 MHz confgurabile (rolling-code or programmable + rolling-code)

Rolling code transmitters supported

64

3) WIRE DIAGRAM

Wire connections shown in Fig. 1 are described hereunder:

Terminal No. Function Description
1-2 Motor 1 Connection, motor 1: 24VDC 5A max
3-4 Motor 2 Connection, motor 2: 24VDC 5A max
5-6 Flashing light Connection, flashing light 24VDC 15W max.
7-8 Lock Output, 12Vdc/10W power supply for electric lock (7:0V, 8:+12V)
Contact free from N.O. Voltage, may be configured as open gate indicator or photocell test.
9-10 SCA/ For use as “Open gate indicator” the TEST1 and TEST2 logics must be OFF
PHOTO TEST For use as photocell test it is sufficient to activate one or both TEST logics and connect the
photocells as indicated in Fig.3.
Output, accessory power supply, 24VAC/0.5A max.
IMPORTANT: If the battery charger board is installed, the output (without mains power connected)
11-12 24 Vac/dc )
has a 24Vdc polarised voltage.
Make sure the devices are correctly connected (i.e. 11:+24Vdc / 12:-0Vdc).
13 COM/ENC+ Common for limit switch and all the command inlets or encoder power supply.
14 SWO1/ENCAH Motor 1 OPEN limit switch input (N.C. contact) or Motor 1 Encoder connection.
15 SWCH Motor 1 CLOSE limit switch input, (N.C. Contact)
16 SWO2/ENC2 Motor 2 OPEN limit switch input, (N.C. Contact) or Motor 2 Encoder connection.
17 SWC2 Motor 2 CLOSE limit switch input, (N.C. Contact)
18 PHOT Input, photocell activated in both opening and closing phases
19 PHOT C Input, photocell activated in closing phase only (Normally closed contact)
20 STOP Input, STOP push-button (Normally closed contact)
Input, OPEN push-button (Normally open contact).
21 OPEN : . . L
It is possible to connect a timer for opening in time slots.
22 CLOSE Input, CLOSE push-button (Normally open contact)
23 PED Pedestrian button input (N.O. Contact), controls the motor 1 opening, see TPED parameter.
24 Step-by-Step Input, step-by-step push button (Normally open contact)
25 COM/ENC+ Common for Limit switch and all the command inputs or encoder power supply.
26 ENC- Input for GND Encoder connection (see Fig.2).
Input, sensitive edge contact
SENSITIVE Resistive edge: “DAS” Jumper closed
27-28 EDGE : . u »
(DAS) Mechanical edge: “DAS” Jumper open
When the edge is activated, the gate movement is stopped and reversed for about 3s.
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N.O. Contact free from Voltage, may be configured as second radio channel or service light. For
29-30 II°CH/SERL use as second radio channel the 2CH logic must be ON.
For use as courtesy light the 2CH logic must be OFF.

31-32 Antenna Connection to the built-in radio receiver card (30-signal/31-screen).

Input, 24VAC/24VDC power supply.
+/- 24VAC/dc In case of use of plug batteries connect the battery charging card as indicated in the specific
installation instructions.

CONFIGURATION Extractable Eprom Memory. Contains all the control unit configurations (logics, parameters, etc.),

Ui including the radiotransmitters. In case of faults it is possible to extract Eprom and insert it into a
MEMORY . . - .

different control unit, avoiding reprogramming.

4) ENCODER WIRING

In case the motor is with Encoder and one wished to connect it to the control unit, carry out the connections indicated in Fig.2, in this case the SWO1
and SWO2 inputs may not be used as Limit switch inputs.

It is not possible to use the Encoder and the closure Limit switch simultaneously.

Leave SWC1 and SWC2 shorted.

5) TO CHECK CONNECTIONS

1) Cut-off power supply.

2) Manually release the wings, move them to approx. half-stroke and lock them again.

3) Reset power supply.

4) Send a step-by-step control signal by pressing the <-> push-button.

5) The leeaves must move in OPENING.
In case this does not happen, it is sufficient to invert among them the motor run wires. (1<>2 for M1 motor, and 3<>4 for M2 motor) and, if used,
the relative Limit switch inputs (14<>15 for M1 motor, and 16<>17 for M2 motor).

6) PROGRAMMING

The programming of the various functions of the control unit is carried out using the LCD display on the control unit and setting the desired values
in the programming menus described below.
The parameters menu allows you to assign a numerical value to a function, in the same way as a regulating trimmer.
The logic menu allows you to activate or deactivate a function, in the same way as setting a dip-switch.
Other special functions follow the parameters and logic menus and may vary depending on the type of control unit or the software release.
TO ACCESS PROGRAMMING:

1 — Press the button <PG>, the display goes to the first menu, Parameters “PAR”.

2 — With the <+> or <-> button, select the menu you want (PAR>LOG>RAD>NMAN>MACI>RES>AUTO>CODE).

3- Press the button <PG>, the display shows the first function available on the menu.

4 - With the <+> or <-> button, select the function you want.

5 - Press the button <PG>, the display shows the value currently set for the function selected.

6 - With the <+> or <-> button, select the value you intend to assign to the function.

7 - Press the button <PG>, the display shows the signal “PRG” which indicates that programming has been completed.

NOTES:

Simultaneously pressing <+> and <-> from inside a function menu allows you to return to the previous menu without making any changes. Hold
down the <+> key or the <-> key to accelerate the increase/decrease of the values.

After waiting 120s the control unit quits programming mode and switches off the display.

When the board is switched on, the software version is displayed for around 5 sec

Hold down the <+> key or the <-> key to accelerate the increase/decrease of the values.

7) PARAMETERS, LOGIC AND SPECIAL FUNCTIONS

The tables below describe the individual functions available in the control unit.

PARAMETERS (FAr)
MENU FUNCTION MIN-MAX-(Default) MEMO

t F‘ Automatic closing time. Active only with logic “TCA”=0ON.
c At the end of the set time the control unit orders a closing manoeuvre.

1-240-(40s)

Operating time, motor 1. The operating time is adjusted at normal speed during motor 1
opening and closing phases. See Paragraph “Adjustment of the gate leaf speed”.

By setting the value to 0, the operation is performed with around 2 seconds of pick-up
and then the movement is carried on at reduced speed for the entire stroke. In the motors
with encoder, the value is expressed in percentage. In motors without encoder the value is
expressed in seconds.

P
puta |

0-99-(5)

Operating time, motor 2. The operating time is adjusted at normal speed during motor 2

opening and closing phases. See Paragraph “Adjustment of the gate leaf speed”.

t nB By setting the value to 0, the operation is performed with around 2 seconds of pick-up
i and then the movement is carried on at reduced speed for the entire stroke. In the motors

with encoder, the value is expressed in percentage. In motors without encoder the value is

expressed in seconds.

0-99-(5)
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Adjusts the motor 1 opening percentage (pedestrian function).

With Encoder equipped motors the value is expressed in a percentage (99% mean complete
opening cycle).

With the motors without Encoder or electrical Limit switch, the value is expressed in seconds.
In the motors with encoder, the value is expressed in percentage. In motors without encoder
the value is expressed in seconds.

1-99 (50)

PHD ! The anti-crash device* (amperometric sensor) operation is adjusted in the opening phase, 1-09-(50%)""
at normal speed - Motor 1.
Pnc ', The anti-crash device* (amperometric sensor) operation is adjusted in the closing phase, at 1-99-(50%)™

normal speed - Motor 1.

The anti-crash device* (amperometric sensor) operation is adjusted in the opening phase,
at normal speed - Motor 2.

1-99-(50%)**

The anti-crash device* (amperometric sensor) operation is adjusted in the closing phase, at
normal speed - Motor 2.

1-99-(50%)**

Mot.2 opening delay time.

t d' o Regulates the delay time of motor 2 on opening with respect to motor 1 0-15-(2s)
In] Mot.1 closing delay time 0.
t d' c Regulates the delay time of motor 1 on closing with respect to motor 2 0-40-(3s)
SERL contact activation time (Service light) 29/30 terminals.
EL S At each manoeuvre the contact closes for the set time. 1-240-(60s)
See Figure 4 connection scheme.
t .'_ C Electric lock activation time. The value is expressed in 1/10s (0=0s - 50=5s) 0-50 (5=0,5s)

Adjusts motor 1 speed during slowing phases.
This value is expressed in percentage.

30-70 (50%)

Adjusts motor 2 speed during slowing phases.
This value is expressed in percentage.

30-70 (50%)

Adjusts motor 1 speed during normal speed phase.
Value expressed in percentage.

30-99 (99%)

Adjusts motor 2 speed during normal speed phase.
Value expressed in percentage.

30-99 (99%)

The anti-crash device* (amperometric sensor) operation is adjusted in the opening phase,
at reduced speed - Motor 1.

1-99-(20%)**

The anti-crash device* (amperometric sensor) operation is adjusted in the closing phase, at
reduced speed - Motor 1.

1-99-(20%)**

The anti-crash device* (amperometric sensor) operation is adjusted in the opening phase,
at reduced speed - Motor 2.

1-99-(20%)**

The anti-crash device* (amperometric sensor) operation is adjusted in the closing phase, at
reduced speed - Motor 2.

1-99-(20%)™*

The intervention threshold of the anti-crashing device (Encoder) during the phase at normal

SEFH_,‘ speed is adjusted.” 0-99-(0%)
0:0ff-1:minimum sensitivity - 99: maximum sensitivity
The intervention threshold of the anti-crashing device (Encoder) during braking is adjusted *.

SER- ne Imerver 1018 anme o 0-99-(0%)
0:0ff-1:minimum sensitivity - 99: maximum sensitivity
This parameter is enabled only for motors equipped with Encoder.

t fnc The encoder inhibition is regulated near the opening and closing mechanical stoppers. 1-250-(250)

1: minimum distance — 250: maximum distance

With motors without limit switch and/or encoder it adjusts the sensitivity of the sensor which causes arrest during slowing phase.

* WARNING:

AN INCORRECT SETTING OF THESE PARAMETERS MAY RESULT IN AN HAZARD.

COMPLY WITH REGULATIONS IN FORCE!

**1: minimum force/torque - 99: maximum force/torque.

The control unit is equipped with two ant-crash devices, the amperometric sensor (regulated by parameters PMO1/2-PMC1/2-PSO1/2-PSC1/2)

and the encoder (regulated by parameters SEAV and SEAR).

The sensitivity of the amperometric sensor is regulated by default through the Autoset procedure, while the encoder (with the default set) is activated

only when the gate stops completely when it hits an obstacle.

The use of one system at a time is recommended, giving preference to the amperometric sensor, which has a lower response time.
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LOGIC (Loh)

MENU

FUNCTION

ON-OFF-(Default)

MEMO

Enables or disables automatic closing

t C F.' On: automatic closing enabled (ON)
Off: automatic closing disabled
Enables or disables condominium function.
TN On: condominium function enabled. The step-by-step impulse or transmitter impulse has
'b'- no effect durin i (OFF)
g the opening phase.
Off: condominium function disabled.
The multi-flat function is enabled or disabled during the TCA counting.
,b F’ On: the bloc of flat function is enabled. The Step-by-Step signal or the transmitter signal (OFF)
oc has no effect during the TCA counting.
Off: the bloc of flat function is disabled.
Enables or disables rapid closing
_ On: rapid closure is enabled. With open gate, or in the opening phase, the activation of
'JCL the photocell causes the automatic closure 3sec after the total opening of the gate. It is (OFF)
activated only with TCA:ON
Off: rapid closing disabled.
Selects the operating mode of the "Step by step button” and of the transmitter.
(== On: Operation: OPEN > CLOSE > OPEN > (OFF)
Off: Operation: OPEN > STOP > CLOSE > STOP >
Enables or disables pre-blinking.
PrE On: Pre-blinking enabled. Blinking is activated 3s before the motor starts. (OFF)
Off: Pre-blinking disabled.
Enables or disables the inversion stroke function
hﬂn On: Function enabled. Before each opening manoeuvre the control unit orders a manoeuvre (OFF)
of 2s in the opposite direction to facilitate the release of the electric lock.
Off: Function disabled.
Enables or disables the block function in opening.
On: Block function enabled. To use only with motors equipped with Limit switch. After
bBlLco the intervention of the opening Limit switch the control unit delays arrest by about 0.5s, so (OFF)
to allow a better strike of the shutter on the stop locks.
Off: Block function disabled
Enables or disables the block function in closing.
On: Block function enabled. To use only with motors equipped with Limit switch. After
b.’_ cCC the intervention of the opening Limit switch the control unit delays arrest by about 0.5s, so (OFF)
to allow a better strike of the shutter on the stop locks.
Off: Block function disabled.
Enables or disables start at decreased speed.
5 Iu] F t On: Executes start ups at decreased speed for 2 seconds to then shift to normal speed. (OFF)
Off: Start at decreased speed not active.
Selects the operating mode of the blinking light during the time TCA
LEcH | On:Blinking light on during TCA (OFF)
Off: Blinking light off during TCA
Enabled or disables HOLD-TO-RUN function
On: HOLD-TO-RUN function.
ht - The pressure of the OPENS/CLOSES button must be maintained throughout the entire ma- (OFF)
noeuvre. The opening of the STOP input stops the motor. All the safety inputs are deactivated,
except for the Limit switch inputs /SW01/SW02/SWC1/SWC2).
Off: Automatic/semiautomatic function
The operating mode with 1 or 2 motors is selected:
On: The motor operation is synchronised. This function must be used in the following cases:
- for each single motor, connect it to M1: Terminals 1/2.
™ t - for two synchronised motors (e.g. balancing doors), connect one motor to M1: terminals (OFF)
mio 1/2 and the other to M2: terminals 3/4. Adjust the parameters related to motor 1, the M2
limit switch inputs are deactivated. TDMO and TDMC must be 0.
Off: For two non-synchronised motors, e.g. overlapping gate leaves, adjust TDMO and
TDMC on the desired values.
The code programmable transmitters is enabled or disabled.
Fb’ On: Radio receiver enabled only for rolling-code transmitters. (OFF)
cunr Off: Receiver enabled for rolling-code and programmable code transmitters (self-learning
and Dip Switch).
Selects the type of electric lock used.
On: Magnetic electric lock, normally fed at 12Vdc.
’r“_ oc Power is cut off to the electric lock output before each opening and closing operation. (OFF)

Off: Electric lock with latch, normally not fed.
Before each opening manoeuvre power is fed at 12Vdc for the time set by the parameter
TLOC.
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Activates or deactivates the push in closing function. Only with logic SLD:ON

bb On: The last second of the manoeuvre in closing phase is carried out at normal speed (disa-
bling slowing) to favour a better hook of the electric lock.

Off: Function disabled.

(OFF)

Enables or disables the second radio channel on terminals 29/30.
EC n"l On: Exit 29/30 configured with function as second radio channel. (OFF)
Off: Exit 29/30 takes on function of service light (see parameter TLS).

Enables or disables checking of photocells on PHOT input, active both in closing and in
opening.

t S}: H On: Check enabled. If the check has a negative result, no manoeuvre is commanded. See (OFF)
Fig.3 - “PHOTO TEST”.

Off: Checking of photocells disabled at each manoeuvre.

Enables or disables checking of photocells on PHOT inputs, active only in closing.

’_ Ste On: Check enabled. If the check has a negative result, no manoeuvre is commanded. See (OFF)
- Fig.3 - “PHOTO TEST”.

Off: Checking of photocells disabled at each manoeuvre.

_ Enables or disables motors check.
t '3.':, H On: Check enabled. If the check has a negative result, no manoeuvre is commanded. (OFF)
Off: Check disabled.

(Enables or disables remote radiotransmitters learning, as indicated in the paragraph “Remote

'a] transmitters learning”.
rE' { On: Remote learning enabled. (OFF)
Off: Remote learning not enabled.
RADIO (-Ad)
MENU FUNZIONE
By selecting this function, the receiver goes in waiting (PL/5h) for a transmitter code to assign to the step-step function.
PP Press the key of the transmitter to assign to this function.

If the code is valid, it is memorised and the message oH is displayed
If the code is not valid, the message Err is displayed

By selecting this function, the receiver goes into waiting (PL/5h) for a transmitter code to assign to the second radio channel.
El' l"l Press the key of the transmitter to assign to this function.

- If the code is valid, it is memorised ad the oH message is displayed
If the code is not valid, the message Err is displayed.

By selecting this function, the receiver goes into waiting (PLi5h) for a transmitter code to assign to the pedestrian opening function
(see parameter TPED).

PEd Press the key of the transmitter to assign to this function.

If the code is valid, it is memorised ad the oH message is displayed

If the code is not valid, the message Err is displayed.

By selecting this function, the receiver goes into waiting (PL5h) for a transmitter code to erase from the memory.
C .'_ ' If the code is valid, it is erased and the message oH is displayed
If the code is not valid or not present in memory, the message Err is displayed

Completely erases memory of the receiver. Confirmation of the operation is requested.
r t 'l By selecting this function the receiver goes into waiting (PL5h) for a new PGM pressure to confirm the operation.
At end of erasing the oH message is displayed

CYCLES NUMBER (n/1An) |

Displays the number of complete cycles (open+close) carried out by the automation.
When the <PG> button is pressed for the first time, it displays the first 4 figures, the second time it shows the last 4. Example <PG> 00 i >>>
<PG> 3456: made 123.456 cycles.

MAINTENANCE CYCLES (7Ac ) |

This function enables to activate the maintenance request notice after a number of manoeuvres determined by the installer.

To activate and select the number of manoeuvres, proceed as follows:

Press button <PG>, the display will show OFF, which indicated that the function is disabled (default value).

With the buttons <+> and <-> select one of the numeric values proposed (from OFF to 100). The values are intended as hundreds of cycles of
manoeuvres (for example: the value 50 indicates 5000 manoeuvres).

Press the OK button to activate the function. The display will show the message Fral.

The maintenance request is indicated to the user by keeping the indicator lamp lit up for other 10 sec after the conclusion of the opening or clos-
ing operation.

RESET (r£5)

RESET of the control unit. ATTENTION!: Returns the control unit to the default values.

Pressing the <PG> button for the first time causes blinking of the letters rE5, pressing the <PG> button again resets the control unit. Note: The
transmitters are not erased from the receiver nor is the access password.

All the logics and all the parameters are brought back to default values, it is therefore necessary to repeat the autoset procedure.
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AUTOSET (Rtto)

This function is used to set the optimal operating values of the automatic system and, at the end of the procedure, the LAG, OPERATING TIME
and BRAKING parameter are adjusted.
To carry out autoset, proceed as follows:
a) Ascertain that no obstacles of any nature are present in the manoeuvre area, if necessary, block off the area in order to prevent access from
people, animals, vehicles, etc.
During autoset phase, the anti-crushing function is not active.
b) Select the AUTO function and press OK.
c) Select with the <+> or <-> button the submenu, NOLS, LSW or ENC based on the presence of Limit switch and/or encoder:

NOLS: if the motor is without Limit switch and encoder

LSW: if the motor is equipped with Limit switch and without encoder

ENC: if the motor is equipped with encoder and without Limit switch
d) once selected press OK to begin the autoset phase.
The control unit carries out a series of manoeuvres for learning of the run of the leves and for parameter configuration.
Initially both the leaves are brought to opening position, then after some opening and closing manoeuvres at different speeds, of one or both the
shutters, the control unit displays the message oH. In case the operation has no positive result, the message £rr is displayed. Repeat the opera-
tion after re-checking the wiring and the eventual presence of obstacles.
In case parametersTM1/TM2 or the speed are changed, repeat the autoset procedure.
During the manoeuvres the display will show some abbreviations: OPM1/0OPM2 during opening of the motor 1 or 2 and CLM1/CLM2 during clos-
ing of motor 1 or 2.

PROTECTION CODE (cadE)

It allows to type in an access protection code to the programming of the control unit.

A four-character alphanumeric code can be typed in by using the numbers from 0 to 9 and the letters A-B-C-D-E-F.

The default value is 0000 (four zeros) and shows the absence of a protection code.

While typing in the code, this operation can be cancelled at any moment by pressing keys + and — simultaneously. Once the password is typed
in, it is possible to act on the control unit by entering and exiting the programming mode for around 10 minutes in order to allow adjustments and
tests on functions.

By replacing the 0000 code with any other code, the protection of the control unit is enabled, thus preventing the access to any other menu. If a
protection code is to be typed in, proceed as follows:

- select the Code menu and press OK.

- the code 0000 is shown, also in the case a protection code has been previously typed in.

- the value of the flashing character can be changed with keys + and -.

- press OK to confirm the flashing character, then confirm the following one.

- after typing in the 4 characters, a confirmation message “CONF” appears.

- after a few seconds, the code 0000 appears again

- the previously stored protection code must be reconfirmed in order to avoid any accidental typing in.

If the code corresponds to the previous one, a confirmation message “oH” appears.

The control unit automatically exits the programming phase. To gain access to the Menus again, the stored protection code must be typed in.
IMPORTANT: TAKE NOTE of the protection code and KEEP IT IN A SAFE PLACE for future maintenance operations.

To remove a code from a protected control unit it is necessary to enter into programming with the password and bring the code back
to the 0000 default value.

IF YOU LOOSE THE CODE, PLEASE CONTACT THE AUTHORISED SERVICE CENTER FOR THE TOTAL RESET OF THE CONTROL UNIT.

8) HOW TO ADJUST THE GATE SPEED

The duration of the movement at regular speed and therefore the duration of braking can be preset through parameters TM1 and TM2.
If the motor is equipped with Encoder:

- Carry out an Autotest for the self-learning of values.

- Preset parameters TM1/TM2, taking account that they indicate the percentage value of stroke at regular speed.

- Preset the other parameters for speed and torque in compliance with the type of installation and regulations in force.

If the motor is not equipped with Encoder:

- Carry out an Autotest for the self-learning of values, and check duration of the opening and closing operation.

- Preset the value read on TM1/TM2 parameter, deducting the desired braking time (for example: a 25sec total opening and a 5 sec
braking is required: preset TM1/TM2 on 20sec).

- Preset the other parameters for speed and torque in compliance with the type of installation and regulations in force.

9) TRANSMITTERS REMOTE LEARNING

If an already memorised transmitter is available in the receiver it is possible to carry out remote radio learning (without needing to
access the control unit).

IMPORTANT: The procedure must be carried out with leaves in opening during TCA pause or with an open gate if the TCA
logic is OFF. The REM logic must be ON.

Proceed as follows:

1 Press the hidden key of the transmitter which is already memorised.

2 Press, within 5s, the key of the corresponding transmitter which is already memorised to associate to the new transmitter. The
flashing light will turn on.

3 Press within 10s the hidden key of the new transmitter.

4 Press, within 5s, the key of the new transmitter to associate to the channel chosen at point 2. The flashing light will turn off.

5 The receiver memorised the new transmitter and immediately exits from programming.

10) FUSES

F1: Accessory power supply safety fuse.
F2: General safety fuse
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11) EMERGENCY BATTERY

An optional accessory is available for control unit power supply in case of absence of power.
The kit is made up of a battery charging board and two 12V rechargeable batteries, fixing clamps, screws and wiring.
For further information, refer to the instructions supplied with the accessory.

12) DIAGNOSTICS

SWO1 SWo2

PHOT-C DAS

13) ERROR MESSAGES

Some messages that are displayed in case of function anomalies are listed as follows:

One segment of the display is linked to each input. In the event of failure it switches on
according to the following scheme.

N.C. inputs are represented by the vertical segments. N.O. inputs are represented by
the horizontal segments.

The control unit sees the message AMP1 or AMP2 in case of anti-crushing ammeter
sensor intervention.

AP Obstacle error motor 1/anti-crushing Check presence of obstacles on motor 1 leaf run
AnPe Obstacle error motor 2/anti-crushing Check presence of obstacles on motor 2 leaf run
Check the correct connection of motor 1 encoder to the control unit, that
Enc Error, encoder 1/detection of the obstacle no obstacles are present along the gate stoke and the encoder operates
correctly.
Check the correct connection of motor 2 encoder to the control unit, that
Encd Error, encoder 2/detection of the obstacle no obstacles are present along the gate stoke and the encoder operates
correctly.
Err i Motor 1 circuit checking error Check motor 1 connections
Errd Motor 2 circuit checking error Check motor 2 connections
Errd error/fault power circuit Request technical assistance and eventually replace control unit.
ErrY PHOTA photocell checking error Slt;;eck connections, PHOT A photocell alignment or presence of obsta-
ErrS PHOTC photocell checking error Check connections, PHOTC photocell alignment or presence of obstacles.
Errb Error edge active (during autoset) In autoset phase, the safety edge has intervened.
Errl Error active stop (during autoset) In autoset phase, the STOP input has intervened.
ErrB Error active input (during autoset) In autoset phase a PP/Open/Close input has intervened.
Ehell Motor thermal protection intervention Wait for motor cooling, in case reset does not take place, motor replace-
ment may be necessary

14) MAINTENANCE

The following table is used to record maintenance operations, improvement or repair works carried out by the expert engineer.

Stamp
Date _ _ __ ____________ _ o ______ Engineer's Signature _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ _ ___________
Description of operation

Stamp
Date . _______________________________ Engineer's Signature _ _ _ _ __ _ ________________
Description of operation

Stamp
Date . _ __ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ______ Engineer's Signature _ _ _ _ _ _ _ _ _ ___ ___ ________
Description of operation




YKP

YBATA

3ATrAllbHI MONOXEHHA

Bupib He MOxHa BMKOpMCTOBYBaTK Ansi Linen abo cnocobamu, BigMiHHUMK Bi TUX, ANS SKUX BiH NPU3HaYeHWI i ki onncaHo B
LibOMY MOCIOHMKY.

HenpaBnnbHe BUKOPUCTAHHSA MOXE NMOLUKOANTY BUPIO i CIPUYMHUTY TPaBMU Ta YLLKOOXKEHHS.

Brpo6HWK He Hece BignoBiAanbHOCTI 3@ HEAOTPUMAHHS HaneXHOI TEXHOMOTIT MOHTaXy BOPIT, a Takox 3a 6yab-ski
ae-dopmaldii, ki MOXyTb BUHUKHYTU Mig Yac ekcnnyaTtadii.

36epiranTe Len NOCIBHMK ANA NOA4aNbLLIOr0 BUKOPUCTAHHS.

MOCIBHUK 3 MOHTAXY

Lis iHcTpykuist Byna cneuianbHO HanMcaHa Anst BAKOPUCTaHHSA KBanidikoBaHMMu haxiBusmm.

MOHTax NOBUHEH BMKOHYBAaTMCA KBanidpikoBaHNM nepcoHanom (MpodeciitHnm MoHTaxHuKoM, 3rigHo 3 EN 12635), BignosigHo
[0 HanexHoi NPaKTUKM Ta YUHHUX HOPM.

[MepekoHanTecs, L0 KOHCTPYKLiA BOPIT NiAXOAUTL ANA aBToMaTtun3aadii.

MOHTaXHUK NOBMHEH HaAaTW BCHO iHOpMaLito MPO aBTOMAaTUYHY, py4Hy Ta aBapiliHy poboTy aBTOMaTUYHOI CUCTEMM, @ TaKoX
HagaTu KiHLEeBOMY KOPUCTYBaYeBi iIHCTPYKLiO 3 ekcrnyaTadii.

3AlAllbHI 3ACTEPEXEHHA

YnakoBky cnig 36epiratv B HeAOCTYNHOMY AN15 AiTeln MicLi, OCKiNbk1M BOHa MOXe ByTu HebesneyHoto.

[ns yTunisauii ynakoBky HeobXiAHO pO3AinNMTU Ha pi3Hi BUAW BigXoaiB (Hanpuknagd, KapToH, MNOMiCTMPOnN) BiANOBIAHO A0 YMHHUX
HOPM.

He posBonsnTe Aitam rpatncs 3 hikcoBaHMMM NPUCTPOAMU KepyBaHHSA BUpoOy. 36epiranTe nynbTy AUCTaHLIMHOMO KepyBaHHSA B
HeJoCTynHOMY Ans Aiten micui. Llen Bupi® He npusHadeHni ans BUKOPUCTaHHA ocobamu (BKNYaoum AiTen) 3 obmexeHumu
i3nYHMMK, CeHCopHUMK abo pPo3yMOBMMUK 34iIGHOCTAMKU, abo TUMK, XTO HE 3HaNOMWUM 3 TakMM OBnagHaHHAM, 3@ BUHHATKOM
BMNaAKiB, KO BOHW nepebyBaloTb Nig Harnsgom abo micnsi HaBYaHHs, NPoBeAeHOro ocobamu, BiAMOBiAaNbHMMMK 3@ iXHIO
6e3neky. 3acToCOBYNTE BCi 3aX1CHi NPUCTPOI (POTOENEMEHTM, 3aXUCHi AaTUMKM TOL0), HEODOXiAHI ANs Toro, Wwob 3axMCTUTH 30HY
Bi yAapiB, pyn-HyBaHHS, NepeTaryBaHHA Ta nopidiB. BpaxoBywTe YMHHI CTaHAapTV Ta AUPEKTUBW, KPUTEPIT HANEeXHOI NpakTUKK,
LinbOBE BUKOPWUCTaHHS, CepefoByLLe BCTAHOBMEHHS, NOriKy poboTU CUCTEMW Ta CUMK, LLO FeHepyTbCA aBTOMAaTM30BaHO
cuctemoro. MoHTax NOBUHEH BMKOHYBaTWUCS 3 BUKOPUCTAHHSIM 3anobixXHUX NPUCTPOIB i 3acobiB kKepyBaHHA, K BignosigalTb
ctaHgaptam EN 12978 i EN 12453.

BukopucToByiiTe nue opuriHanbHi KOMMMEKTY4i Ta 3anacHi YacTMHW, BUKOPWUCTAHHS HEOpUriHanbHUX 3anacHWX 4YacTuH
npu3Beae 0O aHYMOBaHHSA rapaHTii Ha NPOAYKLt0.

Bci MexaHi4Hi Ta eneKkTpuYHi YacTuHW, WO BXOASATL 40 CKnagy aBTOMaTWKW, MOBMHHI BigNOBIiAaTV BUMOraM YMHHUX CTaHAAPTIB i
nosHayeHi mapkyBaHHsaM CE.

ENEKTPOBE3INEKA

B mepexi xunBneHHs noBnHeH 6yt nepeabayeHmnin 6aratonontoCHNN BUMUKAY/CEKLINHUIA BUMMUKAY 3 AUCTaHLIMHUM PO3MUKAHHSIM
KOHTaKTIB 3 MPOMIXKKOM, L0 JOpiBHIOE abo nepesunLlye 3 MM.

[Mepen nigkntoyeHHAM nepekoHanTecs, Lo nepefbdadeHo BiAnNoBiAHUN AndbepeHuianbHUn BUMUKAY | 3aXUCT Bi4 nepeHanpyru.
BignosigHo A0 YHHMX Npasun 6e3nekn, AesKi TUMM MOHTaXy BUMaratoTb 3a3eMIIEHHS XUBMEHHS BOPIT.

MNig 4ac MoHTaxy, TexHi4HOro ob6CnyroByBaHHs Ta PEMOHTY BiAKMIOYITb €MEeKTPOXUBIIEHHSI nepes AOCTYNOM A0 YacTuH, Lo
3HaxoAsATbCA Nif Hanpyroto.

Takox Big'eaHanTe OydepHi akymynaTopu, sSKLLO BOHM NiAKMIOYEHi.

EnekTpnyHa ycTaHoBKa i norika poboTn NOBMHHI BigNOBIiAAaTM YMHHUM HOpMaM i npaBunam.

[MpoBiAHWKM 3 Pi3HOO HaNpPyrow NOBUHHI BYTK i3NYHO BiZOKPEMMEHI, a00 HaneXHUM YUHOM i30MbOBaHi 3 4OAATKOBOL i30MsLiEt0
He meHwe 1 Mm.

MpoBiaHWKM NOBUHHI ByTK 3akpinneHi 40AATKOBUM KpinfieHHsM 6ing knem.

Mg 4ac MOHTaxy, TEeXHIYHOro OOCMYroByBaHHSI Ta PEMOHTY Bi4KMIOYiTb €MNEeKTPOXMBIEHHS, MepLU HiXX BiAKPMBATM KPULLKY AN
[OCTyny A0 eNeKTPUYHUX YacTuH. [epen YBIMKHEHHSIM XVUBIEHHS e pa3 nepesipTe BCi 3'€4HaHHS.

HesukopucTaHi Bxogn N.C. (HopManbHO 3aMKHEHI) MOBUHHI OYTW NepekpuTi.

YTUNI3AUIA BIAXOOIB

Ak nokazaHo CUMBOIOM, Lien BMpi6 3abOpOHEHO yTuNi3yBaTV pa3oM 3i 3BMYaiHUMK NOBYTOBUMU BiAXO4aMU, OCKINbKW AesKi
MNOro YaCTUHU MOXYTb BYTU WIKIANMBUMK ANS HABKONULLHLOMO Ce-peaoBuLLa Ta 340POB'S NIOANHK, SKLWO iX yTURisyBaTu
HenpasuIbHO.

Tomy npucTpii cnig yTunisyeaTtu Ha cnedianbHux nnarcgopmax anst 36opy abo noBepHyTV Npogasuto, skwo byae npuabaHo
HOBUWI @aHanorivyHu NpucTpin.

HenpaBunbHa yTunisawis npucTpoto npusseae A0 HaknageHHs Ha KopucTyBada Wwrpadis, nepeadadyeHnx YNHHUM
3aKOHO4,aBCTBOM.

Onucu ma MartoHKU 8 UbOoMYy rocibHUKY He € 0608'93K08UMU.
Banuwaro4yu 0CHO8HI xapakmepucmuKku 8upoby He3MiHHUMU, 8UPOBHUK 3anuwae 3a cobor npaso 3MiH8amu ix 3 MEexXHIYHOI,

dusaliHepcbkoi abo KomepuiliHol moyku 3opy 6e3 0608'3K08020 OHOBIIEHHST Lib020 MOCIOHUKA.
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1) ®YHKUIA ABTOHAJIALLTYBAHHA

YBATI'A: Briok ynpasniHHA Mae dyHKUito Autoset Anst aBTOMaTU4HOrO BCTAHOBIIEHHS! OCHOBHUX POBOYMX MapamMeTpiB 3anexHo Big TWMy yCTaHOBKM. PyHKL0
AUTOSET HeobxigHO NOBTOPOBATYH LLOPa3y, KoMYW 3MiHIOKTECA pobodi napamMeTpy abo Konu 3MiHIKTbLCS YMOBU aBToMartusauii. [ns oTpuMaHHs 4oaaTkoBol
iHdopmauii gmB. meHio AUTO.

2) TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKA

PKueneHHs 6rnoky npaBniHHs 24 B nocTifHOro cTpymy

PKneneHHs 230 B 3miHHOro ctpymy 50/60 Iy abo 115 B 3miHHOro ctpymy 50/60 Iy BignosigHo Ao Bepcii
BuxigHe X1BNEHHs 1/2 moTop 24B NOCTINHOrO CTPyMY

MakcvManbHuin CTpym moTopa 5+5 A

BuxigHi KOMNNEKTYOMi A XUBMEHHS 24 B nocTintHoro ctpymy 500 MA makc.

Knac 3axucty IP55

Poboya Temneparypa -20°C / +50°C

Papionpuimay 433,92 MI'y B6ygoBaHui Ta HanawToBaHui (rolling-code abo dikcosanun + rolling-code)
MigTpuMKa NynbTiB 3 PyXOMUM KOZOM 64

3) CXEMA NIgKNMO4YEHHA

Hwxue onucaHi 3'egHaHHA NPOBOAIB, NOKa3aHi Ha puc. 1:

Homep knemu DyHKLiA Onuc

1-2 Motop 1 MigkntoveHHs moTtopa 1: 24 B nocTiliHoro ctpymy 5 A makc.

3-4 Motop 2 MigkntoveHHa moTopa 2: 24 B nocTiliHoro ctpymy 5 A makc.

5-6 CurHanbHa namna MigkntodyeHHs curHanbHoi namnu: 24 B nocTiHoro ctpymy 15 BT makc.

7-8 3amok Buxig, pxepeno xueneHHs 12B noctiiHoro ctpymy/10BT ans enektpuuHoro 3amka (7:0B, 8:+12B)
KOHTaKT BiflbHWI Bif HAaNpyrn HopManbHO PO3iMKHYTUIA, MOXe OyTv HanalToBaHWU K iHAMKaTop

sca/ BiKpWTOro BopiT abo TecT hoToenemeHTa.

9-10 PHOTO TEST N5t BAKOpWCTaHHS B AKOCTi "iHankaTopa BiakpuTTa BopiT" norika TEST1 i TEST2 noBuHHa ByTv BUMKHEHa.
\[1Nsi BAKOPUCTaHHS B IKOCTi TecTy hoToenemMeHTa, MpocTo akTuByUTe ogHy abo obmasi norikm TEST i
niokNoYiTh HoToeNnemMeHT, Sk NoKasaHo Ha puc.3.

Buxin nogatkoBoro mkepena xusnenHs 24 B amiHHoro ctpymy/0,5 A makc.
54 B 3MiHHOMO/MOGTIfiHOMG YBAIA: AKwo BCTaHOBNEHa nnata iapﬂ,qHOFO NpUCTPOIO, Ha BUXOAI (3a BiACYTHOCTI MEpEXeBoro

11-12 croymy PKUBMEHHs) Byae Hanpyra 24B nocTitHoro cTpyMy - nonsipu3oBaHa.

MepeBipTe NpaBunbHICTb NigKNOYEHHs NpucTpoiB (11: + 24B nocTinHoro ctpymy - 12: OB nocTintHoro
CTDVMV).

13 COM/ENC+ BaranbHe Ans KiHLEeBMX BUMUKaYiB i BCiX BXOAIB ynpaBniHHA abo XXUBMNEHHs1 eHkoaepa.

14 SWO1/ENC1 Bxia kiHueBoro Bumukada OPEN ans moTtopa 1 (HopmanbHO 3aMKHEHWI KOHTaKT) abo NigkmnoveHHs
eHkogepa Ana motopa 1.

15 SWC1 Bxia kiHueBoro Bumukada CLOSE anst motopa 1 (HopmanbHO 3aMKHEHWUIA KOHTaKT).

16 SWO2/ENC2 Bxia kiHueBoro Bumukada OPEN ans moTtopa 2 (HopmarnbHO 3aMKHEHMWI KOHTaKT) abo NigkmnoveHHs
leHkoaepa Ans moTopa 2.

17 SWC2 Bxia kiHueBoro Bumukada CLOSE anst Motopa 2 (HopmanbHO 3aMKHEHWUIA KOHTaKT).

18 PHOT Bxin dboToenemeHTa, akTUBHUIA NpY BIOKPUTTI Ta 3aKpUTTi (HOPManbHO 3aMKHEHWUIA KOHTaKT).

19 PHOT C Bxin dboToenemeHTa, akTUBHUI TiNbKU NPY 3aKpUTTi (HOPManbHO 3aMKHEHWIA KOHTaKT).

20 STOP Bxia ansa kHonkn CTOI (HopManbHO 3aMKHEHWIA KOHTaKT).

b1 OPEN Bxig ans kHonkn OPEN (HopManbHO pO3iMKHYTUIA KOHTaKT).
€ MOXNUBICTb NiAKIMIOYEHHNA TaiMepa Ans BIAKPUTTS B NEBHi YaCOBi NPOMIXKM.

22 CLOSE Bxia ans kHonkn CLOSE (HopmarnbHO pO3iMKHYTUIN KOHTaKT).

Bxia kHOMKM MiLOXiAHOro BiAKPUTTS (HOPManbHO PO3iMKHYTUWI KOHTAKT), Kepye BiAKpUTTsIM MoTopa 1, auB.

23 PED
napametp TPED.

24 Step-by-Step Bxia ansa kHonkm "MokpokoBe BigkpuTT" (HOpManbHO PO3iMKHEHUI KOHTAKT).

25 COM/ENC+ BaranbHe Ans KiHLEeBMX BUMUKaYiB i BCiX BXOAIB yrnpaBniHHA abo XXUBMNEHHs1 eHkoaepa.

26 ENC- Bxif ons nigknioyYeHHst 3a3eMreHHs eHkoaepa (ave. puc.2).

Bxig, 4yTNBUIA KPOMKOBUI KOHTaKT
PesuctusHa kpomka: "DAS" Nepemunyka 3akputa

27-28 UYTIIMBA KPOMKA DAS  [MexaHiuHa kpomka: "DAS" MNMepemunika Bigkputa
CnpauboByBaHHS AaTymKa 3ynuHsIE pyx BOPIT i NoBEpTae ix y 3BOPOTHOMY HanpsiMKy npubnmnaHo Ha 3
cekyHau.
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HopmanbHO po3iMKHYTWIA KOHTaKT 6e3 Hanpyru, Moxe ByTn ckoHdirypoBaHuiA sk Apyruin pagiokaHan abo
cepBicHUIA iHAuKaTop. [ns BUKOPUCTaHHA B SIKOCTI Apyroro pagiokaHany norika 2CH noeuHHa 6yTun

29-30 11°CH/SERL !
yBIMKHEHa.
151 BUKOPVCTAHHS B SIKOCTi cepBicHoro ceitna norika 2CH noBmHHa 6yTy BUMKHEHa.
31-32 IAHTEHa MigkntoYeHHs aHTeHW Ans iHTerpoBaHoi Nnatu pagionpuimada (30-curHan/31-ekpaH).

. . Bxig xuBneHHs 24B 3miHHoro ctpymy/24B nocTiliHoro cTpymy.
24B 3MiHHOro/nocTiiHOro : S :
+/ - Y pasi BukopucTaHHsi GydepHux 6GaTapen NigkmiodiTe MnaTy 3apsgHOro NpUCTPolo, K 3a3HayeHo B

cTpymy L
KOHKPETHIli IHCTPYKLT 3 MOHTaxy.
NAM'SITb 3miHHa nam'aTe Eprom. MicTutk yci HanawTyBaHHs 6nioky ynpaeniHHs (norika, napameTpu i T.4.), BKITIOYHO
U1l HANALLTYBAHHS 3 nynbTamu. Y pasi HecnpaBHOCTI MOXHa BWTArTM Eprom i BCTaBUTK MOro B iHWMIA GNOK ynpaBmniHHS,

YHUKaO4KM nepenporpamMmyBaHHSA.

4) NMIAKNIOYEHHA EHKOOEPA

SAKLLO MOTOpP OCHALLEHUI EHKOAEPOM i BY XO4eTe NiAKNIoYMTY ioro o B6noky ynpaeniHHs, BUKOHaWTE NiAKIMIYEHHS, SIK MoKa3aHo Ha puc. 2, B LLbOMY BUMagKy
Bxoan SWO1 i SWO2 He MOXXHaA BUKOPUCTOBYBATU SIK BXOAM KiHLLEBUX BUMUKAYIB.

HemoxnunBo BUKOPUCTOBYBATU €HKOAEP i KiHLIeBUI BUMUKaY OQHOYACHO.

Banuwte SWC1 ta SWC2 6e3 nepeMn4ok.

5) MNMEPEBIPKA NIAKMIOYEHHA

1) BigknouiTh gXXepeno XuBneHHs.

2) Bpy4Hy poskpuiiTe CTYynKuW, NepemicTiTb iX NpnBnmnaHo Ha NONOBMHY XOAY i 3HOBY 3adikcynTe.

3) BigHOBITL XMBREHHS.

4) [aviTe NOKPOKOBY KOMaHAy 3a JOMNOMOrot KHOMKK <->.

5) Ctynku noBuHHI nepemictutucsa y BIOKPUTE nonoxeHHs.

6) AKLLO LbOro He cTanocsi, NPOCTO NOMIHANTE MicuaMM ApoTK MoTopiB. (1<>2 ans moTtopa M1, i 3<>4 ana motopa M2) i, BiANOBiAHI BXOAM KiHLEBUX
BuMuMKaviB (14<>15 ana motopa M1 i 16<>17 ana moropa M2), SKLLO BOHU BUKOPUCTOBYIOTHCS.

1) NMPOrPAMYBAHHA

MporpamyBaHHsi pisHMXx pyHKL N BNoKy ynpaBniHHA 34icHI0eTbCS 3a gonomoroto LCD-gucnnes Ha 6noui ynpaeniHHS i BCTaHOBMNEHHSA B6aXaHuX 3HaYeHb B
MEHI0 NPOrpamyBaHHS, ONUCaAHNX HKYE.

MeHio napameTpiB [03BONSE NPU3HAYUTU YMCNOBE 3HAYEHHSA PYHKLIT Tak camo, SK i Ana perynstopa.

MeHto norikv 4o3BonNse akTuByBaTh abo AeakTuByBaTH (PYHKLIIO Tak camMo, SK i B HanawTyBaHHi dip-nepemuvkava.

IHWi cneuianbHi dyHKUIT BiANOBIiAalOTE MEHIO MapamMeTpiB i MEHIO NOTiKM | MOXYTb BIiAPIBHATUCS 3anexHOo Big TNy 6noky ynpasniHHA abo Bepcii nporpamMHoro
3abesneveHHs.

Onga AooCcTyny Ao NPOrPAMYBAHHA:
- HatucHiTb kHonky <PG>, aucnneli nepeviae B neple meHio, MNapametpu "PAR".
- 3a gornomoroto KHoMok <+> abo <-> BnbGepiTe NoTpibHe MeHio (PAR>LOG>RAD>NMAN>MACI>RES>AUTO>CODE).
- HatucHiTb kHonky <PG>, Ha aucnnei 3'aBUTbCcA neplua gyHKLis, AOCTyMHa B MEHHO.
- 3a gornomoroto KHOMok <+> abo <-> BMOGepiTb NOTPiOHY PyHKLjI0.
- HatucHiTb kHonky <PG>, Ha aucnnei 3'9BUTbCA 3HAYEHHs!, BCTAHOBIIEHE B JaHWUIA MOMEHT ANns obpaHoi pyHKLiT.
- 3a Jonomoroto KHOMok <+> abo <-> BMGEpiTb HOBE 3HAYEHHs ANs Liei dyHKLUii.
- HatucHiTb kHonky <PG>, Ha gucnnei 3'sButbes curHan "PRG", skuii Bkasye Ha Te, LW o nporpaMyBaHHs Uil (yHKLiT 3aBepLieHo.
MPUMITKMW:
OpHovacHe HaTUCKaHHS KnaBil <+> i <-> BcepeauHi MeHo PYyHKLi J03BONSIE NOBEPHYTUCS A0 NONepeaHboro MeHio 6e3 BHECEHHS 3MiH. YTpuMyiiTe knasilly
<+> abo <->, Wob6 NpULWBUALINTA 36iNbLLEHHS/3MEHLLEHHS 3HAaY€EHb.
AKLLo BM He BUKOPUCTOBYETE GnoK ynpasniHHs, Yepes 120 cekyHA BiH BUXOOWTb 3 PEXMMY NporpamyBaHHs i BUMUKae AUCNNEN.
Konu B1 BMUkaeTe 6nok ynpaBniHHS, BiH KOPOTKOYAcHO Bigobpaxae Bepcito nporpamHoro 3abesneyeHHsi NpoTsarom Npubnn3Ho 5 cekyHA.
YTpumyiiTte knasily <+> abo <->, wo6 npuwBnAWNTIA 36inbLLEHHS/3MEHLIEHHS 3HAaYEHb.

1 ) TAPAMETPU, NNOTKA TA CMEUIANbHI ®YHKLII

Y HaBedeHUX HWxKYe Tabnuusix onucaHi okpemi dyHKLii, 4OCTYNHI B 6roui ynpaBniHHS.

NMAPAMETPMU (PAr)

MIN-MAX-(3a
MEHKO PYHKUIA 3aMOBYYBaHHAM) NMAM'ATKA
Uac aBTOMaTMYHOro 3akpuTTsi. AKTUBHMWIA Tinbku npu noriyi "TCA"=ON. 1-240-(40¢)

l': C H Micns 3akiH4eHHA BCTAHOBMEHOro Yacy 6rnok ynpaBniHHS Haka3ye BUKOHATU MaHEBp 3aKpUTTS.

Uac pobotn motopa 1. Peryntoe 4ac poboTu 3 HopMasbHOK LWBKAKICTIO Nig Yac asu BigKpuTTs Ta
3akpuTTst MoTopa 1. AuB. po3ain "PeryntoBaHHs LWBWUAKOCTI BOPIT". 0-99-(5)
AKLLO BCTAHOBUTU 3HaYeHHs 0, MaHEBpP BUKOHYETLCS 3a NpUBM3HO 2 ¢ Big noyaTky i NpoaoBXyeTbCA
3 YNOBINIbHEHHAM MNPOTArOM YCbOro xofy. Y MOTOpax 3 €HKOAEPOM 3Ha4YeHHsI BUPaXaeTbCs Y
BifcoTkax. ¥ MmoTtopax 6e3 eHkoaepa 3HaYeHHS BUPaXaeTbCs B CEKyHAAX.

-
puda |

UYac pobotn moTopa 2. Peryntoe Yac poboTu 3 HopMasibHO LWBMAKICTIO Nig Yac ¢as3u BigKpuTTs Ta
tne 3akpuTTs MoTopa 2. [ine. po3ain "PeryntoBaHHs LWBUAKOCTI BOPIT". . . 0-99-(5)

AKLL0 BCTAHOBUTU 3HaYeHHs1 0, MaHEBP BUKOHYETLCS 3a NpUBIU3HO 2 ¢ Big noyaTky i NpoaoBXyeTbCS
3 YNOBINIbHEHHSIM MPOTArOM YCbOro xofy. Y MOTOpax 3 €HKOAEPOM 3Ha4eHHsi BUPaXaeTbes Y
BifcoTkax. Y MoTopax 6e3 eHkoaepa 3HaYeHHs BUPaXaeTbCst B CEKyHAAX.
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Peryntoe BincoTok BigkputTs MoTopa 1 (cpyHKUis niLoxigHoro BigkpuTTS).

[INs MOTOPIB, OCHALLEHNX EHKOLEPOM, 3HAYEHHSI BUPaXaeTbCs y BiacoTkax (99% o3Havae NnoBHUN

tPEd LIMKN Bi,EleVI.TTFI). . 1-99 (50)
\Onsi moTopiB 6e3 eHkogepa abo enekTPUYHOro KiHLEBOTO BMMUKaya 3HAYEHHS BUPAXKaETbCs B

cekyHOax. Y MoTopax 3 eHKOLEPOM 3HAYEHHS BUPaXaeTbCs Yy BiAcoTkax. Y MmoTopax 6e3 eHkogepa

3HAUEHHS! BUPAXaETbCsl B CEKyHAaX.

Pn ¢ |Perynioe nopir cnpauboByBaHHs NPUCTPOI 3aXUCTY BiA PO3AABMIOBAHHA™ (aMNepOMeTPUYHMIA
1

. ; ., . 1-99-(50%)**
,ElaT‘-II/IK) nig vyac d)aam BIOKPUTTA Ha HOpMarnbHIN WBUAOKOCTI - MOTOP 1.

Pn ¢ |Perynioe nopir cnpaubOBYBaHHSA MNPUCTPOID 3axUCTy BiA PO34aBiOBAHHS® (amMnepoMeTpuyHni
He \naTymK) nig vac pasn 3aKpUTTA Ha HopMarbHiIl WBUAKOCTI - MOTop 1. 1-99-(50%)**

Pnne Perynioe nopir crnpaubOBYBaHHS MNPUCTPOK 3axUCTy B4 PO3AaBroBaHHA® (aMnNepoMeTpUYHNiA

. ; > ) 1-99-(50%%)**
\naTuuk) nig yac asm BiOKPUTTA Ha HOpMarbHIN LWBUAKOCTI - MOTOP 2.

Pn E Perynioe nopir crnpaubOBYBaHHS MNPUCTPOK 3axUCTy B PO3AaBroOBaHHA® (aMnNepoMeTpUYHNIA
c

. . . 1-99-(50%6)**
,ElaT‘-II/IK) nig vyac d)aaw 3aKpPUTTA Ha HOpMarbHIN WBUAKOCTI - MOTOP 2.

Yac 3aTpumKmM BigKpUTTS MoTopa 2.

y . .
|': dl 10 |Perynioe 4yac 3aTpMMKU BiAKPUTTS MOTOPa 2 Mo BiHOLEHH0 A0 MoTopa 1 0-15-(2¢c)
- Yac 3aTpumku 3akpuTTa Motopa 1
dr IC  |Perynioe yac 3aTpumMKu 3aKpUTTst MOTOpa 1 Mo BigHOWEHHIO 40 MOoTopa 2 0-40-(3c)
f Hac akTtusauii koHTakTy SERL (cepsicHuii iHankaTop) 29/30 knem. 1-240-(60
tl. Mpu KOXHOMY MaHEBPi KOHTaKT 3aMWUKAETbCSt Ha BCTAHOBMEHWI Yac. -240-(60c)

CxeMy NigKNYEHHA ANB. Ha PUCYHKY 4.

1
,: L OC  |Yac ysiMKHeHHs enekTpuyHoro 3amka. 3HaderHs, supaxere B 1/10 ¢ (0=0 ¢ - 50=5 c) 0-50 (5=0,5c)
Sl d ! . . . .
L O 1 |Perynioe wenakicte MoTopa 1 nig vac cnosinbHeHHs. 3Ha4YeHHs BUpaXKeHe B BiACOTKax. 30-70 (50%)
) . . . .
SI_ dE Peryntoe WwBmAaKiCTb MOTOpa 2 Nif, Yac CNoBifbHEHHS. 3Ha4YeHHs BUpaXKeHe B BiACOTKax. 30-70 (50%)
‘ Peryntoe wenakicte MoTopa 1 nig vac gpasn HopmanbHOI LBWAKOCTI. 3HAYEHHS BUPAXEHO Y
SPE‘ 1 |BigcoTkax. 30-99 (99%)
SPE‘E’ Peryntoe wBmakicTe MoTopa 2 nif vac gasn HopMasnbHOI LLBWAKOCTI. 3HAYEHHS BUPXKEHO Y 30-99 (99%)

BiZICOTKaXx.

Peryntoe nopir cnpauboByBaHHS NPUCTPOIO 3aXMCTY BiJ PO3AaBnioBaHHSA™ (aMNepoMeTPUYHNIA

P 5 1 . . . o - 1-99-(20%)**
O 1 |natyuk) nig Yac casn BiAKPUTTS Ha NOBIMbHIi LWBUAKOCTI - MOTOp 1.

PSC 1 |Peryntoe nopir cnpauboByBaHHsi NPUCTPOIO 3aXMCTY Bif PO3AABIMIOBAHHA™ (aMnepoMeTpUYdHmin
1

) S ’ 1-99-(20%)**
[1aTyurK) nig Yac 3aKpUTTA Ha MOBIMbHIN WBWMAKOCTI - MOTOp 1.

Peryntoe nopir cnpauboByBaHHSA NPUCTPOIO 3aXMCTY Bif PO3AaBMOBaHHSA™ (aMNepoMeTpUYHNIA
PSDE \AaTymK) nig Yac pasm BiAKPUTTA Ha MOBIMbHIN WBWMAKOCTI - MOTOP 2. 1-99-(20%)**

Peryntoe nopir cnpauboByBaHHS NPUCTPOIO 3aXMCTY BiJ PO3AaBnioBaHHSA™ (aMNepoMeTPUYHNIA
PSCE \aTYmMK) Nig Yac 3aKpUTTS Ha NOBINbHIN LWBUAKOCTI - MOTOp 2. 1-99-(20%)**

Peryntoe nopir cnpauboByBaHHS NPUCTPOIO 3axXMCTY BiJ po3aaBnioBaHHs (eHkodepa) nig vac dasu
SE HU 3aKPUTTS Ha HOPManbHii LUBUAKOCTI®. 0-99-(0%)
0:BumMKHEHO -1: MiHiManbHa YyTnuBICTb - 99: MakcmarnbHa YyTnuBICTb

Peryntoe nopir cnpauboByBaHHS NPUCTPOIO 3anobiraHHA po3fAaBntoBaHHIO (eHKoaepa) nig vac

SE H,— ranbMyBaHHs*. 0: BUMKHEHO - 1: MiHiMasbHa YyTIMBICTb - 99: MakcuMmasbHa YyTIIMBICTb 0-99-(0%)
‘ MapameTp akTUBHWUIA TiNbKW SISt MOTOPIB, OCHALLEHUX eHKOAEPOM.
|': IMC  |Perynioe ranbMyBaHHsi eHKOAEpa, LLO 3AINCHIOETLCS BinNs MexaHiuYH1X CTOMOPIB, Lo BiAKPUBAIOTS i 1-250-(250)
3akpuBaloTb BopoTa. 1: MiHiManbHa BiacTaHb - 250: MakcumarnbHa BiAcTaHb
*YBATA:

HEMNPABUIIbHE HANALWUTYBAHHA LULUX MAPAMETPIB MOXE BYTU HEBE3NEYHUM.
OOTPUMYWUTECb YMHHUX HOPMATUBHUX AKTIB!

Ans moTopiB 6e3 KiHLeBMX BUMUKaYiB Ta/abo AaTuuKiB BigperynionTe YyTNMBICTb AaTyMKa, AKMA BUKNMKAE 3yNUHKY Nig yac casm
YNOBiNbHEHHA.
** 1: MiHiManbHe 3ycunns/o6epToBuii MOMEHT - 99: MakcuMarnbHe 3ycunnsi/obepToBuin MOMEHT.
610K yripaesiHHs ocHaweHul 0goma npucmposiMu rpomu 3iMKHEHHS, aMrnepoMempuyHUM 0amuyukom (peayntemscsi napamempamu PMO1/2-PMC1/2-
PS01/2-PSC1/2) i eHkodepom (peeaynoemsbcsi napamempamu SEAV i SEAR).
Yymnusicmb amnepomempuyHo2o damyuka 3a 3aMos4y8aHHSIM pezyritoemscsi 3a O0MoMoe2or npouedypu AsmoHanawmyeaHHs, mooi sik eHkodep (3
HanawmyeaHHsIMU 3a 3aMO84YYy8aHHSIM) akmugyembCsi minibku modi, KOfu 80poma MoBHICMI0 3yNMUHSKOMbCS Micsisi Hai3dy Ha rnepewkody.
PekomeHOyembCsi suUKopucmosygamu 00Hy cucmemMy 3a pas, giddaroyu rnepesazy amrnepoMmempuyHoMy 0amyuky, skul Mae MeHwull yac 8io2yKy.
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NOrIKA (Loh)

MEHIO

DYHKUIA

ON-OFF-(3a
3aMOBYYyBaHHSAM)

NAM'ATKA

tcA

Bmukae abo BUMMKAE aBToMaTnyHe 3aKpUTTA
On: aBTOMaT4He 3aKPUTTA yBiMKHeHO.
Off: aBTOMaTVyHE 33aKPUTTA BUMKHEHO.

(ON)

Bmukae abo BUMukae pyHKLilo GaraTokBapTUPHOro AoMY.

On: dyHKUilo 6araTokBapTUPHOro AoMy YBiIMKHEHO. [MokpokoBuiA iMnynbc abo iMnynbec nynbTa He
BnnvnBae Ha a3y BiAKPUTTS.

Off: cpyHKLit0 GaraTokBapTUPHOro AOMY BUMKHEHO.

(OFF)

ibcA

Bmukae abo BUMUKae hyHKLUito GaraTokBapTMpHOro oMy nig vac sianiky TCA.

On: dyHKUilo 6araTokBapTUPHOro AoMy YBIMKHEHO. [TokpokoBUiA iMNynbe abo iMnynbec nynbTa He
BrnnvBae Ha Bianik TCA.

Off: cpyHKLit0 GaraTokBapTUPHOro AOMY BUMKHEHO.

(OFF)

Sci

Bmykae abo BUMUKaE LUBWUAKE 3aKPUTTS

On: wBmnake 3akpuTTst yBIMKHEHO. FAkwo BopoTa BigkpuTi abo nepebysatTb y asi BiOKpUTTS,
cnpauboByBaHHs hoToenemeHTa NpM3BOANTL A0 aBTOMATUYHOIO 3aKpUTTS BOPIT Yepe3 3 ¢ nicns
noBHOro BiAKpUTTA. AkTBoBaHoO nuwwe 3 TCA:ON

Off: WBMAKe 3aKPUTTS BUMKHEHO.

(OFF)

PP

Bubupae pexum pobotun kHonkn "Kpok 3a kpokom" Ta nynbTa.
On: Po6ota: BIOKPUTWN > SBAKPUTW > BIOKPUTW >
Off: Po6ota: BIOKPUTW > CTOI > 3AKPUTK > CTOIT >

(OFF)

PrE

BMmukae abo BUMUMKaAE nonepeaHe MUraHHA CUrHanbHoI namnu.
On: nonepegHe MUraHHs yBiIMKHEHO. MuraHHa akTuByeTbCst 3a 3 CEeKyHAM [0 3anycky MoTopa.
Off: nonepegHe MUraHHA BUMKHEHO

(OFF)

RAN

Bmukae abo BUMUMKae YHKLO iIHBEPCINHOroO xoay

On: ®yHKUitlo BBIMKHEHO. [leped KOXHUM BiAKPUTTAM ONOK ynpaBniHHA BUKOHYE 2-CEKYHAHY)
onepalvito B 3BOPOTHOMY HanpsMKy, Lo6 nonerimnti po3brnokyBaHHA enekTpUYHOro 3amka.

Off: DyHKLUiS BUMKHEHA.

(OFF)

blLco

Bmunkae abo BUMMKae OyHKLO B110KyBaHHS BiAKPUTTS.

On: oyHKList BriokyBaHHS yBIMKHEHA. [1Nsi BUKOPUCTaHHSA TiNbKU 3 MOTOpaMu, o6rnagHaHumMm
KiHUeBUMW BUMMUKaYaMu. [licna cnpaubOBYBaHHS KiHLEBMX BUMUKaYiB BigKpUTTS  Griok
yrpaeniHHA 3aTpuMmye 3ynuHKy npubnusHo Ha 0,5 ¢, wob cTynka BcTUrna kpaue saaputucs ob
cTonopu.

Off: dyHKLIiA 6rokyBaHHA BUMKHEHA.

(OFF)

BMmukae abo BUMUKae pyHKLit0 6noKkyBaHHS Nnig vac 3akpuTTs.

On: dyHKList BIOKyBaHHs yBiMkHeHa. 1Nl BUKOPUCTaHHSA TiflbKM 3 MOTOpamu, o6rnagHaHUMmn
KiHUeBUMW BUMMUKaYamMu. [licna cnpaubOBYBaHHS KiHLEBUX BUMUKaYiB BIgKPUTTS  Grok
ynpaBniHHA 3aTpuMye 3ynuHKy npubnusHo Ha 0,5 ¢, Wwob cTynka BcTUrna kpawe Boaputucst ob
cTonopw.

Off: dpyHKUis GroKyBaHHS BUMKHEHaA.

(OFF)

Soft

BMukae abo BUMMKAE CTapT 3i 3HWKEHOO LLBUAKICTHO.

On: BrKoHYye 3anyck Ha 3HWKEHIil LUBUAKOCTI MPOTAroM 2 CeKyHA, a noTiM NepexoauTb Ha HOpMarbHy
LLIBUAKICTb.

Off: 3anvck Ha 3HVXKEHIN LLIBUAKOCTi HEe aKTUBHWUNA.

(OFF)

Lkch

O6upae pexum poboTu curHanbHoi namnu npotarom vYacy TCA
On: CurHanbHa namna yBiMkHeHa nig Yac TCA
Off: CurHanbHa namna BMMKHeHa nig Yyac TCA

(OFF)

hEr

Bmukae abo Bumukae dyHkuito HOLD-TO-RUN (yTpumyiiTe abu 3anycTuTn)

On: dyHkuis HOLD-TO-RUN.

Knonky OPEN/CLOSE Heob6xiaHO yTpyMyBaTu NpoTAroM ycboro MmaHeBpy. Po3mukaHHs Bxogy STOP
3ynuHsie OBWUryH. Yci Bxoau 6esnekn [eakTMBOBaHO, 3a BUMHATKOM BXOZiB KiHLEBUX BUMUKaMiB
/SW01/SW02/SWC1/SWC2).

Off: aBTOMaTUyHa/HaniBaBTOMaTMyHa PyHKLis

(OFF)

Bubupae pexum pobotn 1 abo 2 motopa:

On: MoTopu npautoloTb CUHXPOHHO. Lito dyHKLUilo HeobXiagHO BUKOPUCTOBYBATU B TakMX BUNadKax: -
\07151 KOXKHOrO OKPEMOro MoTopa MiakntoviTe noro 4o M1: knemm 1/2.

0151 BOX CMHXPOHI30BaHUX MOTOPIB (Hanpuknag, niglAoMHO-NMOBOPOTHUX BOPIT), MiAKMOYITE OOWH
MoTop Ao M1: knemu 1/2, a gpyruii - go M2: knemu 3/4. Hanawrtyiite napametpu ans motopa 1,
BXOAM KiHLEBUX BUMUKaYiB M2 geakTtvBoBaHi. TDMO i TDMC nosuHHi 6yTun 0.

Off: [1Ba MOTOPU HE CUHXPOHI30BaHi, HaNpuKnaa, CTyNKWN HaknaaaTbCs 0AHa Ha OAHY, HanawTynTe,
napameTpy TDMO i TDMC o noTpibHUX 3Ha4Y€eHb.

(OFF)

Bmukae abo BUMMKaE NynbTU NPOrpaMoBaHoro Kogy.

On: pagionpuiimad yBIMKHEHO NuLLe A5t NYNbTiB 3 PyXOMUM KOO OM.

Off: npuiimay yBiMKHEHO Ans NynbTiB 3i 3MiHHUM kofom (rolling-code) Ta nynbTiB 3 NporpaMoBaHNM
Kogom (camoHaByaHHS Ta dip/nepemukay).

(OFF)

Bubupae TvN BUKOPUCTOBYBAHOIO €MEKTPUYHOrO 3aMKa.

On: MarHiTHUI enekTpuUYHMI 3amMoK, 3a3BuUYalt XUBUTLCA Bif 12 B nocTiiHoro ctpymy.

Mepen KOXHOW onepauielo BIAKPUTTS Ta 3aKpUTTS enekTpo3amka BigbGyBaeTbCs BiAKIIOYEHHS
DKMBMNEHHS Ha BUXOZi 3amKa.

Off: enekTpuyHMIN 3aMOoK i3 3aCyBKOLO, 3a3BuYai 6e3 KMBMEHHS.

lMepen KOXHUM MaHEBPOM BiOAKPUTTS MNOAAETbCHA >XUBMeHHsa 12 B nocTiiHoro cTpymy Ha uac,

BCTaHoBreHui napametTpom TLOC.

(OFF)
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IAKTMBYE abo aeakTuBYeE DYHKLKO 3aKpPUTTSA NPU HATUCHEHHI. Tinbku 3 norikoto SLD:ON
bb On: OcTaHHs cekyHaa MaHeBpy Y pasi 3aKpUTTSt BUKOHYETLCS Ha HOpMarbHil WBmakocTi (6e3 yno- (OFF)
BinNbHEHHS), 06 CNPUSTY KPaLLLOMY 3a4erieHHI0 eNleKTPUYHOro 3amKa.

Off: ®yHKLiA BUMKHEHa.

Bmukae abo BUMUKae Apyruii pagiokaHan Ha knemax 29/30.
EI: h On: Buxig 29/30 HanawToBaHuii Ha dyHKLi0 Apyroro pagiokaHany.
Off: Buxig 29/30 BnkoHye doyHKLit0 cnyxb6oBoro ceiTna (aus. napametp TLS).

(OFF)

Bwmukae abo BuMUKae nepesipky doTtoenemeHTa Ha Bxogi PHOTO, akTuBHY sik Ha dhasi 3akputTs,
Tak i Ha dasi BigKpUTTSA.

] ; . .

l: St I |On: nepeBipKy yBIMKHEHO. FAKLLO TECT HEraTUBHWUIA, XXO4EH MaHeBp He BUKOHYyeTbCA. [ue. puc. 3 - (OFF)
"PHOTO TEST".

Off: nepeBipka dboToenemeHTa Npu KOXXHOMY MaHeBpPi BUMKHEHA.

Bmukae abo BuMmukae nepesipky goToenemeHTa Ha Bxogi PHOT, Lo akTMBHa nuwe nig yac

3aKpUTTS.

t Ste On: nepesipKy YBIMKHEHO. AKLLO TECT HeraTuBHUI, XOOEH MaHEeBP He BUMKOHYeTbCA. [uB. puc. 3 - (OFF)
"PHOTO TEST".

Off: nepeBipka dboToenemeHTa Npu KOXKHOMY MaHeBpPi BUMKHEHa.

n BMmukae abo BUMUMKaE nepeBipky MoTopa.
t Stl I |On: nepeBipKy yBIMKHEHO. FAKLLO TECT HEraTMBHWI, XXO4eH MaHeBp He BUKOHyeTbes. Off: nepesipky (OFF)
BUMKHEHO.

BMmukae abo BUMMKAE AWCTaHLUiHE HaBYaHHA MNynbTiB, SIK 3a3HavyeHO Yy NyHKTI "[ucTaHuinHe
rn HaBYaHHs NynbTiB".

rEN v . (OFF)

On: OucTaHuiiHe HaB4aHHS BBIMKHEHO.

Off: ucTaHuinHe HaB4aHHSA BUMKHEHO.

PALIO (Rd)

MEHIO OYHKLIT

Konu BnbpaHo uto dyHKuito, npuiimay ovikye (PUsH), noku kog nynbta 6yae npusHaveHo Ana dyHKUii NoKpokoBoro BiagkpuTTa. HaTucHiTL
KHOMKY MynbTa, AKiN NOTPIBHO NPU3HAYNUTU L0 PYHKLIO.

PP AKLL0 koA AiicHWiA, BiH Byae 36epexeHunit i Ha gucnnel 3'asuTbes nosigomnerHs OK.

AKLLO KOO HEBipHWIA, 3'ABUTLCSA NOBIAOMITEHHS ERR.

Bubip Liel dyHKLIT nepeBoanTL NpuiMay B pexum ovikyBaHHs (PUSH) Ans npusHadeHHs Kkody nynbTa Ha Apyrui pagiokanan. HaTtucHite
E h KHOMKY MynbTa, SKii NOTPiOHO NPU3HAYNTK L0 dOYHKLO.

c AKLLO Koa AircHuMIA, BiH Byae 36epexeHnin i Ha ekpaHi 3'aBuTbea nosigomnerHs OK.
AKLLO KOO HEBipHUIA, 3'ABUTLCS NOBIAOMITEHHS ERR.

AkLo BUOGpaHo Lo dyHKLito, NpuiiMay ovikye (PUSH) Ha koA nynbTa, skomy Mae 6yTu npuaHadeHa pyHKLis NiLloxXiAHOro BiAKPUTTS (OMB.
napametp TPED).
PEd HaTuCHITb KHOMKY NynbTa, sKi NOTPIGHO NPU3HAYUTU L0 DYHKLIO.

AKLLO Koa AircHuMiA, BiH Byae 36epexeHunin i Ha ekpaHi 3'aBuTbea nosigomnexHs OK.
AKLLO KOO HEBIpHWIA, 3'ABUTHCS NOBIAOMMEHHS ERR.

Bubip uiei dyHKLiT nepeBoanTb NpuiimMad B pexunm ovikyBaHHs (PUSH) Ana BuaaneHHs Kogy nynbTa 3 nam'aTi.
CLr AKLL0 Kog AicHuMiA, horo Byae BuaaneHo i 3'asnuTbes nosigomnerHs OK.
AKLLO0 Ko HeBipHUIA abo BIACYTHIN y naM'ATi, 3'ABUTLCA NOBIAOMINEHHS ERR.

MoBHicTio cTUpae nam'aTb NpuitMada. HeobxigHo niaTBepanTn onepakwito.
s t s Mpw BMGOPI Liel dyHKUIT npuiimady odikye (PUusH) HoBoro PGM ans nigTBepakeHHs onepaldii. Micns 3aBeplUeHHs BUAANeHHst Ha ekpaHi
3'aBuTbes nosigomnerHss OK.

KINbKICTb LIUKNIB (~7An)

Binobpaxae KinbKicTb NOBHUX LMKNIB (BiAKPUTTSA+3aKpUTTS), BUKOHAHUX aBTOMaTMKOIO.

g

Mpy nepLuoMy HaTUCKaHHI kHonkn <PG> BigobpaxatoTbes nepui 4 umudpwu, npu Apyromy - octanHi 4. Mpuknag <PG> 0 i#>>> <PG> 3456: BukoHaHo
123.456 umknis.

LIMKINU TEXHIYHOIO OBCINYrOBYBAHHS (AAc )

List dpyHKLiA akTMBYE NOBIJOMMEHHS NPO 3anuUT Ha TEXHIYHE 0BCNyroByBaHHS MiCMs NEBHOI KiNbKOCTi MaHeBPiB, BCTAHOBIEHY IHCTaNATOPOM.

LLlo6 akTBYyBaTK Ta BUOpaTH KiNbKIiCTb NEpeMukaHb, BUKOHaANTe HacTynHi 4ji:

HaTtucHiTb kHonky <PG>, Ha gucnnei 3'aButbea Hanvue OFF, Wwo o3Havae, Lo dyHKLis BUMKHEHA (32 3aMOBYYBaHHSM).

3a 1oNoMOroto KHomnok <+> i <-> BnbepiTb O0AHe i3 3anpornoHoBaHNX YicroBux 3HadveHb (Big OFF go 100). 3HauyeHHs cnig po3yMmiTu sik COTHI LMKIiB Ma-
HeBpy (Hanpuknag: 3HaveHHs1 50 o3Havae 5000 maHeBpiB).

HaTtucHiTb kHonky OK, w06 akTuByBaTu dyHKUito. Ha gucnnei 3'aButbes Hanuc PROG.

3anuT Ha TexHiYHe 06CcnyroByBaHHA KOPUCTYBAYEBi CUTHaMI3ye CUrHanbHa namna, sika cBituTbes e 10 cekyH/ nicnsa 3aBepLieHHa MaHeBpy BiAKPUTTS

abo 3akpuTTS.

CKUOAHHSA (FE3)

CKMOAHHSA 6noky ynpaeninHs. YBAIA!: CknpgaHHst HanawTyBaHb 6roKy ynpasriHHsi MoBepHe A0 3HauyeHb 3a 3aMOBYYBaHHSM.

MepLie HaTuckaHHs KHoMkM <PG> npr3BoauTbL 40 MUrOTIHHA Hanucy RES, noganblie HaTuCKaHHS KHOMKU <PG> ckmaae HanaluTyBaHHsi 610Ky ynpasniHHS.
Mpumitka: MynbTK, Nnaponb AOCTYNy Ta KOHirypawis CMHXPOHI3auii He BUOansTbCs 3 Npunmadya.

Ycs norika Ta napameTpu ckMaarTbCA A0 3HAYEHb 3@ 3aMOBYYBaHHAM, TOMY NpoLeAypy aBTOHanawTyBaHHS HEO6XiAHO NOBTOPUTY.
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ABTOHATALUTYBAHHS (Atto)

List doyHKLiS BUKOPUCTOBYETHLCS ANt BCTAHOBMEHHSI ONTUManbHUX poboymx 3Ha4YeHb aBTOMaTUYHOI CUCTEMMU, a B KiHLi MpoLeaypu KOpUryloTbCs napameTpu
SAMIBHEHHA, YAC POBOTW i TANTbMYBAHHA.
LLlo6 BMKOHaTM aBTOHaNaLLTyBaHHS, NOTPIGHO:
a) [lepekoHaiTecs), WO B 30Hi MaHEBPYBAHHS CTYIIKM HEMAE XOAHMX NepeLkon; SKLWOo HeobXiaHOo, BiAropoAiT 30HY Bif Noden, TBapuH, aBToMobinis
Towo.
Mip yac aBToMaTMYHOro HanawTyBaHHA (PYHKUiIA 3aXUCTy Bif po3aaBrioBaHHA He aKTMBHA.
b)  Bubepitb dyHkuito AUTO i HaTucHITL OK.
c) 3aponomMoroto KHomok <+> abo <-> BubepiTb nigmeHto NOLS, LSW a6o ENC, 3anexHo Big HasBHOCTI KiHLEBMX BUMMKadiB Ta/abo eHkoaepa:
NOLS: ko moTop 6e3 KiHLeBMX BUMUKaYiB i eHkogepa
LSW: skwio MOTOp Mae KiHLEeBi BUMWKaYi, ane He Mae eHkogepa
ENC: skwo moTop obrnagHaHuin eHkogepoM, ane 6e3 KiHLeBoro Bummkada
d) nicnsa BuGopy HatucHite OK, wwo6 po3noyaTty npolenypy aBToHanaLTyBaHHs.
Brok ynpaBniHHsi BUKOHYE Cepito MaHeBpiB, W06 BUBYMTU Xif, CTYNOK i HANawTyBaT napaMmeTpu.
CnouaTtky obuaBi CTYNKW NepeBOAsTbCS Y BIAKPUTE MOMOXEHHS, NOTIM Micna AeKiNbKOX MaHEBPIB BIAKPUTTS i 3aKpUTTA 3 Pi3HOK LUBMAKICTIO, ofHa abo
06uABI CTYNKM NepeBoaATLCS Y BiAKPUTE MONoXeHHs, Briok ynpaeniHHa BuBeae Ha ekpaH noeigomnenHsa OK. .Akwio onepauis He Baanacs, Ha gucnnei
3'aBuTbCA nosigomneHHss ERR. MoBTopiTe onepaLito nicns noBTOpHOI NepeBipky NiKIMIOYEHHS Ta MOXMNBOI HAassBHOCTI NepeLuKos.
Axkwo napameTpun abo weuakicte TM1/TM2 6ynu 3miHeHi, NOBTOPITL Npoueaypy aBTOHanalTyBaHHS.

Kof 3AXUCTY (cadE)

IMig vac poboTu Ha gucnnei BigobpaxatoTbes Aeski ckopodeHHs: OPM1/OPM2 npwu sigkputTi moTopa 1 abo 2 i CLM1/CLM2 npu 3akpuTTi moTopa 1 abo 2.

[lo3Bonsie BBECTM KOA 3axUCTy AOCTYNYy A0 NporpamyBaHHsA 6rnoky ynpasniHHS.

MoxHa BBECTU HOTUPU3HAYHMNIA ByKBEHO-LIMGPOBUIA KoA, BUKOpUCTOBYYM Undpm Big 0 Ao 9 i nitepn A-B-C-D-E-F.

3HaueHHs 3a 3amoBYyBaHHSAM - 0000 (YOTMpW Hyni) - 03HaYaE BIACYTHICTb KoAy 3axuCTy.

Onepauito BBEAEHHSA KOOy MOXHa ckacyBaTu B OyAb-SKMA MOMEHT OLHOYACHUM HaTUCKaHHSAM KHOMOK + i -. icns BBeAeHHS napons MoxHa npawiosaTti 3
6110KOM ynpaBniHHA, BXOASYM i BUXOASYM 3 NpOrpaMyBaHHA NPOTArom npmbnusHo 10 XBunuH, Wo6 BUKOHATU HanawWwTyBaHHS | TECTYBaHHSA (Y HKLIN.
3amiHa kogy 0000 Ha Oyab-AKWIA iHWWIA KOA AO3BOMSIE 3aXMCTUTU BNOK ynpaBniHHA, 3anobiraioun [ocTyny A0 BCiX MeHH0. AKLO BU XoveTe BBECTU KOA
3axuUCTy, BUKOHaNTe Taki aii:

- BubepiTb MeHo Code (Kop) i HaTucHiTL OK.

- Hapgucnnei 3'aButbesa kog 0000, HaBiTb AKLLO paHille BXe OyB BBEAEHWUI KoL 3aXUCTY.

- 32 [0MOMOro0 KHOMOK + Ta - 3MiHiTb 3HAYEHHSI CUMBOIY, LLO MUTae.

- HatucHiTb OK, wob nigTBepAUTM CUMBON | NEPENTHN A0 HACTYMNHOrO.

- nicnsa BBeAEHHS 4-X CUMBONIB 3'ABUTHCS NOBIAOMITEHHS Npo niaTBepakeHHs "CONF".

- Yepes Kinbka cekyHf 3HOBY 3'aBUTbCS kog 0000

- HeobXigHO NOBTOPHO NIATBEPAMTM paHille BBEAEHUI KO 3aXUCTY, LWOO YHUKHYTU HEHABMUCHOTO BBEAEHHS.

SAkwo kog 36iraeTbecs 3 nonepeaHim, Ha gucniel 3'aBUTbCA NOBIAOMIEHHs Npo niareepmkeHHs "OK".

Bnok ynpaeniHHs aBTOMaTU4HO BMXOAMTb 3 ha3u nporpamyBaHHs. [ns NOBTOPHOro AOCTYNy [0 MeHI HeobxigHo Oyae BBECTW HOBWWM KOO 3axMUCTY.
BAXNUBO: 3AMULLITb 3axucHui kop i 3BEPIFATE MO0 B BE3MNEYHOMY MICL|I ans noganbluoro o6¢nyroByBaHHs.

Onsa BuaaneHHA Koy i3 3axuLeHoro 650Ky ynpaBniHHA HEOGXiAHO YBINTU B peXXUM NporpaMyBaHHsi 3a 4ONOMOrol0 Naposis i CKUHYTU
KoA A0 3HaYeHHsA 3a 3amoBYyBaHHAM 0000.

Y PA3l BTPATU KOOY HEOBXIOHO 3BEPHYTUCA OO ABTOPU3OBAHOI CNYXBW TEXHIYHOI NMIOTPUMKW AONA MOBHOro
CKMOAHHA HAJNTALWUTYBAHb BJIOKY YIMPABIIHHA.

8) PErYNOBAHHA WBUOKOCTI BOPIT

TpuBanicTe pyxy 3 MOCTIAHO LIBUAKICTIO i, BiNOBIAHO, TPUBANICTb ranbMyBaHHsi MOXHa 3a4aTtun 3a f4ornomMoroto napametpis TM1 i TM2.
AKLLO MOTOP OCHALLEHUI EHKOAEPOM:

- [poBeaiTb aBTOTECT ANA CAMOCTIMHOrO BUBYEHHS 3HAY€EHb.

- Hanawrtynte napametpn TM1/TM2, BpaxoByouu, L0 BOHW BKa3YyOTb Ha BiACOTKOBE 3HAYEHHSI XO4Y NpU 3BUYANHIN LUBUAKOCTI.

- HanawTywTe iHWi napameTpu WBMAKOCTi Ta 06epTOBOr0 MOMEHTY BiANOBIAHO 4O TMUMY YCTAHOBKU Ta YMHHUX HOPM.

AKLLO MOTOP He OCHALLEeHUI eHKOAEPOM:

- lNpoBeniTe aBTOTECT ANA CaMOHaBYaHHS 3HAYeHb | NepeBipTe TpMBarnicTb onepauii BiAKPUTTSA Ta 3aKpUTTS.

- BcraHoBiTb 3HaveHHs1, 3unTaHe 3 napameTpa TM1/TM2, BigHsBLIN BaxxaHWi Yac ranbMyBaHHSA (Hanpuknag: 3aranbHe BigkpuTTa 25 cek,
a ranbMyBaHHs NoTpibHo 5 cek: BcTaHoBiTE TM1/TM2 Ha 20 cexk).

- HanawTywTe iHWi napameTpu WBMAKOCTi Ta 06epTOBOr0O MOMEHTY BiANOBIAHO 40 TMUMY YCTAHOBKU Ta YNHHUX HOPM.

9) AUCTAHUIMHE HABYAHHSA NYNbTIB

AKLLO B Npuimadi BXe € NynbT, TO MOXHA 34iINCHUTN ANCTaHUiNHe pafioHaByaHHs (6e3 HeobXigHOCTI 4OCTyny A0 60Ky ynpaBniHHS).
YBATA: lNMpoueaypy cnig BUKOHYBaTH 3 BiAKPUTUMU cTyrnkamu nig yac nepepBu TCA a6o 3 BigKpMTMMU BOpPOTaMU, SKLO
norika TCA BumkHeHa. Jlorika REM noBuHHa 6yTn yBiMKHeHa.

BukoHanTe Taki aii:

1 HaTucHITb NpuXoBaHy KHOMKY BXe 3anaM'sToBaHOro nynbra.

2 T[poTsarom 5 cekyHA HATUCHITb KHOMKY BXe 3anam'sTOBaHOro nyfbTa, WO BiANoBigae KaHany, sikuil NoTpibHO 3B'A3aT 3 HOBUM MYbTOM.
YBIMKHETbCA cUrHanbHa namMna.

3 HatucHitb npotarom 10c npuxoBaHy KHOMKY HOBOro nynbTa.

4 HaTucCHIiTb NpOoTSArom 5¢ KHOMKY HOBOro NynbTa, Wob 3B'A3aT Moro 3 kaHanom, BubpaHum y nyHkTi 2. CurHanbHa namna BUMKHETbCS.

5 Tlpuiimay 3anam'atae HOBUN NyrbT i HEranHoO BUMAE 3 PEXUMY MPOrpamyBaHHS.

10) 3ANOBI)XHUKU

F1: 3anobixxHWK Ana 3axXMcTy [0AaTKOBOrO AXXepena XUBMEHHS.
F2: 3aranbHuii 3anobixxHuK
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11) ABAPIMUHUA AKYMYNIATOP

[opaTtkoBWIn KOMMMEKTYOUMIA MPUCTPIN NPU3HAYEHUI ANS XUBMNEHHS GroKy ynpaBniHHA B pasi 3000 B enekTpoMepeXxi.
KomnnekT cknagaetbcsi 3 nnatu 3apsgHoro NpUCTPOLo | ABOX akyMynsiTOpHUX 6atapeit 12 B, KpinunbHUX KPOHLUTERHIB, FBUHTIB | MPOBOAKN .
[nsa oTpumaHHst gogaTtkoBoi iHdopmalii, 6yab nacka, 3BepHITbCA 40 IHCTPYKLT, L0 40AAETLCS 40 NPUCTPOLO.

12) QIATHOCTUKA

WO SWoz2

SWC

]

CXemMolo.

sihbe OpfuH cerMeHT aucnnes NoB'A3aHni 3 KOXKHUM BXOA4OM. Y pasi HECNPaBHOCTI BiH BMUKAETbCS 3@ HACTYMHO

N.C. (HopManbHO 3aMKHeHi) BXxoam no3HadeHi BeptukanbHumu cermeHtamun. N.O. (HopManbHO pO3iMKHEHI)
BXOAM MO3HAY€eHi rOpU30OHTanbHUMU CErMeHTamu.

Y pasi cnpaubOoByBaHHA aMnepoMeTPUYHOro AaTyvka npoTu po3aaBnioBaHHS GNoK ynpasriHHS BUBOAUTL
Ha gucnnen nosigoMmneHHs AMP1 abo AMP2.

13) NOBIAOMJIEHHA MNMPO NOMWUIIKU

Hwx4ye HaBedeHO Oesiki 3 NOBiAOMIMNEHb, AKi 3'ABNAIOTLCA Ha Ancnnei y pasi BAHUKHEHHS HECNPaBHOCTEN:

Momurka nepeLukonm Motop 1/aat4uk npoTn
ANP i pO37aBntoBaHHs MepeBipTe HasiBHICTb NepELLKOA Ha LUMSIXY PyXy CTyfKu MoTtopa 1
Momurka nepeLukoam MoTop 2/Aat4uk NpoTn
ANFPZ po3faBnioBaHHs MepeBipTe HasiBHICTb NEPELLKOA Ha LUMSIXY PYXy CTYSKU MoTopa 2
Enc ! Momunka eHkoaepa 1/BUABREHHS NepeLkoau I'Iepeque MPaBUNBHICTL NIAKTIOYEHHA eHKkonepa MoTopa 1. [o 6rnoky ynpasniHHs,
HasiBHICTb NEPELLKO/ Ha LUMIAXY PyXy NOMNOTHa BOPIT, NpaBunbHICTL poboTu eHkoaepa.
MepeBipTe NpaBWUNbHICTL NIOKMIOYEHHST eHkogepa MoTopa 2 A0 Onoky ynpaeniHHS
Enc?d Momunka eHkodepa 2/BUSIBNEHHSA NepeLLKoamn P A P P A A p P ) A y ynp ’
HasiBHICTb NEPELLKO/ Ha LUMAXY PyXy NOMNOTHa BOPIT, NpaBunbHICTL poboTu eHkoaepa.
Err i Momunka nepeBsipKkn enekTpu4Horo kona motopa 1 MepesipTe nigknoYeHHs moropa 1
Erréd MomuIka nepeBsipKk1 enekTpM4Horo kona Motopa 2 MepesipTe Nigkno4eHHa motopa 2
Err3 nomuInKka/HeCnpaBHICTb CXEMU XMUBMEHHS 3BEpHITLCA 3a TEXHIYHOK JOMNOMOroK, MOXNNBO, 3aMiHiTb BNOK ynpasniHHSA
ErrH Momunka TecTyBaHHa doTtoenemeHta PHOTA MepesipTe 3'eAHaHHS, BUPiBHIOBaHHA poToenemeHTa PHOT A abo HaaBHICTb NepeLukop,.
ErrS Momwunka nepeBipku poToenemerta PHOTC MepeBipTe 3'egHaHHs, BUpiBHIOBaHHA dpoToenemeHTa PHOTC abo HasiBHICTb NepeLuKkos.
Momunka, akTMBHWIA AaTyuk (nig vac
Errb @aBTOHanalTyBaHHSA) Mg Yac aBTOHaNaWTyBaHHSA crnpaLoBaB AaTyvk 6e3neku.
Momunka 3ynvHkK akTMBHa (Mig Yac
Err aBTOHanalTyBaHHs) IMig Yac aBToOHanawTyBaHHs cnpautoBas Bxig STOP.
ErrB Momwunka BXxoAy akTuBHa (nig Yac aBToHanawTyBaHHs) |[ig Yac aBToHanawTyBaHHs cnpautoBaB Bxig PP/Open/Close.
. . 3auekariTe MOKM MOTOP OXOJOHE, SIKLLO CKMAAHHS He Bigbynocsi, Moxe 3HagobuTucs 3a-
Ehr i CnpautoBaB TENNOBUIA 3aXUCT MOTOpa MiHa MoTopa

14) TEXHIYHE OBCJ1YTOBYBAHHA

HacTynHa Tabnuus BUKOPUCTOBYETLCA ANs 3anucy pobiT 3 TEXHIYHOro 06CryroByBaHHs, BOOCKOHaNEHHS abo PEMOHTY, LLO BUKOHYHOTLCS TEXHIYHUM
cnewianictom.

MevyaTka
Oata Mignuc cneuianicta
Onwc onepauii
) o Meuvatka
Nata Mianuc cneuianicta
Onuc onepauii
) o Meuatka
Oata Mignuc cneuianicta
Onuc onepadii
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Dichiarazione di Conformita
UE (DoC)

Nome del produttore:

Automatismi Beninca SpA

Indirizzo: Via Capitello, 45 - 36066 Sandrigo
(VI) - Italia

Telefono: +39 0444 751030

Indirizzo e-mail: sales@beninca.it

Persona autorizzata a costruire la documenta-
zione tecnica:
Automatismi Beninca SpA

Tipo di prodotto: Centrale di comando per
1/2 motori 24 Vde

Modello/Tipo: BRAINY 24 Accessori: N/A
Il sottoscritto Luigi Beninca, in qualita di
Responsabile Legale, dichiara sotto la propria
responsabilita che il prodotto sopraindicato
risulta conforme alle disposizioni imposte dalle
seguenti direttive:

Direttiva 2014/30/UE del Parlamento europeo
e del Consiglio, del 26 febbraio 2014 | con-
cernente 1'armonizzazione delle legislazioni
degli Stati membri relative alla compatibilita
elettromagnetica (EMCD), secondo le seguenti
norme armonizzate:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007.

Direttiva 2011/65/UE del Parlamento europeo
e del Consiglio, dell” 8 giugno 2011 | sulla
restrizione dell’uso di determinate sostanze
pericolose nelle apparecchiature elettriche ed
elettroniche (RoHS), secondo le seguenti norme
armonizzate:

EN 50581:2012

Direttiva 2014/35/EU DEL PARLAMEN-
TO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 26
febbraio 2014 concernente I'armonizzazione
delle legislazioni degli Stati membri relative
alla messa a disposizione sul mercato del ma-
teriale elettrico destinato ad essere adoperato
entro taluni limiti di tensione (LVD), secondo
le seguenti norme armonizzate:

EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-
103:2015.

Direttiva 1999/5/CE del Parlamento europeo
e del Consiglio, del 9 marzo 1999, riguardante
le apparecchiature radio e le apparecchiature
terminali di telecomunicazione e il reciproco ri-
conoscimento della loro conformita (R&TTE),
secondo le seguenti norme armonizzate:
ETSIEN 301 489-3V1.4.1 (2002) + ETSI EN
301 489-1V1.4.1(2002)+ETSIEN 300220-3
V1.1.1(2000)+ EN 60950-1 (2001)

Beninca Luigi, Responsabile legale.
Sandrigo, 03/03/2017.

&d‘,-"/é«.\.wﬁf

Il Certificato di Conformita di questo docu-
mento corrisponde all’ultima revisione dispo-
nibile al momento della stampa e puo risultare
differente per esigenze editoriali dall’originale
disponibile presso il produttore.

I Certificato di Conformita pit completo
e recente ¢ disponibile consultando il sito:
www.beninca.com oppure puo essere richiesto
presso: Automatismi Beninca S.p.A - Sandrigo
V1 - ltaly.

Automatismi Beninca SpA

Address: Via Capitello, 45 - 36066 Sandrigo
(V1) - Italia

Telephone: +39 0444 751030

Email address: sales(@beninca.it

Person authorised to draft the technical docu-
mentation:

Automatismi Beninca SpA

Product type: Control box for 1/2 motors
24 Vde
Model/type: BRAINY 24 Accessories: N/A

The undersigned Luigi Beninca, as the Legal
Officer, declares under his liability that the
aforementioned product complies with the pro-
visions established by the following directives:

Directive 2014/30/UE OF THE EUROPEAN
PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of
26 February 2014, on the harmonisation of the
laws of Member States relating to electroma-
gnetic compatibility (EMCD), according to the
following harmonised regulations:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 +
Al:2011.

Directive 2011/65/EU of the European Parlia-
ment and Counecil, dated 8 June 2011, on the
restricted use of certain hazardous substances
in electrical and electronic devices (RoHS),
according to the following standards:

EN 50581:2012

Directive 2014/35/UE OF THE EUROPEAN
PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of
26 February 2014, on the harmonisation of the
laws of Member States relating to electrical
equipment designed for use with certain vol-
tage limits (LVD), according to the following
harmonised regulations:

EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-
103:2015.

* Directive 1999/5/CE OF THE EUROPEAN
PARLIAMENT AND COUNCIL, 9 March
1999 in relation to radio equipment and te-
lecommunications terminals and the mutual
recognition of their conformity (R&TTE), per
the following harmonised standards:

ETSI EN 301 489-3 V1.4.1 (2002) + ETSI
EN 301 489-1 V1.4.1 (2002) + ETSI EN 300
220-3V1.1.1

(2000) + EN 60950-1 (2001).

Beninca Luigi, Legal Officer.
Sandrigo, 03/03/2017.
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The certificate of conformity in this document

corresponds to the last review available at the
time of printing and could differ for editorial
requirements {rom the original available from
the manufacturer.

The most recent and complete certificate of con-
formity is available consulting the site: www.
beninca.com or can be requested from: Auto-
matismi Beninca SpA - Sandrigo VI - ITALY.

'd ™ '
UE Declaration of Conformity EG-Konformititserklirung
(DoC) (DoC)
Manufacturer's name: BHpoGHHK:

Automatismi Beninca SpA

Anpeca: Via Capitello, 45 - 36066 Sandrigo
(VI) - Italia

Tenedon: +39 0444 751030

E-mail: sales@beninca.it

Ocoba, yIoBHOBa:XeHA CKIANATH TeXHIYHY
JoKyMeHTamiro: Automatismi Benincd SpA
Tun mpoaykry: BJoK yopaBaiHHS J08
JBHIyHIB 1/2 24 B nocriliHoro crpymy
Mogzemns/Tam: BRAINY 24 KoMIUTeKTy0d1:
N/A

JIyimzi beHIHKa, o0 MONHCABCd HIDKYeE, K
IOPHOHYHHE [JHPeKTOp, 3adBIfe T CBOHO
BIATIOBITATHHICTE, mo BHINE3TATAHIH
TIPOIYKT BIANOBITAE MOIOKEHHAM,
BCTAHOBTEHHM HACTYITHHMH THPEKTHBAMHE:

JupexTHBa 2014/30/UE
€BPOIENCHKOIO IIAPTIAMEHTY TA
PA T 811 26 motoro 2014 poky mpo
HaONICKeHHT 3aK0HOJAECTEA JAepiKaB-1IeHIB
MO0 eIeKTPOMATHITHOI CYMICHOCTL
(EMCD) BiANOBLTHO J0 HACTYIHHX
ctaraaptie: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-
6-32007 + A1:2011.

JupextHsa 2011/65/€C EsponefcbKoro
Iapmasenty Ta Pagm 5ix 8§ 2011 poxy mpo
o0MeKeHHS BHKOPHCTaHHT IedaKux
HeDesNeYHHX pPeYoBHH B eIeKTPHYHHX Ta
eIeKTPOHHHX NPHCTPOAX (RoHS),
BIANOBITHO J0 HACTYIHHX CTAHIAPTIE:

EN 50581:2012

JdupexTHBa 2014/35/UE
€BPOIIEMCBHKOI O ITAPJIAMEHTY TA
PA TN Bix 26 motoro 2014 poxy mpo
TapMOHI3AII0 3aKOHOJABCTEA JepiKaB-
HIIeHIB MO0 eIeKTPHYHOTO 00TaIHAHES,
NIPH3HAYEHOTO J71% BHKOPHCTAHHA B IEBHHX
Mesxax Hanpyra (LVD), BIINoBIAHO 10
TaKHX CTaHJapTIB:

EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-
2-103:2015.

JdupexTusa 1999/5/CE
€BPOIIEHMCEKOIO IIAPJIAMEHTY TA
€BPOIIEMCHKOI PATH Bix 9 OepesHs
1999 poxy moao pagioobIaHAHHS Ta
TeTeKOMYHIKAMHHOTO KIHIIeBOTO
00IATHAHHEA 1 B3acMHOTO EH3HAHHST iX
eBianoeiaHOoCT1 (P& TTE) BLINOBLTHO A0
HACTYIIHHEX TapMOHI30BaHHX CTAHIApTIB:
ETSIEN 301 489-3 V1.4.1(2002) + ETSI
EN 301

489-1 V1.4.1 (2002) + ETSI EN 300 220-3
V1.1.1 (2000) + EN 60950-1 (2001)

Beninka JIyimi,
BIINOBIIATHHHI 3 FOPHIHIHHX

%Gf. *’/ZMMS"

CeptH(IKAT  BIOUOBIZHOCTI B IBOMY
JOKYMEHT! BIAIIOBLIA€ OCTAHHBOMY OITILIY,
JOCTYIIHOMY HA MOMEHT OPYKY, 1 MOXe
BIOPISHATHCA 32 peJaKIifHHMH BHMOTaMH
B1J OPHTIHATY, ZOCTYIHOIO BLI BHPOOHHKA.
HaffHOBIIIIHI Ta HaHNOBHIIHA CepTH)IKAT
EIONOBITHOCTI MOJKHA OTPHMATH Ha CaiTi:
www.beninca.com abo 33  agpecoro:
Automatismi Beninca SpA - Sandrigo VI -
ITAMIA.
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1 Premere le alette sui fianchi per sgan-
ciare le due maschere copriviti.

2 Rimuovere le due viti sul lato di
apertu- ra desiderato.

3 Allentare le due viti con funzione di
cerniera senza rimuoverle, in modo da
consentire I'apertura del coperchio.

1 Press the tabs on the sides to release
the two masks that cover the screws.

2 Remove the two screws on the
desired opening side.

3 Slacken the two screws that act as a
hinge without removing them, so as to
allow opening of the cover.

1 HaTucHiTb Ha BucTynun 3 60KiB, W06
3HATU ABI KPULWIKK, $IKI 3aKpMBaKOTb
FBUHTU.

2 BukpyTiTb ABa rBMHTU Ha MNOTpiGHOMY
6oui BiAKpMBaAHHS.

3 Mocnabte aBa rBUHTU, SKi AiOTb K
LapHip, He BMIMatoum iX, Wo6 MOXHa
6yno BiAKPUTU KPULLKY.




BENINCA

AUTOMATISMI BENINCA SpA - Via Capitello, 45 - 36066 Sandrigo (V1) - Tel. 0444 751030 r.a. - Fax 0444 759728
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