L8543270
09/2018 rev 1

BULL 1224 TURBO

:I SVeTem o WEADY J : PsW) === 1280

£

BENINCA

TECHNOLOGY TO OPEN

UNIONE NAZIONALE COSTRUTTORI
AUTOMATISMI PER CANCELLI, PORTE
SERRANDE ED AFFINI



300

~ Q@

ﬂ

200

00}

316

oov

]

215
245




AN

€
€
o
2
i
Z
=




X
74 mm
63 mm

K
3 mm
35 mm

K Max 35 mm
A

|

|

I
\
\
\
BULL 1224 TURBO.S
(optional MLS)

|







POWER INPUT
SELECTION

(optional)







~ @

Hodnuion

OPEN

N inuioFF

1]

d |

OPEN

[T
=

«—2=
~ @
MASTEE 3x0,5mm SLAVE )
Menu &4 Menu &
id-0 id= !

OPEN
— o

7 ] AN
Open Safety Edge MOTOR Close Safety Edge
: BAR  BAR
COM  PHOTO bArian (@K2/N.0. Jumper)

N.C.

3| &

J3 J3
Close Open
BAR 8K2 | BARN.C.




SCA 24Vdc (ﬁ) RUH 0000 | PHOTOTEST - PHO |
R AUXT AUXS
24Vdc COM PHOTO
] 1 [ ko
L —
ESE tan
24Vdc Max1A
LIGHT | |
=
AU 000 + v
M 24Vdc Max1A ™ >>> ______ i
o AUX1
CH? N -
‘ ‘ [ PHOTOTEST - PHC |
- AUXS
24Vde COM PHOTC
HE ] [ ] Rutooo3
L
SERVICE LIGHT | \? i T ] LSEZ:0n
24vde 7 24Vdc Max1A K
- + AUX1 |%724Vac/dc
_ L N w
Rele []‘L
24Vdc { X )) —————— RX
! 230Vac LIGHT
_ J
~®
SCA 24Vdc AUHZ:0000 | [ PHOTOTESTPHO |
- AUX2
+ AUX2 24Vde COM PHOTO
1 [ e
24Vdc Max 0,5A - ESE Fon
LIGHT
-
HEHHH
24Vdc RUHZ:000 | aavaorc INZ}:?M — owvaite
nm| T  )------- ( wx
CH2
% | PHOTOTEST PHC |
X
AUX2
24Vdc COM PHOTC
1 [ s
SERVICE LIGHT | AUHE-0002 LCEDion
24\/dc
+ | - | AUX2 —
L N HEEHH
Rele L (L ] i el INc o con s
24Vdc [ { %{i
I 230Vac LIGHT
| —




10

Schema menu di programmazione - Menu programming layout -
Cxema nporpamyBaHHs1 MEHIO

@ @ | @

..........

mtgomm ||
- 800 fEEt 6

@

@@ | @@ | @ &

@

EH
€

i
E
o
(&)

kch ¥ oxﬂ
iv e} —®
P " ﬂ
LOow ox




JlereHpa

O

Premere il tasto (-) / Press key (-) / HatucHiTb KHomky (-)

Premere simultaneamente (+) e (-) / Press simultaneously keys (+) and (-)
OAHOYACHO HAaTMCHITb KHOMKM (+) i (-)

O

Premere il tasto (+) / HatucHiTb KHomky (+) / Die Taste (+) driicken

Selezionare il valore desiderato con i pulsanti (+) e (-)
Increase/decrease the value with keys (+) and (-)
36inbluyiATE/3MEHLLYIMTE 3HAYEHHA KHOMKaMM (+) 1 (-)

Premere il tasto (PG) / Press key (PG) / HatucHitb KHonky (PG)

Selezionare il pulsante del trasmettitore da associare alla funzione
Press the transmitter key, which is to be assigned to function
HatucHiTb knagily nepegasaya, AKil noTpiGHO NpU3HAYUTH byHKUilo
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AVVERTENZE

®

INFORMAZIONI GENERALI

E’ vietato I'utilizzo del prodotto per scopi o con modalita non previste nel presente manuale. Usi non corretti possono essere causa di danni
al prodotto e mettere in pericolo persone e cose. Si declina ogni responsabilita dall’inosservanza della buona tecnica nella costruzione dei
cancelli, nonché dalle deformazioni che potrebbero verificarsi durante I'uso. Conservare questo manuale per futuri utilizzi.

INFORMAZIONI PER L'INSTALLATORE

Questo manuale € destinato esclusivamente a personale qualificato per I'installazione e la manutenzione di aperture automatiche.
L’installazione deve essere effettuaua da personale qualificato (installatore professionale, secondo EN12635), nell’osservanza della Buona
Tecnica e delle norme vigenti. Verificare che la struttura del cancello sia adatta ad essere automatizzata.

L’installatore deve fornire tutte le informazioni relative al funzionamento automatico, manuale e di emergenza dell’automazione, e consegnare
all’utilizzatore dell'impianto le istruzioni d’uso.

AVVERTENZE GENERALI

| materiali dell’imballaggio non devono essere lasciati alla portata dei bambini in quanto fonte di potenziale pericolo. Non disperdere
nell’ambiente i materiali di imballo, ma separare le varie tipologie (es. cartone, polistirolo) e smaltirle secondo le normative locali.

Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando del prodotto. Tenere i telecomandi lontano dai bambini.

Questo prodotto non & destinato a essere utilizzato da persone (bambini inclusi) con capacita fisiche, sensoriali o mentali ridotte, o con man-
canza di conoscenze adeguate, a meno che non siano sotto supervisione o abbiano ricevuto istruzioni d’'uso da persone responsabili della
loro sicurezza. Applicare tutti i dispositivi di sicurezza (fotocellule, coste sensibili, ecc.) necessari a proteggere I'area da pericoli di impatto,
schiacciamento, convogliamento, cesoiamento. Tenere in considerazione le normative e le direttive in vigore, i criteri della Buona Tecnica,
I'utilizzo, I'ambiente di installazione, la logica di funzionamento del sistema e le forze sviluppate dall’automazione.

L’installazione deve essere fatta utilizzando dispositivi di sicurezza e di comandi conformi alla EN12978 e EN12453.

Raccomandiamo di utilizzare accessori e parti di ricambio originali, utilizzando ricambi non originali il prodotto non sara piu coperto da garanzia.
Tutte le parti meccaniche ed elettroniche che compongono I'automazione soddisfano i requisiti e le norme in vigore e presentano marcatura CE.

A
A\

SICUREZZA ELETTRICA

Prevedere sulla rete di alimentazione un interruttore/sezionatore onnipolare con distanza d’apertura dei contatti uguale o superiore a 3 mm.
Verificare che a monte dell’impianto elettrico vi sia un interruttore differenziale e una protezione di sovracorrente adeguati.

Alcune tipologie di installazione richiedono il collegamento dell’anta ad un impianto di messa a terra rispondente alle vigenti norme di sicurezza.
Durante gli interventi di installazione, manutenzione e riparazione, togliere I’alimentazione prima di accedere alle parti elettriche.
Scollegare anche eventuali batterie tampone se presenti. L’installazione elettrica e la logica di funzionamento devono essere in accordo con
le normative vigenti. | conduttori alimentati con tensioni diverse, devono essere fisicamente separati, oppure devono essere adeguatamente
isolati con isolamento supplementare di almeno 1 mm. | conduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossimita dei
morsetti. Ricontrollare tutti i collegamenti fatti prima di dare tensione. Gli ingressi N.C. non utilizzati devono essere ponticellati.

ITA
2
A

SMALTIMENTO

Come indicato dal simbolo a lato, € vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici in quanto alcune parti che lo compongono potrebbero
risultare nocive per I'ambiente e la salute umana, se smaltite scorrettamente. L’apparecchiatura, pertanto, dovra essere consegnata in adeguati
centri di raccolta differenziata, oppure riconsegnata al rivenditore al momento dell’acquisto di una nuova apparecchiatura equivalente. Lo
smaltimento abusivo del prodotto da parte dell’'utente comporta I'applicazione delle sanzioni amministrative previste dalla normativa vigente.

Le descrizioni e le illustrazioni presenti in questo manuale non sono impegnative. Lasciando inalterate le caratteristiche essenziali del prodotto il fab-
bricante si riserva il diritto di apportare qualsiasi modifica di carattere tecnico, costruttivo o commerciale senza impegnarsi ad aggiornare la presente
pubblicazione.
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PROGRAMMAZIONE RAPIDA

NOTA: Condizioni per programmazione rapida:

- Memoria del trasmettitore vuota

- Autoset mai eseguito.

- Valido solo con trasmettitori ARC (Advanced Rolling Code)

Nel caso si commetta qualche errore durante la fase di programmazione rapida € possibile togliere I'alimentazione di rete e riavviare
la procedura iniziale.

Fasi di Programmazione Rapida

1 - Sbloccare manualmente il cancello, portarlo in posizione di chiuso con relativo finecorsa attivato, ribloccare il cancello.

2 - Fornire tensione di rete.

3 - Il lampeggiante si accende (verificare che sia collegato).

4 - Si entra automaticamente nella fase di memorizzazione trasmettitori e la centrale si pone in attesa di un trasmettitore.

Per saltare la fase di programmazione rapida e procedere con la programmazione manuale premere + e - (ESC) contemporaneamente.
5 - Sul display appare la scritta lampeggiante EHIE.

6 - Premere il tasto nascosto del trasmettitore da memorizzare.

7 - Sul display compare PL5h

8 - Premere il tasto desiderato da associare al ricevitore.

9 - Sul display compare EHL i (nel caso del secondo trasmettitore EHIZ).

10 - Ripetere le operazioni ai punti 6 e 7 per i trasmettitori successivi da memorizzare fino ad un massimo di 99 verificando I'in
cremento sul display (esempio £H {5).

11 - Per passare alla fase successiva di AUTOSET* premere il tasto di un trasmettitore gia memorizzato fino alla visualizzazione
della scritta Alltao.

12 - Sul display compare la scritta Alit o e il cancello esegue automaticamente 3 manovre calcolando i parametri ottimali di funziona-
mento. Se |'operazione di autoset € andata a buon fine il cancello si ferma in posizione di aperto e sul display compare la scritta aH.

Il tempo massimo per programmare il primo trasmettitore & di 60 secondi.
Se necessario procedere con la configurazione manuale PARAMETRI e LOGICHE in base alla tipologia di installazione.

1
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1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
* Questa funzione & INDISPENSABILE per impostare i valori ottimali di funzionamento dell’automazione. :
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Trasmettitori ARC
IMPORTANTE, LEGGERE CON ATTENZIONE:

Il ricevitore radio presente in questo prodotto & compatibile esclusivamente con i trasmettitori ARC (Advanced Rolling Code) i quali, grazie alla codifica
a 128 bit, garantiscono una superiore sicurezza anticopiatura.
La memorizzazione dei nuovi trasmettitori ARC & del tutto analoga a quella dei normali trasmettitori Rolling Code con codifica HCS.

1) DESCRIZIONE E DESTINAZIONE D'USO

Motoriduttore 24Vdc per cancelli scorrevoli ad uso condominiale e industriale fino a 1500 Kg per uso intensivo dotato di centrale incorporata CP.B24 TURBO

Vi ricordiamo che registrandovi sul sito www.beninca.com avrete accesso a tutta la documentazione tecnica aggiornata per tutti i prodotti e gli accessori
ed alla guida per compilazione del fascicolo tecnico e dei documenti previsti dall'allegato V della Direttiva Macchine, obbligatorio ai sensi delle normative
vigenti in materia.

2) DATI TECNICI

BULL 1224 TURBO
Alimentazione di rete 115 0 230 Vac 50/60 Hz
Assorbimento 3A (230V) - 5A (115V)
Coppia 20 Nm
Intermittenza di lavoro uso intensivo
Grado di protezione 1P44
Temp. funzionamento -20°C / +50°C
Peso max. cancello 1200 kg
Modulo cremagliera M4/M6 accessorio - RI.P6
Velocita apertura 25 m/min
Rumorosita <70 dB
Lubrificazione GRASSO
N° TX memorizzabili 2048
Centrale di comando CP.B24 TURBO
Peso - kg




3) VERIFICHE PRELIMINARI

Prima di procedere con l'installazione verificare quanto segue:

- La struttura (cancello, colonna, rotaia di guida) dev'essere solida e stabile.

- La rotaia di guida e relative ruote devono essere opportunamente dimensionate e manutenzionate per evitare eccessivi attriti durante lo scorrimento
del cancello.

- Se disponibile verificare il contenuto della dichiarazione CE di conformita del cancello ed eseguire analisi dei rischi secondo direttiva macchine.

- Verificare che la corsa del cancello venga limitata in apertura e chiusura da fermi meccanici di adeguata robustezza.

4) INSTALLAZIONE

4.1) DIMENSIONI
In fig. 2 sono rappresentate le dimensioni della piastra di fondazione.

IMPORTANTE: ¢ indispensabile rispettare la distanza dalla cremagliera (40 mm) per poter posizionare e rimuovere |'attuatore una volta fissata la cre-
magliera all'anta.
Le tipologie di fissaggio della piastra di fondazione sono principalmente le seguenti:

4.2) POSA CON PIASTRA DI FONDAZIONE RIALZATA BULL.PI OPZIONALE

E' disponibile su richiesta I'accessorio BULL.PI che consente il fissaggio rapido su pavimentazione in cemento esistente.
Consultare le istruzioni fornite con I'accessorio per ulteriori informazioni.

4.3) POSA CON REGOLAZIONE IN ALTEZZA SU FONDO IN CEMENTO GIA ESISTENTE

Utilizzando la piastra come dima di foratura, eseguire 4 fori, dove inserire dei tasselli per barre filettate in acciaio da @10mm.

Avvitare 4 barre filettate "S" da M10/120mm e ancorare i tasselli "T" avvitando a terra i dadi "B" con relativa rosetta.

Con riferimento alla Fig. 3 posizionare la piastra di fondazione con i dadi di regolazione "A". Posizionare il motore come indicato in Fig.6 e dopo aver
effettuato le opportune regolazioni, bloccarlo come indicato in Fig.7.

4.4) POSA CON REGOLAZIONE IN ALTEZZA SU FONDO IN CEMENTO DA REALIZZARE

Facendo riferimento alla fig.4, fissare i tirafondi sulla piastra di fondazione e predisporre uno scavo di dimensioni adeguate.

Annegare i tirafondi nel cemento, prestando attenzione al livello della piastra.

Attendere il consolidamento del getto di calcestruzzo, quindi rimuovere i dadi "D" e le rondelle "R" fascia larga 11x30 e portarli sotto la piastra per con-
sentire le regolazioni in altezza dell'attuatore (Fig.5).

Effettuare le regolazioni evidenziate in Fig. 6 e bloccare il motore come indicato in Fig.7.

ATTENZIONE: indipendentemente dalla modalita di fissaggio utilizzata, & necessario verificare accuratamente la stabilita dell'attuatore e I'ido-
neita dei materiali utilizzati.

4.5) FISSAGGIO CREMAGLIERA

Cremagliera in Acciaio Zincato 123x30mm.

Posizionare i distanziali D saldandoli o avvitandoli sul cancello ad una altezza di 130/150 mm dalla mezzeria dell’asola di fissaggio alla base sulla quale
andra fissata la piastra di fondazione.

Rispettare il passo di dentatura anche tra uno spezzone di cremagliera e I'altro; a tale scopo pud essere utile accoppiare un’altro spezzone di cremagliera
(vedi Fig.8).

Fissare infine la cremagliera con le viti V, avendo cura, una volta installato I'attuatore, che rimanga circa 1mm di gioco tra cremagliera e ruota di trasci-
namento (vedi Fig.9); a tale scopo usufruire delle asole sulla cremagliera.

5) MANOVRA MANUALE (FIG. 12-13-14)

In caso di mancanza dell’energia elettrica o di guasto, per azionare manualmente I'anta procedere come segue :

- Inserita la chiave personalizzata C, farla ruotare in senso antiorario e tirare la leva L. (lucchetto aperto)

- Il motoriduttore & cosi sbloccato ed € possibile movimentare manualmente |'anta.

- Per ristabilire il normale funzionamento richiudere la leva L ed azionare il cancello manualmente fino ad ingranamento avvenuto.

6) POSIZIONAMENTO STAFFE FINECORSA

Portare manualmente il cancello in apertura lasciando una luce da 1 a 3cm a seconda del peso del cancello tra il portone stesso e I'arresto meccanico A;
fissare quindi la staffa del finecorsa S mediante i grani G in modo che il micro finecorsa sia premuto. Ripetere poi I'operazione con il portone in chiusura.

7) INSTALLAZIONE DEI MAGNETI (BULL 1224 TURBO.S O ACCESSORIO MLS) FIG.11

| magneti sono inseriti all'interno di speciali supporti (fig.11-"A”) i quali, posizionati sulle staffe finecorsa o sulla cremagliera, avvicinandosi ai sensori ne
provocano la commutazione.

7.1) APPLICAZIONE SU STAFFE FINECORSA

I supporti dispongono di alette di aggancio che consentono il fissaggio alle staffe finecorsa normalmente fornite con I’automazione come indicato in fig.11-B.
Questo tipo di fissaggio consente una veloce regolazione della posizione dei magneti. Dopo aver stabilito la distanza corretta fissare con una vite la
posizione del supporto, in modo da impedirne lo spostamento sulla staffa.

7.2) APPLICAZIONE SU CREMAGLIERA

E’ possibile in alternativa fissare i supporti direttamente sulla cremagliera, utilizzando le forature evidenziate in fig.11-C. Questa modalita non consente
regolazioni successive, pertanto e consigliabile effettuare delle prove con i supporti fissati provvisoriamente, prima del fissaggio definitivo.

IMPORTANTE: La corretta distanza del magnete rispetto al sensore dipende dalle caratteristiche dell’installazione e non pud essere prestabilita ma
deve essere rilevata attraverso alcune prove.

Solo a titolo indicativo vengono riportate nella tabella di Fig. 11 alcune distanze di intervento del sensore (quota X) riferite a distanze K di 3 e 35 mm.

In ogni caso la distanza K non deve superare il valore di 35 mm poiché una distanza maggiore non consente la commutazione del sensore magnetico.
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8) CENTRALE DI COMANDO CP.B24 TURBO
8.1) COLLEGAMENTI ELETTRICI

Nella seguente tabella sono descritti i collegamenti elettrici rappresentati in Fig. 17:

M2 SEL. 115V Selezione Alimentazione | 230Vac 50/60Hz (da 207Vac a 253Vac) ponticello M2 APERTO
’ di rete 115Vac 50/60Hz (da 102Vac a 125 Vac) ponticello M2 CHIUSO
L-N-GND Alimentazione di rete Ingresso alimentazione di rete selezionabile tramite ponticello M2.
+ BATT - Batterie Ingresso per il collegamento delle batterie tampone (accessorio) 2x12V 2,1Ah
M11 Motore Collegamento motore 24Vdc
+24 - 24 Vdc Uscita alimentazione accessori 24Vdc 0,8 A max (rispettare polarita accessori).
AUX1 Uscita ausiliaria AUX 1 Uscita con contatto N.O. configurabile dalla logica di funzionamento AUX1
Ingresso contatto costa sensibile
Costa resistiva: Jumper “DAS” chiuso
BAR J3 Costa sensibile Costa meccanica: Jumper “DAS” aperto
L’intervento della costa arresta il movimento dell’anta e inverte per circa 3s.
Se non si utilizza la costa: Jumper “DAS” aperto, ponticello tra i morsetti BAR.
. Ingresso per microinterrutore di sicurezza collegato alla leva di sblocco. Arresta il moto del motore SE
RELEASE SW. Sensore Magnetico LEVA SBLOCCO APERTA. Tutti i segmenti LED accesi.
SIS Scheda sincronismo Ingresso per scheda opzionale SIS per il sincronismo di due automazioni contrapposte.
e opzionale Vedi paragrafo sincronizzazione di due automazioni.
BLINK Lampeggiante Uscita 24Vdc 15W max. per collegamento al lampeggiante.
AUX2 Uscita ausiliaria AUX 2 | Uscita 24 Vdc configurabile dalla logica di funzionamento AUX2 (0,5A max)
COM Comune Ingressi Comune per tutti gli ingressi di comando.
SWO Finecorsa apre Ingresso finecorsa APRE (contatto N.C.).
SWC Finecorsa chiude Ingresso finecorsa CHIUDE (contatto N.C.).
STOP STOP Ingresso pulsante STOP (contatto N.C.).
Ingresso (contatto N.C.) per dispositivi di sicurezza (ad es. fotocellule).
In fase di chiusura: I'apertura del contatto provoca I'arresto del motore quando la fotocellula viene
Fotocellula apertura/ . . . o ) .
PHO chiusura liberata, il motore inverte la direzione di marcia (apre).
In fase di apertura: I'apertura del contatto provoca I'arresto del motore, quando la fotocellula viene
liberata, il motore riparte in apertura.
Ingresso (contatto N.C.) per dispositivi di sicurezza (ad es. fotocellule).
PHC Fotocellula chiusura In fase di chiusura: Comportamento configurabile dalla logica PHCL.
In fase di apertura: Comportamento configurabile dalla logica PHCL.
OPEN Apre Ingresso per comando di apertura configurabile come ingresso pedonale (Contatto N.O.)
CLOSE Chiude Ingresso per comando di chiusura (Contatto N.O.)
PP Passo-Passo Ingresso pulsante passo-passo (contatto N.O.)
COM Comune Ingressi Comune per tutti gli ingressi di comando.
ANT-SHIELD Antenna Collegamento antenna scheda radioricevitore integrato (ANT-segnale/SHIELD-schermo).

8.2) PROGRAMMAZIONE

La programmazione delle varie funzionalita della centrale viene effettuata utilizzando il display LCD presente a bordo della centrale ed impostando i valori
desiderati nei menu di programmazione descritti di seguito.

Il menu parametri consente di impostare un valore numerico ad una funzione, in modo analogo ad un trimmer di regolazione.

Il menu logiche consente di attivare o disattivare una funzione, in modo analogo al settaggio di un dip-switch.

8.2.1) PER ACCEDERE ALLA PROGRAMMAZIONE MANUALE:

1 - Premere il pulsante <PG>, il display si porta nel primo menu Installazione “PAR”.

2 - Scegliere con il pulsante <+> 0 <-> il menu che si intende selezionare.

3 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra la prima funzione disponibile nel menu.

4 - Scegliere con il pulsante <+> 0 <-> la funzione che si intende modificare.

5 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra il valore attualmente impostato per la funzione selezionata.
6 - Selezionare con il pulsante <+> o0 <-> il valore che si intende assegnare alla funzione.

7 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra il segnale “PRG” che indica I’avvenuta programmazione.
8.2.2) NOTE SULLA PROGRAMMAZIONE

La pressione simultanea di <+> e <-> effettuata all’interno di un menu funzione consente di tornare al menu superiore senza apportare modifiche.
Mantenere la pressione sul tasto <+> o sul tasto <-> per accelerare I'incremento/decremento dei valori.

Dopo un’attesa di 120s la centrale esce dalla modalita programmazione e spegne il display.

La pressione del pulsante <-> a display spento equivale ad un comando passo-passo.

All’accensione della scheda viene visualizzata per circa 5s la versione software.

Le logiche ed i parametri preconfigurati di fabbrica tengono conto di una installazione tipica.

8.3) COLLAUDO

- Verificare il corretto funzionamento dei dispositivi di sicurezza.

- Verificare le forze operative nei punti previsti da EN 12445 con |'apposito strumento.

- Seivalori della forza risultano superiori, installare un dispositivo di protezione conforme alla norma EN12978 (ad esempio bordo sensibile) e ripetere le misure.
- Verificare il corretto settaggio della logica di funzionamento e che lo sblocco manuale funzioni correttamente.



8.4) PARAMETRI, LOGICHE E FUNZIONI SPECIALI

Nelle tabelle di seguito vengono descritte le singole funzioni disponibili nella centrale.

8.4.1) PARAMETRI (PAr)

MENU FUNZIONE MIN-MAX-(Default) MEMO

t c H Tempo di chiusura automatica. Attivo solo con logica “TCA”=ON.

Al termine del tempo impostato la centrale comanda una manovra di chiusura. 8-240-(40)
t PEd Regola lo spazio percorso dall’anta durante I'apertura parziale (pedonale) 10-99-(50)
F St o Regola la velocita di apertura. 50-99-(99)
FSE - | Regolala velocita di chiusura. 50-99-(99)
S.’_ do Regola la velocita dello scorrevole durante la fase di rallentamento in apertura*: 10-50-(25)
S.'_ oc Regola la velocita dello scorrevole durante la fase di rallentamento in chiusura™ 10-50-(25)
E S e Imposta il punto diinizio della fase di rallentamento in apertura. Il valore & espresso in percentuale 1-99-(20)
Lo sull'intera corsa.
t 5,—, Imposta il punto di inizio della fase di rallentamento in chiusura: Il valore € espresso in percen- 1-99-(20)
nec tuale sull'intera corsa.
P,'-.'g Regola la coppia motore applicata allo scorrevole durante la fase di apertura.” 1-99-(20)
P,'-,'C Regola la coppia motore applicata allo scorrevole durante la fase di chiusura.” 1-99-(20)
P S o Regola la coppia motore applicata allo scorrevole durante la fase di rallentamento in apertura®. 1-99-(20)
PSC Regola la coppia motore applicata allo scorrevole durante la fase di rallentamento in chiusura®. 1-99-(20)

Tempo di attivazione del contatto luce di cortesia. Valore espresso in secondi. Ad ogni manovra
t .'_ S il contatto viene chiuso per il tempo impostato. 1-240 (60)
Vedi descrizione parametro AUX1.

Seleziona la modalita di funzionamento dell’'uscita AUX1:

0: Spia cancello aperto. La spia € spenta a porta chiusa, lampeggia con porta in movimento,
accesa con porta aperta.

1: Secondo canale radio. L'uscita & controllata dal canale radio della ricevente incorporata (vedi
RUH | | menuRADIO). 0-3-(1)
2: Luce di servizio. Il contatto si chiude per il tempo impostato con il parametro TLS. Il conteggio
inizia con l'inizio della manovra.

3: Fototest. Utilizzato per alimentare i trasmettitori delle fotocellule in modalita TEST.

Vedi schema di collegamento Fig.23.

Stesse opzioni di funzionamento dell’uscita AUX1, ma riferite ai morsetti AUX2.
RUH 2 | ATTENZIONE!: L'uscita AUX2 presenta una tensione di 24Vdc/0,5 A Max, & possibile alimentare 0-3-(0)
direttamente i dispositivi 24Vdc, come indicato in Fig.24.

* ATTENZIONE: UN’ERRATA IMPOSTAZIONE DI QUESTI PARAMETRI PUO RISULTARE PERICOLOSA.

RISPETTARE LE NORMATIVE VIGENTI!

Misurare che le forze di impatto rispettino quanto indicato dalla normativa en 12445, intervenendo se necessario sui parametri di funzionamento e
ripetendo le misure.

Dopo aver modificato manualmente i parametri SLDO, SLDC, PMO, PMC, PSO, PSC la centrale esegue una manovra completa di apprendimento
dei nuovi parametri.-

8.4.2) LOGICHE (La5)

MENU FUNZIONE ON-OFF-(DEFAULT) MEMO

Abilita o disabilita la chiusura automatica
Ec A On: chiusura automatica abilitata (ON)
Off: chiusura automatica disabilitata

Abilita o disabilita la funzione condominiale.

b. On: funzione condominiale abilitata. L'impulso P.P. o del trasmettitore non ha effetto durante
L la fase di apertura.

Off: funzione condominiale disabilitata.

(OFF)

Abilita o disabilita la funzione condominiale durante il conteggio TCA.

‘b Fl' On: funzione condominiale abilitata. L’impulso P.P. o del trasmettitore non ha effetto durante il
oc conteggio del TCA.

Off: funzione condominiale -disabilitata.

(OFF)

Abilita o disabilita la chiusura rapida

On: chiusura rapida abilitata. Con cancello aperto o in movimento I'intervento della fotocellula
provoca la chiusura automatica dopo 3 s.Attiva solo con TCA:ON

Off: chiusura rapida disabilitata.

Scl (OFF)

Seleziona la modalita di funzionamento del "Pulsante P.P.” e del trasmettitore.
PP On: Funzionamento: APRE > CHIUDE > APRE > (OFF)
Off: Funzionamento: APRE > STOP > CHIUDE > STOP >
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Abilita o disabilita il pre-lampeggio.
On: Pre-lampeggio abilitato. Il lampeggiante si attiva 3s prima della partenza del motore. (OFF)
Off: Pre-lampeggio disabilitato.

hEr

Abilita o disabilita la funzione Uomo presente.
On: Funzionamento Uomo Presente.

La pressione dei pulsanti APRE/CHIUDE deve essere mantenuta durante tutta la manovra. (OFF)
L’apertura dell'ingresso STOP arresta il motore. Tutti gli ingressi di sicurezza sono disattivati.
Off: Funzionamento automatico.

LEchA

Selezione la modalita di funzionamento del lampeggiante durante il tempo TCA
On: Lampeggiante acceso durante TCA (OFF)
Off: Lampeggiante spento durante TCA

Phcl

Seleziona la modalita di funzionamento dell’ingresso PHC.

On: Ingresso PHC attivo sia in apertura sia in chiusura.

In apertura: I'apertura del contatto provoca I'arresto del motore, quando la fotocellula viene
liberata, il motore riparte in apertura.

In chiusura: I'apertura del contatto provoca I'arresto del motore, quando la fotocellula viene (OFF)
liberata, il motore inverte il senso di marcia (apre).

Off: Ingresso PHC attivo solo in chiusura.

In chiusura: I'apertura del contatto provoca I'arresto del motore e l'inversioneistantanea del
senso di marcia (apre).

oPcl

Abilita I'ingresso OPEN come ingresso Pedonale (Apertura parziale parametro TPED).
On: Ingresso OPEN abilitato come ingresso pedonale (PED). (OFF)
Off: Nessuna modifica all'ingresso OPEN

ESE |

Abilita o disabilita la verifica delle fotocellule sull’ingresso PHOTO, attivo sia in chiusura, sia in
apertura.

On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna manovra.
Vedi Fig.23 - “PHOTO TEST”. (AUX1=3)

Off: Verifica delle fotocellule ad ogni manovra disabilitata. Questa impostazione rende obbligatoria
ogni 6 mesi la manutenzione delle fotocellule.

(OFF)

ESEC

Abilita o disabilita la verifica delle fotocellule sull’ingresso PHC.

On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna manovra.
Vedi Fig.24 - “PHOTO TEST”.(AUX1=3) (OFF)
Off: Verifica delle fotocellule ad ogni manovra disabilitata. Questa impostazione rende obbligatoria
ogni 6 mesi la manutenzione delle fotocellule.

bAr

Modifica la modalita di funzionamento degli ingressi PHO e BAR nel caso siano installate le coste
sensibili nei bordi mobili di apertura e chiusura (vedi Fig.21) .

On: L’ingresso PHO assume la funzione analoga all'ingresso BAR ma inverte il moto per 3s solo
durante la fase di apertura. La costa collegata all'ingresso BAR ¢ attiva solo durante la fase di
chiusura.

Off: L’intervento della costa sensibile collegata all’ingresso BAR arresta il movimento dell’anta
e inverte per circa 3s, sia in apertura che in chiusura.

L’ingresso PHO riprende il funzionamento di fotocellula attiva in apertura.

(OFF)

RoPF

Attiva o disattiva la funzione di “Apertura forzata in assenza di rete” (attivabile solo con batterie
di emergenza collegate e funzionanti).

On: Funzione attiva. In caso di mancanza di alimentazione di rete, prima che la batteria di emer-
genza si scarichi completamente, la centrale forza una manovra di apertura.

Lo scorrevole rimane aperto fino al ripristino dell'alimentazione di rete.

Off: Funzione non attiva.

(OFF)

puta |
5
c

Seleziona il verso di apertura del motore:
On: Motore installato a destra (OFF)
Off: Motore installato a sinistra (fig.20)

ren

Abilita o disabilita 'apprendimento remoto dei radiotrasmettitori, come indicato nel paragrafo
“Apprendimento remoto trasmettitori”.

On: Apprendimento remoto abilitato.

Off: Apprendimento remoto non abilitato.

8.4.3) RADIO (-Ad i)

MENU

FUNZIONE

PP

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione passo-passo.
Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.

Se il codice € valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio aH

Se il codice non ¢ valido, viene visualizzato il messaggio Err.

cch

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PLi5h) di un codice trasmettitore da assegnare al secondo canale radio.
Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.

Se il codice & valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio aH

Se il codice non ¢ valido, viene visualizzato il messaggio Err.

PEd

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione PEd. Premere
il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.

Se il codice & valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio aH

Se il codice non & valido, viene visualizzato il messaggio Err.

nEH

Selezionando questa funzione il display LCD visualizza il numero di trasmettitori attualmente memorizzati nella ricevente.




Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PLSh) di un codice trasmettitore da cancellare dalla memoria.
C L r Se il codice ¢ valido, viene cancellato e viene visualizzato il messaggio oH
Se il codice non € valido o non € presente in memoria, viene visualizzato il messaggio £rr

Cancella completamente la memoria della ricevente. Viene richiesta conferma dell’operazione.
' t ' Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un una nuova pressione di PGM a conferma dell’operazione.
A fine cancellazione viene visualizzato il messaggio OK

8.4.4) NUMERO MANOVRE (n/An) |

Visualizza il numero di cicli completi (apre+chiude) effettuate dall’automazione. La prima pressione del pulsante <PG>, visualizza le prime 4 cifre, la
seconda pressione le ultime 4. Es. <PG> 0 2 >>> <PG> 3456: effettuati 123.456 cicli.

8.4.5) CICLI MANUTENZIONE ("Ac i) |

Questa funzione consente di attivare la segnalazione di richiesta manutenzione dopo un numero di manovre stabilito dall’installatore. Per attivare e
selezionare il numero di manovre, procedere come segue:

Premere il pulsante <PG>, il display visualizza OFF, che indica che la funzione ¢ disabilitata (valore di default).

Con i pulsanti <+> e <-> selezionare uno dei valori numerici proposti (da OFF a 100). | valori vanno intesi come centinaia di cicli di manovre (ad es.:
il valore 50 sta ad indicare 5000 manovre). Premere il pulsante OK per attivare la funzione. Il display visualizza il messaggio PROG. La richiesta di
manutenzione viene segnalata all’'utente mantenendo il lampeggiante acceso per altri 10s dopo la conclusione della manovra di apertura o chiusura.

8.4.6) RESET (-E5)

RESET della centrale. ATTENZIONE!: Riporta la centrale ai valori di default.

La prima pressione del pulsante <PG> provoca il lampeggio della scritta RES, una ulteriore pressione del pulsante <PG> effettua il reset della centrale.
Nota: Non vengono cancellati i trasmettitori dalla ricevente ne la password di accesso e la configurazione del sincronismo.

Vengono riportati ai valori di default tutte le logiche e tutti i parametri, & pertanto necessario ripetere la procedura di autoset.

8.4.7) AUTOSET (Rtito)

Questa funzione permette di impostare i valori ottimali di funzionamento dell’automazione, e al termine della procedura, setta dei valori medi di COPPIA
(PMO/PMC e PSO/PSC).

Per effettuare I’autoset, procedere come segue:

a) Accertarsi che nell’area di manovra non siano presenti ostacoli di nessuna natura, se necessario, transennare I'area in modo da impedire I’accesso
a persone, animali, auto, ecc.

Durante la fase di autoset, la funzione di antischiacciamento non é attiva, mentre I'attivazione degli ingressi e sicurezze genera un errore
(vedi Paragrafo 8.10)

b) Selezionare la funzione AUTO e premere PG.

c) la centrale si pone in attesa di conferma di inizio procedura "AUTO" LAMPEGGIANTE

c) premere PG per dare inizio alla fase di autoset.

La centrale esegue una serie di manovre per I’apprendimento della corsa e per la configurazione dei parametri.

Nel caso I'operazione non abbia esito positivo viene visualizzato il messaggio ERR. Ripetere I'operazione dopo aver ricontrollato i cablaggi e I’eventuale
presenza di ostacoli.

8.4.8) PASSWORD DI ACCESSO (codf)

Consente di inserire un codice di protezione di accesso alla programmazione della centrale.

E’ possibile inserire un codice alfanumerico di quattro caratteri utilizzando i numeri da 0 a 9 e le lettere A-B-C-D-E-F.

Il valore di default € 0000 (quattro zeri) e indica I’assenza di codice di protezione.

In qualsiasi momento & possibile annullare I'operazione di inserimento del codice, premendo contemporaneamente i tasti + e -. Una volta inserita la
password & possibile operare sulla centrale, entrando ed uscendo dalla programmazione per un tempo di circa 10 minuti, in modo da consentire le
operazioni di regolazione e test delle funzioni.

Sostituendo il codice 0000 con qualsiasi altro codice si abilita la protezione della centrale, impedendo 'accesso a tutti i menu. Se si desidera inserire
un codice di protezione, procedere come segue:

- selezionare il menu Code e premere OK.

- viene visualizzato il codice 0000, anche nel caso sia gia stato inserito in precedenza un codice di protezione.

- con i tasti + e - si pu0 variare il valore del carattere lampeggiante.

- con il tasto OK si conferma il carattere lampeggiante e si passa al successivo.

- dopo aver inserito i 4 caratteri compare un messaggio di conferma “CONF”.

- dopo alcuni secondi viene ri-visualizzato il codice 0000

- € necessario riconfermare il codice di protezione precedentemente inserito, in modo da evitare inserimenti involontari.

Se il codice corrisponde al precedente, viene visualizzato un messaggio di conferma “OK”

La centrale esce automaticamente dalla fase di programmazione, e per accedere nuovamente ai menu sara necessario inserire il codice di protezione memorizzato.
IMPORTANTE: ANNOTARE il codice di protezione e CONSERVARLO IN LUOGO SICURO per future manutenzioni. Per rimuovere un codice da una
centrale protetta € necessario entrare in programmazione con la password e riportare il codice al valore di default 0000.

IN CASO DI SMARRIMENTO DEL CODICE E NECESSARIO RIVOLGERSI ALL’ASSISTENZA

TECNICA AUTORIZZATA, PER IL RESET TOTALE DELLA CENTRALE.

8.4.9) SINCRONISMO (bL5)

MENU FUNZIONE

,d Imposta il numero id di sincronismo. E' possibile impostare un valore numerico da 0 a 16.
! Se impostata con il valore 0 la centrale viene configurata come MASTER, tutti gli altri valori la configurano come SLAVE.

) Consente ad una centrale configurata come SLAVE di accettare comandi locali.
Loc Vedi paragrafo 8.5 "SINCRONIZZAZIONE DI DUE SCORREVOLI CONTRAPPOSTI"

18



8.5) SINCRONIZZAZIONE DI DUE SCORREVOLI CONTRAPPOSTI

E' possibile gestire un sistema formato da due scorrevoli utilizzando su ogni scheda CP.B24 TURBO ['apposita scheda opzionale di sincronismo SIS, da
innestare nell'apposito connettore come indicato in Fig.21.

Ogni scheda deve essere interconnessa utilizzando 3 fili da 0,5mmg, come indicato in Fig.21.

Una delle due schede deve essere impostata come MASTER (ID=0), I'altra come SLAVE (ID=1)

Tutti i comandi (sia da radiotrasmettitori, sia da ingressi di comando e sicurezze) ricevuti dallo scorrevole MASTER verranno quindi trasmessi allo scor-
revole SLAVE, che replichera istantaneamente il comportamento dello scorrevole MASTER.

La logica LOC puo essere settata in due modi:

ON: lo scorrevole SLAVE pud accettare un comando locale e di conseguenza puo effettuare una manovra di apertura e/o chiusura senza che ci sia un
effetto sullo scorrevole MASTER.

OFF: lo scorrevole SLAVE non accetta comandi locali, replichera quindi sempre e comunque lo stato dello scorrevole MASTER.

Uno scorrevole SLAVE con LOC impostato in ON pud ad esempio essere utile nel caso sia occasionalmente necessaria I'apertura parziale di un passaggio
che normalmente viene gestita da due scorrevoli contrapposti, dato che un pulsante Passo-Passo (o OPEN/CLOSE) collegato allo scorrevole SLAVE avra
effetto solo su quest'ultima, mentre tutti i comandi alla MASTER saranno replicati dalla SLAVE.

| collegamenti dei dispositivi di sicurezza (fotocellule, bordi sensibili, ecc) possono essere collegati indifferentemente sulla scheda MASTER o SLAVE.

8.6) APPRENDIMENTO REMOTO TRASMETTITORI

Se si dispone di un trasmettitore gia memorizzato nella ricevente & possibile effettuare I’'apprendimento radio remoto (senza necessita di accedere alla centrale).
IMPORTANTE: La procedura deve essere eseguita con cancello in posizione di apertura. La logica REM deve essere ON.

Procedere come segue:

1 Premere il tasto nascosto del trasmettitore gia memorizzato.

2 Premere, entro 5s, il tasto del trasmettitore gia memorizzato corrispondente al canale da associare al nuovo trasmettitore. Il lampeggiante si accende.
3 Premere entro 10s il tasto nascosto del nuovo trasmettitore.

4 Premere, entro 5s, il tasto del nuovo trasmettitore da associare al canale scelto al punto 2. Il lampeggiante si spegne.

5 La ricevente memorizza il nuovo trasmettitore ed esce immediatamente dalla programmazione.

Nota: Funzione non utilizzabile con TO.GO 2/4 AK

8.7) FUSIBILI
F2 =T4A - Fusibile di protezione generale

8.8) BATTERIA DI EMERGENZA

La centrale CP.B24 TURBO ¢ dotata di caricabatterie integrato per la gestione in serie di due batterie 12V 2,1 Ah DA.BT2 (opzionali - fig. 19) che con-
sentono il funzionamento dell'automazione anche nel caso di temporanea assenza dell'alimentazione di rete.

Durante il normale funzionamento di rete la scheda provvede alla ricarica delle batterie.

La corrente di carica massima & di 1A, la corrente di carica media & di 300mA. (rispettare la polarita).

Tempo di ricarica con batterie da 2,1Ah mod. DA.BT2: circa 3h.

Numero di cicli con batteria carica cu cancello da 4m/600kg.: circa 20.

8.9) DIAGNOSTICA

DL 1 : Presenza alimentazione di rete

SWO SWC OPEN DL 2: Centrale di comando CP.B24 TURBO alimentata correttamente - Programma funzionante/Centrale
programmata.
P.P. /PED CLOSE DL 3 : Segnalazione sovraccarico o cortocircuito su uscita 24V.

DL 4 : Segnalazione cortocircuito su Comune Comandi (COM).
P Ad ogni ingresso & associato un segmento del display che in caso di attivazione si accende, secondo
il seguente schema.
P Gli ingressi N.C. sono rappresentati dai segmenti verticali.
EE Gli ingressi N.O. sono rappresentati dai segmenti orizzontali.

Nota: Con motore sbloccato, si accendono simultaneamente SWO/SWC/PHO/PHC/STOP/BAR

PHO PHC STOP BAR
8.10) MESSAGGI DI ERRORE

Di seguito sono elencati alcuni messaggi che vengono visualizzati dal display in caso di anomalie di funzionamento:

Err i Errore motore Verificare collegamenti motore, motore scollegato o non funzionante, problema su centrale di comando.
Errd Errore verifica fotocellule
Errd errore ingresso COSTA durante autoset

ErrS Errore PHOT chiusura

Errl errore ingresso STOP durante autoset

Errore ATTIVAZIONE INGRESSI (START/

Err8 | OPEN/CLOSE) durante Autoset
ANP Intervento sensore amperometrico Verificare presenza ostacoli o attriti.
n . Surriscaldamento dovuto ad ostacoli permanenti. Sbloccare il cancello e verificare non ci siano
Ehrit Intervento sensore termico o
punti di attrito.
ould Sovraccarico Superamento della potenza massima. Verificare motore o presenza attriti.
hAr Intervento ingresso COSTA durante la

manovra




9) MANUTENZIONE

La seguente tabella serve per registrare gli interventi di manutenzione, miglioramento o riparazione effettuati dal tecnico specializzato.

) ) Timbro
Data _ _ _ _ _ o ____ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____
Descrizione intervento

i ) Timbro
Data _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ________
Descrizione intervento

) ) Timbro
Data _ _ _ _ _ _ _ _ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____
Descrizione intervento

i ) Timbro
Data _ _ _ _ _ _ _ _ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ________
Descrizione intervento

) ) Timbro
Data_ _ _ _ __ _ _ _ _ _ o ___ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ _____________
Descrizione intervento

) ) Timbro
Data _ _ _ _ _ _ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____
Descrizione intervento

i ) Timbro
Data _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ ________
Descrizione intervento

) ) Timbro
Data _ _ _ _ _ _ _ _ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____
Descrizione intervento

i ) Timbro
Data _ _ _ _ _ _ _ Firma Tecnico _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____
Descrizione intervento
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ENG WARNING

GENERAL INFORMATIONS

The product shall not be used for purposes or in ways other than those for which the product is intended for and as described in this manual.
Incorrect uses can damage the product and cause injuries and damages.

The company shall not be deemed responsible for the non-compliance with a good manufacture technique of gates as well as for any de-
formation, which might occur during use. Keep this manual for further use.

INSTALLER GUIDE
This manual has been especially written to be use by qualified fitters.
@) Installation must be carried out by qualified personnel (professional installer, according to EN 12635), in compliance with Good Practice

and current code.

Make sure that the structure of the gate is suitable for automation.
The installer must supply all information on the automatic, manual and emergency operation of the automatic system and supply the end
user with instructions for use.

GENERAL WARNINGS
Packaging must be kept out of reach of children, as it can be hazardous.
For disposal, packaging must be divided the various types of waste (e.g. carton board, polystyrene) in compliance with regulations in force.
Do not allow children to play with the fixed control devices of the product.
Keep the remote controls out of reach of children.
2 This product is not to be used by persons (including children) with reduced physical, sensory or mental capacity, or who are unfamiliar with

such equipment, unless under the supervision of or following training by persons responsible for their safety.

Apply all safety devices (photocells, safety edges, etc.) required to keep the area free of impact, crushing, dragging and shearing hazard.
Bear in mind the standards and directives in force, Good Practice criteria, intended use, the installation environment, the operating logic of
the system and forces generated by the automated system.

Installation must be carried out using safety devices and controls that meet standards EN 12978 and EN 12453.

Only use original accessories and spare parts, use of non-original spare parts will cause the warranty planned to cover the products to
become null and void.

All the mechanical and electrical parts composing automation must meet the requirements of the standards in force and outlined by CE marking.

ELECTRICAL SAFETY

An omnipolar switch/section switch with remote contact opening equal to, or higher than 3mm must be provided on the power supply mains.
Make sure that before wiring an adequate differential switch and an overcurrent protection is provided.

Pursuant to safety regulations in force, some types of installation require that the gate connection be earthed.

2 During installation, maintenance and repair, cut off power supply before accessing to live parts.

Also disconnect buffer batteries, if any are connected.

The electrical installation and the operating logic must comply with the regulations in force.

The leads fed with different voltages must be physically separate, or they must be suitably insulated with additional insulation of at least 1 mm.
The leads must be secured with an additional fixture near the terminals.

During installation, maintenance and repair, interrupt the power supply before opening the lid to access the electrical parts

Check all the connections again before switching on the power.

The unused N.C. inputs must be bridged.

ronment and human health, if they are disposed of incorrectly.
Therefore, the device should be disposed in special collection platforms or given back to the reseller if a new and similar device is purchased.
B An incorrect disposal of the device will result in fines applied to the user, as provided for by regulations in force.

WASTE DISPOSAL
Ei As indicated by the symbol shown, it is forbidden to dispose this product as normal urban waste as some parts might be harmful for envi-

Descriptions and figures in this manual are not binding.

While leaving the essential characteristics of the product unchanged, the manufacturer reserves the right to modify the same under the technical, design
or commercial point of view without necessarily update this manual.
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QUICK PROGRAMMING

NOTE: Quick programming conditions:

- Transmitter memory empty

- Autoset never run previously.

- Only valid with ARC (Advanced Rolling Code) transmitters

If you make a mistake during the quick programming procedure, you can disconnect the power supply and restart the procedure.

Quick programming steps

1 - Unlock the gate manually, put it in closed position with the relative end stop enabled, and lock the gate.

2 - Supply mains voltage.

3 - The flashing light turns on (make sure it is connected).

4 - The system starts saving the transmitters automatically and the control unit is put on hold, waiting for a transmitter.

To skip the quick programming step and proceed with manual programming press + and - (ESC) simultaneously.

5 - On display starts flashing the message EHOD.

6 - Press the hidden key of the transmitter to be saved.

7 - PU5Sh appears on the display.

8 - Press the key you want to associate with the receiver.

9 - TX01 appears on the display (if the second transmitter £HZZ is present).

10 - Repeat steps 6 and 7 for the subsequent transmitters to store, up to 99, checking the increase on the display (example £H i5).
11 - To go to the next AUTOSET* step, press the key of a previously memorised transmitter until Rtk o appears on the display.

12 - The message Atto appears on display and the gate automatically performs 3 manoeuvres by calculating the optimal opera-
ting parameters. If the autoset operation has been completed successfully, the gate stops in open position and the message aH
appears on display.

The maximum time for programming the first transmitter is 60 seconds.
If necessary, proceed with the manual setup of PARAMETERS and LOGIC, depending on the type of installation.
*This function is NEEDED to set the optimal functioning values of the installation,

ARC CONTROL UNIT
IMPORTANT, PLEASE READ CAREFULLY:

The radio receiver in this product is compatible only with the new ARC (Advanced Rolling Code) transmitters which, thanks to 128-bit encryption ensure
superior copy-security. Storing new ARC transmitters is quite similar to that of normal rolling code transmitters with HCS coding

1) DESCRIPTION AND INTENDED USE

Gear motor 24Vdc for heavy-duty sliding gates up to 1500 Kg for residential or industrial buildings, with built-in controller CP.B24 TURBO

We would like to remind you that if you register on the site www.beninca.com you will have access to the technical documentation updated for all the
Beninca products and accessories and the guide for compiling the technical file and documents required under Annex V of the Machinery Directive,
mandatory under the regulations in force..

2) SPECIFICATIONS
BULL 1224 TURBO

Motor power supply 115 0 230 Vac 50/60 Hz
Consumption 3A (230V) - 5A (115V)
Torque 20 Nm
Operating jogging intensive use
Protection level P44
Operating temperature -20°C / +50°C
Gate max. weight 1200 kg
Rack module M4/M6 accessory - RI.P6
Opening speed 25 m/min
Noise level <70 dB
Lubrication GREASE
N° of storable TX 2048
Central control CP.B24 TURBO
Weight - kg

3) PRELIMINARY CHECKS

Before proceeding with installation, check the following:

- The structure (gate, pillar, guide rail) must be sturdy and stable.

- The guide rail and its wheels must be suitably sized and maintained to avoid excess friction during gate sliding.

- If available, check the CE declaration of conformity of the gate and perform the risk analysis according to the machinery directive.
- Check that the gate travel during opening/ closing is limited by sturdy mechanical stops.
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4) INSTALLATION
4.1) OVERALL DIMENSIONS

Dimensions of the foundation plate are shown in Fig. 2.
IMPORTANT: It is essential to keep the distance from the rack (40 mm), in order to position and remove the actuator once the rack is fitted to the gate leaf.
The types of fittings of the foundation plate are mainly the following:

4.2) INSTALLATION WITH OPTIONAL BULL.PI RAISED BEDPLATE

The BULL.PI accessory that facilitates quick fixing on existing concrete floor, is available on request.
For more information refer to the instructions supplied with the accessory.

4.3) INSTALLATION WITH ADJUSTMENT IN HEIGHT ON THE ALREADY EXISTING BASE IN CONCRETE

By using the plate as drilling template, drill 4 holes, and insert the @ 10mm steel screw anchors for threaded bars.

Tighten the 4 threaded bars "S", M10/120mm, and anchor the screw "T" anchors by tightening the nuts “B” to floor with the corresponding washers.
With reference to Fig. 3, position the foundation plate by means of the adjustment nuts “A”. After carrying out the required regulations, position the motor
as shown in Fig.6 and lock it, as indicated in Fig.7.

4.4) INSTALLATION WITH ADJUSTMENT IN HEIGHT ON CONCRETE BASE

With reference to Fig. 4, fit the stretcher bolts on the foundation plate and provide for a hole of adequate size.

Immerse the stretcher bolts in concrete, then remove the nuts “D” and the 11x30, large band washers “R”. Move them under the plate to allow for
regulations in height of the actuator (Fig. 5).

Carry out the regulations shown in Fig. 6 and lock the motor as indicated in Fig.7.

CAUTION: apart from the fitting modality used, carefully check that the actuator is steadily positioned and the materials are suited to the intended use.

4.5) RACK FIXING

Galvanized steel rack, 123x30mm.

Position the spacers D by welding or fit them to the gate with screws at 130/150mm height from the centre line of the slot used for fitting to the base on
which the foundation plate is to be fixed.

Keep the pitch of teeth between the two parts of the rack; the joining with another piece of rack would make it easier to achieve (see Fig.8)

Secure the rack with the screws V making sure, once the actuator has been installed, that between rack and the drive gear there is always approx. imm
clearance (see Fig.9); to get this clearance use the slots on the rack.

5) MANUAL OPERATION (FIG. 12-13-14)

In the event of power failure or malfunction, to manually operate the gate proceed as follows:

- After inserting the customized key C, turn it anti-clockwise and pull the lever L (opened padlock)

- The geared motor is unlocked and the gate can be moved by hand.

- To return to the normal operating mode, close the lever L again and manually activate the gate until it is geared.

6) HOW TO POSITION THE LIMIT SWITCH BRACKETS

Open manually the gate and leave approximately of 1+3cm, depending on gate weight, between gate and positive mechanical stop A; tighten the limit
stop flask S with the grains G to press the limit stop micro. Repeat the sequence with closing gate.

7) HOW TO INSTALL THE MAGNETS (BULL 1224 TURBO.S OR ACCESSORY MLS) FIG.11

The magnets are housed in special supports (fig.12-"A”). These magnets are to be fitted to the limit switch brackets or the rack and cause the triggering
of sensors when they approach them.

7.1) FITTING ONTO THE LIMIT SWITCH BRACKETS

The bases are complete with hooking tongue allowing the fitting of the magnets to the limit switch bracket supplied with the operator, as shown in Fig.12-B.
This type of fitting allows to rapidly adjust the position of magnets. After calculating the correct distance, fix the support in the correct position by means
of a screw, so as to avert the moving of the bracket.

7.2) FITTING ONTO THE RACK

As an alternative, the supports can be fitted directly to the rack, by using the slots shown in Fig. 12-C. This fitting mode does not allow for subsequent
regulations. It is therefore advised to make some trials with temporarily fitted supports before carrying out the final fitting.

IMPORTANT: The correct distance of the magnet with respect to the sensor depends on the installation characteristics. This space cannot be preset
and must be adjusted on a trial basis.

The distances regarding the triggering of the sensor (value X) with respect to distance K of 3 and 35 mm, which are shown in Fig. 12are only indicative.
In any case, distance K must not exceed 35 mm as a higher distance will not allow the triggering of the magnetic sensor.
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8) CP.B24 TURBO CONTROL UNIT
8.1) WIRE DIAGRAM

Wire connections shown in Fig. 17 are described hereunder:

M2 SEL. 115V Mains power supply se- | 230Vac 50/60Hz (from 207Vac to 253Vac) M2 OPEN jumper
’ lection 115Vac 50/60Hz (from 102Vac to 125 Vac) M2 CLOSED jumper
L-N-GND Mains power supply Mains power supply input selectable via M2 jumper.
+ BATT - Batteries Input for connecting buffer batteries (accessory) 2x12V 2.1Ah
M11 Motor 24Vdc motor connection
+24 - 24 Vdc Accessories power supply output 24Vdc 0.8 A max (respect accessories polarity).
AUX1 AUX 1 Auxiliary output Output with N.O. contact configurable by AUX1 operating logic
Responsive sensor contact input
Resistive sensor: Jumper "DAS" closed
BAR J3 Responsive sensor Mechanical sensor: Jumper "DAS" open
The sensor stops the movement of the door and reverses it for about 3s.
If the sensor is not used: Jumper "DAS" open, jumper between BAR terminals.
RELEASE SW. Magnetic Sensor Input for safety microswitch connected to the release lever. Motor stops IF RELEASE LEVER OPEN.
All LED segments are on.
SIS Synchronisation card | Optional SIS card input for synchronising two opposing automations.
T optional See paragraph synchronisation of two automations.
BLINK Flashing 24Vdc output 15W max. for connection to the flashing light.
AUX2 Auxiliary output AUX 2 24 V/dc output configurable by AUX2 operating logic (0.5A max)
COM Common Inputs Common for all control inputs.
SWO Limit switch opens Limit switch input OPENS (N.C. contact).
SWC Limit switch closes Limit switch input CLOSES (N.C. contact).
STOP STOP Button input STOP (N.C. contact).
Input, (N.C. contact) for safety devices (e.g. photocells).
During closure: if the contact is opened, the motor stops. With OPCL logics, when the photocell is
PHO Photocell opening/closing | no longer obscured, the motor reversion occurs (gate opens).
During opening: if the contact is opened, the motor stops. with OPCL logics When the photocell is
no longer obscured, the motor restarts opening.
Input, (N.C. contact) for safety devices (e.g. photocells).
PHC Photocell closing During closure: it can be preset by PHCL logics.
During opening: it can be preset by PHCL logics.
OPEN Opens Input for configurable opening command as pedestrian input (N.O. contact)
CLOSE Closes Close command input (N.O. contact)
PP Step-by-step Step-by-Step button input (N.O. contact)
COM Common Inputs Common for all control inputs.
ANT-SHIELD Antenna Built-in radio transmitter card antenna connection (ANT-signal/SHIELD-screen).

8.2) PROGRAMMING

The programming of the various functions of the control unit is carried out using the LCD display on the control unit and setting the desired values in
the programming menus described below.
The parameters menu allows you to assign a numerical value to a function, in the same way as a regulating trimmer.
The logic menu allows you to activate or deactivate a function, in the same way as setting a dip-switch.

8.2.1) TO ACCESS MANUAL PROGRAMMING

1 -Press the <PG> button to enter the first Installation menu “INST”.

2 -Choose with <+> or <-> button the menu you want to select (see menu at page 10-11)

3 - Press the button <PG>, the display shows the first function available on the menu.

4 - With the <+> or <-> button, select the function you want.

5 - Press the button <PG>, the display shows the value currently set for the function selected.

6 - With the <+> or <-> button, select the value you intend to assign to the function.

7 - Press the button <PG>, the display shows the signal “PRG” which indicates that programming has been completed.

8.2.2) PROGRAMMING NOTES

Simultaneously pressing <+> and <-> from inside a function menu allows you to return to the previous menu without making any changes. Hold down
the <+> key or the <-> key to accelerate the increase/decrease of the values.

Hold down the <+> key or the <-> key to accelerate the increase/decrease of the values.

After waiting 120s the control unit quits programming mode and switches off the display.

When the board is switched on, the software version is displayed for around 5 sec

The pre-set logic functions and parameters are made taking account of a typical installation.
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8.3) TESTING

- Check that the safety devices work correctly.

- Check the opening/closing forces at the points set out in EN 12445 with an appropriate instrument.
- If the forces are greater, install a safety device compliant with EN12978 (e.g. safety sensitive edge) and repeat the measurements.
- Check the correct setup of the operation logic and that the manual release works properly.

8.4) PARAMETERS, LOGICS AND SPECIAL FUNCTIONS

The following tables describe the functions available on the control unit.

8.4.1) PARAMETERS (PAr)

devices, as shown in Fig. 24.

MENU FUNCTION MIN-MAX-(Default) MEMO
t Fl' Automatic closing time. Enabled only with logic “TCA”=0ON. 3-240-(40)
c At the end of the set time, the control unit commands a closing maneuver .
t PEd The passage left open by the gate leaf during the partial opening (pedestrian) is adjusted. 10-99-(50)
F St o The opening speed is adjusted. 50-99-(99)
F St C The closing speed is adjusted. 50-99-(99)
S.’_ dg Adjusts the slowdown speed of sliding door during the opening phase* (Fig.10 -slow Open). 10-50-(25)
S.’_ dc Adjusts the slowdown speed of sliding door during the closing phase * (Fig.11 -slow Close). 10-50-(25)
t Sn Sets the starting point of the slowdown during the opening phase (Fig.10- beginning of the slow 1-99-(20)
o Open). The value is expressed in percentage on the entire stroke.
t Sn Sets the starting point of the slowdown during the closing phase (Fig.11- beginning of the slow 1-99-(20)
o Close). The value is expressed in percentage on the entire stroke.
P,'-,'a Adjusts the motor torque applied to sliding door during the opening phase.* 1-99-(20)
Pnc Adjusts the motor torque applied to sliding door during the closing phase.* 1-99-(20)
Adjusts the motor torque applied to sliding door during the slowdown in opening phase * (Fig.9
PSo 1-99-(20)
- Slow Open).
Adjusts the motor torque applied to sliding door during the slowdown in closing phase * (Fig.10
PSc 1-99-(20)
- Slow Close).
t. S Activation time of the courtesy light contact. Value expressed in seconds. At the beginning of 1-240 (60)
L each maneuver the contact latches for the set time. See the description of AUX1 parameter.
It selects the operating mode of the AUX 1 output:
0: Open gate indicator light. The light is off when the door is closed, flashes with moving door
and is on with open door. See wire diagram.
1: Second radio channel. The output is controlled by the radio channel of the built-in receiver
RUH | | (see RADIO Menu). 0-3-(1)
2: Service light. The contact closes for the time preset with TLS parameter. The countdown
starts at the inception of operation.
3: Photo-test Used to power the photocell transmitters in TEST mode
See wiring diagram Fig.23.
Same operation features as AUX1 output, but referred to terminals AUX2.
HUHE ATTENTION!: Max AUX2 output voltage is 24Vdc/0,5 A Max. You can directly power 24Vdc 0-3-(0)

* ATTENTION: A WRONG SETTING OF THESE PARAMETERS CAN BE DANGEROUS.
RESPECT THE REGULATION IN FORCE!

Measure that impact forces comply with the values laid down in regulation en 12445. change, if necessary, the operating parameters and repeat the
measurements. Once you have manually modified the parameters sldo, sldc, pmo, pmc, pso, psc, the controller performs a complete manoeuvre to
learn the new parameters.

8.4.2) LOGICS (Lob)

MENU

FUNZIONE

ON-OFF-(Default)

MEMO

Ech

Enables or disables automatic closing
On: automatic closing enabled
Off: automatic closing disabled

(ON)

a:
iad

Enables or disables condominium function.

On: condominium function enabled. The step-by-step impulse or transmitter impulse has no
effect during the opening phase.

Off: condominium function disabled.

(OFF)

tbcA

The multi-flat function is enabled or disabled during the TCA counting.

On: the bloc of flat function is enabled. The Step-by-Step signal or the transmitter signal has no
effect during the TCA counting.

Off: the bloc of flat function is disabled.

(OFF)

Sci

The rapid closure is enabled or disabled

On: rapid closure is enabled. When the gate is open or moving, the photocell activation causes
the automatic closure of the gate after 3 s. It is activated only with £cR:ON

Off: rapid closure is disabled.

(OFF)
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PP

Selects the operating mode of the “Step by step button” and of the transmitter.
On: Operation: OPEN > CLOSE > OPEN > (OFF)
Off: Operation: OPEN > STOP > CLOSE > STOP >

PrE

Enables or disables pre-blinking.
On: Pre-blinking enabled. Blinking is activated 3s before the motor starts. (OFF)
Off: Pre-blinking disabled.

hEr

Enabled or disables HOLD-TO-RUN function
On: HOLD-TO-RUN function.

The pressure of the OPENS/CLOSES button must be maintained throughout the entire manoeuvre. (OFF)
The opening of the STOP input stops the motor. All the safety inputs are deactivated.
Off: Automatic/semiautomatic function

LEcA

Selects the operating mode of the blinking light during the time TCA
On: Blinking light on during TCA (OFF)
Off: Blinking light off during TCA

Phcl

The operating mode of the PHC input is selected.

On: PHC input is activated in both opening and closing phases.

In the opening phase: the contact opening causes the motor stop. When the photocell is
released, the motor restarts in the opening phase. In closing phase: the contact opening causes
the motor stop. When the photocell is released, the motor inverts the movement direction (open).
Off: The PHC input is activated in the closing phase only.

In the closing phase: the contact opening causes the motor stop and the immediate reversion
of the operation direction (open).

(OFF)

oPcl

Enables OPEN input as Pedestrian input (Partial parameter TPED opening).
On: OPEN input enabled as pedestrian input (PED). (OFF)
Off: No modification to the OPEN input

ESE

Enables or disables checking of photocells on PHOT input, active both in closing and in opening.
On: Check enabled. If the check has a negative result, no manoeuvre is commanded.

See Fig.23 - “PHOTO TEST”. (AUX1=3) (OFF)
Off: Check of photocells each time a manoeuvre is disabled. This setting requires maintenance
of photocells every 6 months.

ESEC

Enables or disables the check of photocells on PHC input.

On: Check enabled. If the check fails, no manoeuvre will be enabled.
See Fig.24 - “PHOTO TEST”. (AUX1=3)) (OFF)
Off: Check of photocells each time a manoeuvre is disabled. This setting requires maintenance
of photocells every 6 months.

bAr

Changing the operating mode of the PHO and BAR inputs in the event the sensitive edges are
installed on the mobile opening and closure edges (see Fig.21).

On: The PHO input assumes a similar function to the BAR input, but inverts motion for 3s only
during the opening phase. The edge connected to the BAR input is only active during the clo-
sure phase.

Off: Intervention of the sensitive edge connected to the BAR input stops movement of the door
and inverts for approx. 3s, both opening and closure.

The PHO input re-starts functioning of the photocell active on opening.

(OFF)

RaoPF

The “forced opening in case of power cut-off” function is activated or deactivated (it can be
activated only with connected and operating emergency batteries).

On: Activated function. In the event of power failure, before the emergency battery completely
discharged, the control unit causes an opening operation.

The door remains open until the power supply is back.

Off: Deactivated function.

(OFF)

The opening direction of the motor is selected:

,r,' ,'nu On: Right side motor mount (OFF)
Off: Left side motor mount (fig.20)
Enables or disables remote radiotransmitters learning, as indicated in the paragraph “Remote

1 transmitters learning”.

'-E' { On: Remote learning enabled. (ON)

Off: Remote learning not enabled.
8.4.3) RADIO (rAd i)
MENU FUNZIONE

PP

By selecting this function, the receiver goes in waiting (PL/5h) for a transmitter code to assign to the step-step function.
Press the key of the transmitter to assign to this function.

If the code is valid, it is memorised and the message oH is displayed

If the code is not valid, the message Err is displayed

cch

By selecting this function, the receiver goes into waiting (PL/5h) for a transmitter code to assign to the second radio channel.
Press the key of the transmitter to assign to this function.

If the code is valid, it is memorised ad the oH message is displayed

If the code is not valid, the message Err is displayed.

PEd

When this function is selected, the receiver awaits (Push) a transmitter code to be assigned to the PED function.
Press the transmitter key, which is to be assigned to this function.

If the code is valid, it will be stored in memory and OK will be displayed.

If the code is not valid, the Err message will be displayed.

nEH

By selecting this function the LCD screen shows the number of transmitters memorized into the receiver.
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By selecting this function, the receiver goes into waiting (PLi5h) for a transmitter code to erase from the memory.
C L r If the code is valid, it is erased and the message oH is displayed
If the code is not valid or not present in memory, the message Err is displayed

Completely erases memory of the receiver. Confirmation of the operation is requested.
' t ' By selecting this function the receiver goes into waiting (PL5h) for a new PGM pressure to confirm the operation.
At end of erasing the oH message is displayed

8.4.4) CYCLES NUMBER (n/1An) |

Displays the number of complete cycles (open+close) carried out by the automation. When the <PG> button is pressed for the first time, it displays
the first 4 figures, the second time it shows the last 4. Example <PG> 30 i€ >>> <PG> 3455: made 123.456 cycles.

8.4.5) MAINTENANCE CYCLES (Ac ) |

This function enables to activate the maintenance request notice after a number of manoeuvres determined by the installer.

To activate and select the number of manoeuvres, proceed as follows:

Press button <PG>, the display will show OFF, which indicated that the function is disabled (default value).

With the buttons <+> and <-> select one of the numeric values proposed (from OFF to 100). The values are intended as hundreds of cycles of ma-
noeuvres (for example: the value 50 indicates 5000 manoeuvres).

Press the OK button to activate the function. The display will show the message Pral.

The maintenance request is indicated to the user by keeping the indicator lamp lit up for other 10 sec after the conclusion of the opening or closing operation.

8.4.6) RESET (-£5)

RESET of the control unit. ATTENTION!: Returns the control unit to the default values.

Pressing the <PG> button for the first time causes blinking of the letters ~£5, pressing the <PG> button again resets the control unit. Note: The trans-
mitters are not erased from the receiver nor is the access password and the configuration of synchronism.

All the logics and all the parameters are brought back to default values, it is therefore necessary to repeat the autoset procedure.

8.4.7) AUTOSET (Rtito)

This function sets the optimal functioning values of the installation, at the end of the procedure, it sets the average values of torque (PMO/PMC and
PSO/PSC). To carry out the AUTOSET, proceed as follow:

a) Make sure that during the autoset there is no obstacle is in the maneuver area, if necessary, fence off the area so that persons, animals, cars, etc.,
cannot interrupt the procedure.

During the autoset phase, the anti-crushing function is not active, while the activation of inputs and safety devices generates an error.
(paragraph 8.10)

b) select the function AUTO and press PG.

c) the control unit waits the confirmation to start the procedure "AUTO" FLASHING.

d) press PG to start the AUTOSET procedure.

The control unit performs few maneuvers for the stroke learning and the configuration of the parameters. In case that the procedure is not successful
the message ERR will be shown. Repeat the procedure after checking the wirings and the possible presence of obstacles.

8.4.8) PASSWORD (codf)

It allows to type in an access protection code to the programming of the control unit.

A four-character alphanumeric code can be typed in by using the numbers from 0 to 9 and the letters A-B-C-D-E-F.

The default value is 0000 (four zeros) and shows the absence of a protection code.

While typing in the code, this operation can be cancelled at any moment by pressing keys + and — simultaneously. Once the password is typed in, it is pos-
sible to act on the control unit by entering and exiting the programming mode for around 10 minutes in order to allow adjustments and tests on functions.
By replacing the 0000 code with any other code, the protection of the control unit is enabled, thus preventing the access to any other menu. If a pro-
tection code is to be typed in, proceed as follows:

- select the Code menu and press OK.

- the code 0000 is shown, also in the case a protection code has been previously typed in.

- the value of the flashing character can be changed with keys + and -.

- press OK to confirm the flashing character, then confirm the following one.

- after typing in the 4 characters, a confirmation message “CONF” appears.

- after a few seconds, the code 0000 appears again

- the previously stored protection code must be reconfirmed in order to avoid any accidental typing in.

If the code corresponds to the previous one, a confirmation message “oH” appears.

The control unit automatically exits the programming phase. To gain access to the Menus again, the stored protection code must be typed in.
IMPORTANT: TAKE NOTE of the protection code and KEEP IT IN A SAFE PLACE for future maintenance operations. To remove a code from
a protected control unit it is necessary to enter into programming with the password and bring the code back to the 0000 default value.

IF YOU LOOSE THE CODE, PLEASE CONTACT THE AUTHORISED SERVICE CENTER FOR THE TOTAL RESET OF THE CONTROL UNIT.

8.4.9) SYNCHRONIZATION (bLi5)

MENU FUNZIONE

'd Sets the synchronizing number. It is possible to set a numeric value from 0 to 16.
If the ID parameter is to 0 the control unit is set as MASTER, all the other values set the door as SLAVE.

) Allows a door set as SLAVE to receive local commands.
Loc See paragraph 8.5 “SYNCHRONIZATION OF TWO OPPOSITE SLIDING DOORS”
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8.5) SYNCHRONISATION OF TWO OPPOSITE SLIDING DOORS

It is possible to manage a system composed of two sliding doors by using for each CP.B24 TURBO the specific optional control unit SIS, which must be
plugged into the appropriate connector as shown in Fig. 21.

Each SIS unit must be connected to the other one by means of 3 wires by 0,5 sg.mm each, as shown in Fig.21.

One of the control unit must be set as MASTER (ID=0) and the other one as SLAVE (ID=1).

All the commands (commands given by transmitters, push buttons or safety devices) received by the MASTER sliding door are sent to the SLAVE sliding
door, which will replicate instantaneously the behavior of the MASTER.

The logic LOC can be set in two ways:

ON: the SLAVE sliding door can accept a local command and execute an opening/closing maneuver with no effect on the MASTER sliding door.

OFF: the SLAVE sliding door do not accept any local command and so it will replicate exclusively the behavior of the MASTER sliding door.

A SLAVE sliding door with LOC set to ON can be useful in case it is occasionally necessary the partial opening of a passage which is usually managed
by two synchronized doors, since that a step by step command (or OPEN/CLOSE) given to the SLAVE will have effect only on this last one, while all the
other commands given to the MASTER will be replicated by the SLAVE.

The connection of the safety devices (photocells, safety edges, etc.) can be done indifferently to the MASTER unit or to the SLAVE.

8.6) TRANSMITTERS REMOTE LEARNING

If an already memorised transmitter is available in the receiver it is possible to carry out remote radio learning (without needing to access the control unit).
IMPORTANT: the procedure must be carried out with door open.The logic REM must be ON.

Proceed as follows:

1 Press the hidden key of the transmitter which is already memorised.

2 Press, within 5s, the key of the corresponding transmitter which is already memorised to associate to the new transmitter. The flashing light will turn on.
3 Press within 10s the hidden key of the new transmitter.

4 Press, within 5s, the key of the new transmitter to associate to the channel chosen at point 2. The flashing light will turn off.

5 The receiver memorised the new transmitter and immediately exits from programming.

Note: function not enabled with TO.GO 2/4 AK

8.7) FUSES

F2 =T4A - General protection fuse

8.8) BACK UP BATTERIES

The CP.B24 TURBO control panel is equipped with built-in battery chargers to handle in series two 12V 2.1 Ah DA.BT2 batteries (optional - fig. 19) that
allow the operation of the automation even in the case of temporary absence of mains power supply.

During normal mains operation, the card charges the batteries.

The maximum charge current is 1A, the average charge current is 300mA. (respect the polarity).

Charging time with 2.1Ah mod. DA.BT2 batteries: about 3h.

Number of cycles with charged battery for a 4m/600kg gate: about 20.

8.9) DIAGNOSTICS

SWo SWC OPEN DL 1 : Presence of mains voltage
PP, JPED CLOSE DL 2: Control panel CP.B24 TURBO properly powered - Program operating/Control panel programmed.
DL 3: Overload or short-circuit signal warning on 24V output.
DL 4: Short-circuit warning signal on Common Commands (COM).
To each input is associated a line of the LCD screen which in case of activation it turns on according
to the following diagram.
The N.C. inputs are represented by vertical lines.
The N.O. inputs are represented by horizontal lines.
Note: With unlocked motor, SWO/SWC/PHO/PHC/STOP/BAR light-up simultaneously

DEE

PHO PHC STOP BAR

8.10) ERROR MESSAGES

Some messages that are displayed in case of function anomalies are listed as follows:

Err i Motor error Verify the motor wirings, faulty motor or not connected, problem on the control unit.

Errd Photocell check error

ErrY SENSOR input error during Autoset

ErrS PHOT closing error

Err STOP input error during Autoset
INPUTS ACTIVATION (START/OPEN/

Err8 CLOSE) error during Autoset

ANP Amperometric sensor intervention Verify the presence of obstacles or friction points.

thrll Thermal sensor intervention Overheating due to permanent obstacles. Unlock the gate and verify there are no points of friction.
ould Overload Exceeding of the maximum power. Verify the motor and presence of friction points.

hAr SENSOR input activation during mo-

vement
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9) MAINTENANCE

The following table is used to record maintenance operations, improvement or repair works carried out by the expert engineer.

Stamp
Date _ _ _ _ _ _ _ Engineer's Signature _ _ _ _ __ __ _______________
Description of operation
Stamp
Date _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ o ____ Engineer's Signature _ _ _ _ _ _ _ _ ___ _ ___________
Description of operation
Stamp
Date _ _ _ _ _ _ _ _ _ Engineer's Signature _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ______
Description of operation
Stamp
Date _ _ _ _ _ _ _ _ Engineer's Signature _ _ _ _ _ _ _ _ _______________
Description of operation
Stamp
Date _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ Engineer's Signature _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ___________
Description of operation
) ) Stamp
Date _ _ _ _ _ _ _ _ _ Engineer's Signature _ _ _ _ __ __ _______________
Description of operation
Stamp
Date _ _ _ _ _ _ _ _ o ____ Engineer's Signature _ _ _ _ __ _ _ ____ ___________
Description of operation
Stamp
Date  _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ Engineer's Signature _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ________
Description of operation
Stamp
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7.1) MOHTAX HA KPOHIUTEHHU KIHLIEBX
1

YBATA
3ATAlbHI NONOXEHHA
Bupi6 He MmoxHa BUKOpUCTOBYBaTU ANs Winen abo cnocobamu, BIAMIHHUMMU Bif TUX, ANS SKUX BiH NPU3HAYeHUN i iki ONMCaHOo B LibOMY MO CiOHMKY.
HenpaBunbHe BUKOPUCTaHHSA MOXe MOLWKOAUTU BUPIO i CNPUYMHUTY TPaBMU Ta YLLKOOXKEHHS.
Bupob6Hu1K He Hece BiANOBIAANbHOCTI 3a HEAOTPUMAHHS HaneXHOoI TEXHONONIT MOHTaXy BOPIT, a Takox 3a Byab-Aki Aedopmalii, SKi MOXYTb
BUHWKHYTU Nig Yac ekcnnyaTauii. 36epiravite uew NocibHUK ANsi NoaanbLOro BUKOPUCTaHHS.

MNOCIBHUK 3 MOHTAXY

Lis iHCcTpykuisa Oyna creuianbHO HanucaHa ANs BUKOPUCTaHHA KBanidpikoBaHMMK chaxiBusmi. MoHTax MOBUHEH BUKOHyBaTMCS KBarnicikoBaHUM
nepcoHanom (NpodecinHMM MOHTaxHUKOM, 3rigHo 3 EN 12635), BianoBiaHO 40 HAaNEXHOI MPakTUKN Ta YUHHUX HOPM. MepeKkoHanT ecs, Lo KOHCTPYKLS
BOPIT MiaxoauTb Ans aBToMaTusauii. MOHTaXHUK NOBMHEH HapdaTwu BClO iHpopMaLito MPO aBTOMAaTUYHY, Py4YHY Ta aBapiiHy poboTy aBTOMaTWM4HOI
CcUCTEMM, a TaKOXK HaAaTh KiHLEeBOMY KOpUCTYBayeBi iIHCTPYKLiKO 3 ekcnnyaTauii.

3ArAllbHI 3ACTEPEXEHHA

YnakoBky cnig 36epirati B HeAOCTYNHOMY ANs AiTen MicLi, OCKinbku BoHa Moxe OyTn HebGeaneyHot. [ns yTunisauii ynakoBky Heo6xiaH O po3ainuTh Ha
pi3Hi BMAW BioXoAiB (Hanpuknag, KapToH, MOMiCTMPON) BiANOBIAHO A0 YMHHMX HOpM. He fo3BonsaiTe AiTAM rpatuca 3 hikcoBaHUMM NPUCTPOSIMU
KepyBaHHs1 BUpoby. 36epiraiiTe nynbTW AUCTaHUINHOrO KepyBaHHSA B HeAOCTYNMHOMY ANst AiTen micui. Lier Bupi® He npuaHayeHuii 4ns BUKOPUCTaHHS
ocobamu (Bknovaloun Aiten) 3 obMexeHUuMn isYHUMK, CEHCOPHUMKU abo Po3ymMOBMMM 3a4iGHOCTSMU, abo TUMMK, XTO HE 3HANOMUIA 3 Takum
obnagHaHHAM, 32 BUHSITKOM BUMagakKiB, Konu BoHW nepebyBatoThb nig HarnagoM abo nicns HaBYaHHs, MpoBeAeHoro ocobamu, BignosiganbHUM K 3a iXHIO
6e3neky. 3acTocoByMTE BCi 3aXMCHi NMPUCTPOI (POTOENeMeHTH, 3aXUCHi AaT4MKK TOL0), HeobXiaHI Ans Toro, Wwob 3axucTUTU 30HY Bi4 yAapiB, pyw-
HyBaHHs1, NepeTAryBaHHsA Ta nopisie. BpaxoBynTe YMHHI cTaHA4apTW Ta AUPEKTUBK, KPUTEPIT HanexHoI NpakTUKK, LinboBe BUKOPUCTaHHS, cepenoBuLle
BCTa@HOBMEHHSI, J10riky po6OTW CUCTEMU Ta CUMK, LLLO FEeHEPYOTbCSI aBTOMATU30BAHO CUCTEMO0. MOHTaX NOBUHEH BUKOHYBAaTUCS 3 BUKOPUCTaHHSAM
3anobikHUX NPUCTPOIB i 3acobiB kepyBaHHS, siki BignosigatoTe ctaHaapTam EN 12978 i EN 12453. BukopuctoByiTe nuwle opuriHanbHi KOMMNEKTyoui
Ta 3anacHi YaCcTUHU, BUKOPUCTaHHSA HeopuriHarnbHWX 3anacHnX YacTuH Npu3BeAe A0 aHyMNoOBaHHSA rapaHTii Ha NpoaykKuito. Bei MexaHivHi Ta enekTpuyHi
YacTUHK, WO BXOAATb A0 CKMady aBTOMaTUKW, NOBUHHI BiANOBIAATM BUMOraM YMHHMUX CTaHAapTiB i no3HavyeHi mapkyBaHHam CE.

ENEKTPOBE3NEKA

B Mepexi XuBneHHs noBuHeH OyTv nepepbayeHuin GaraTononiOCHUA BUMMKAY/CEKUIMHUIA BUMMKAY 3 OUCTaHUINHMM PO3MUKAHHAM KOHTakTiB 3
NPOMIXKKOM, Lo AOpiBHIOE abo nepeBuLLye 3 MM.

Mepen nioknioYeHHsAM nepekoHanTecs, Wo nepeabadeHo BiANOBIAHUI AndepeHLianbHUiA BUMUKaY i 3aXUCT Big nepeHanpyru.

BignoBigHo 0o UnHHMX NpaBwn 6e3neku, Aesiki TN MOHTaXy BUMaratoTb MiAKMIOYEHHS BOPIT A0 CUCTEMU 3a3eMneHHs. ig Yac MOHTaxy, TexXHIYHOro
06cnyroByBaHHsi Ta PEMOHTY BiAKMIOYiTh €NEKTPOXMBIEHHS nepes AOCTYNOM [0 YacTWH, W0 3HaxoAsTbes Nig Hanpyrot. Takox Bia'eaH ate 6ydepHi
aKyMynaTopw, siKLLO BOHM MigkntoyeHi. EnektpuyHa yctaHoBka i norika poboTy NOBUHHI BiANOBIAATW YHHMM HOpMaM i npaBvnam. [MNpoBiaH KK 3 pi3HO
Hanpyroto NoBuHHI ByTN i3NYHO BiLOKPEMIEHi, ab0 HaNeXHUM YMHOM i30/1bOBaHi 3 404AaTKOBO i30nsiLlieto He MeHLwwe 1 MM. MNPoBIAHWKN NOBUHHI
ByTn 3akpinneHi oaaTKOBUM KpinneHHsmM 6ins knem. Mig yac MOHTaxy, TeXHIYHOro 06CnyroByBaHHsSi Ta PEMOHTY BiAKIOYiTh €MEeKTPOXMUBIT EHHS,

nepLU HiX BiAKPMBATK KPULLKY ANS AOCTYMNY A0 €NeKTPUHHMX YacTuH.

Mepen yBIMKHEHHSAM XXUBMEHHS e pa3 nepesipTe BCi 3'egHaHHsA. HesukopuctaHi Bxoau N.C. (HopmanbHO 3aMKHEHi) NOBUHHI ByTn nepekpuTi.
YTUNI3AUIA BIAXOAOIB

Ak nokasaHo cMMBOIOM, Lieli BUpiG 3abopoHeHOo yTunidyBaTu pasoMm 3i 3BMYaHNUMK NOBGYTOBMMU BiAX04aMM, OCKINbKW AesiKi K0ro YacTUHN MOXYTb
ByTV LWKIANMBUMW AN HABKONULLIHLOIO CEPEAOBMILLA Ta 3A0POB'A NIOANHY, SIKLLO iX yTUMi3yBaTU HenpaBunibHO. TOMy NPUCTPIN cnig yTunidyBaTu Ha
cneuianbHUX nnatdopmax Ans 36opy abo noBepHy TV NpoaasLto, SIKLO byae npuabaHo HOBWIA aHanNoriYHUA NpUCTpi. HenpaBunbHa yTunisauia
NPUCTPOIO Npu3Beae A0 HaKNaAEeHHs Ha KopucTyBaya Wwrpadis, nepegdavyeHnx YUHHUM 3aKOHOAaBCTBOM.

Onucu ma MasltoHKU 8 UbOMy MOCiGHUKY He € 0608's13Ko8uMU. 3anuwatoyu OCHOBHI Xxapakmepucmuku 8upoby He3MiHHUMU, 8UPOBHUK 3anuwae 3a coboro rnpaso
3MiHK8amMU Ix 3 MexHiYHoI, dusaliHepcbKoi abo KomepuiliHoi moyku 3opy 6e3 0608'3K08020 OHOBIIEHHS U020 MOCIGHUKA.
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LWBUOKE NMPOrPAMYBAHHA

MPUMITKA: YMOBM LLIBUAKOTO NporpamyBaHHS:

- TNam'atb npuiMaya 3 MeHLW Hix 99 36epexxeHMU nynbTamu.

- ABTO3anyck HiKOnn He 3anyckaBcs paHille.

- [Oie nuwe 3 nynbTammn ARC (Advanced Rolling Code)

SAkwo nid Yac rpoyedypu weudKo2o rnpoapamysaHHs 8u Oornycmusiu MOMUIIKY, U MOXeme 8IOKIYUMU XUBMNeHHs i nepesanycmumu
npouedypy.

nOpﬂﬂ,OK LLUBMOKOIo nporpamMmyBaHHA

1 - PosbnokyiTe BopoTa BPy4HY, MepeBediTb iX y 3aKpUTe NOMoXeHHS 3 YBIMKHEHUM BiAHOCHUM KiHLEBMM YNOPOM i 3aMKHiTb BOpOTa.
2 - lNopawite Hanpyry B Mepexy.

3 - YBIMKHETbCS cuUrHanbHa namMna (nepekoHamTecs, Lo BoHa MigKmo4eHa).

4 - CucTema aBTOMAaTUYHO MoYMHae 36epirati NynbTH, a ONoK kKepyBaHHSA NEPEXOOUTD B PEXMM OYiKyBaHHS Ha MynbT.

LlJob6 nporycmumu Kpok weudko2o rpospamysaHHs i nepelimu 00 py4HO20 fpoepamyeaHHs, 0OHoYacHo HamucHime + i - (ESC).

5 - Ha gucnnei no4nHae 6nmMmaTii noBigoOMNEHHs EHOO.

6 - HatucHiTe npuxoBaHy knasiwy nynbTa Ans 36epexeHHs.

7 - Ha gucnnei 3'sBuTbcst Hanue PLSH.

8 - HaTtucHiTb knasilly, Ky B/ Xo4eTe NoB'a3ati 3 npummMadyeM.

9 - Ha gucnnei 3'aBnsetbes TX01 (AKLWO NPUCYTHIN APYrnv NynbT j:H'E’E).

10 - lNoBTOpITb KPOKKM 6 i 7 ANA HACTYNHKX NyNbTIB, SKi NOTPIOHO 36eperTu, ax 0o 99, nepeBipsaYM 30iNbLLEHHS Ha Aucnnel (Hanpvkniaga,
EH 19).

11 - o6 nepenTn OO HACTYMHOrO KPOKY aBTOHamnalUTyBaHHS!, HaTUCKanTe KnaBilly nonepeaHbo 3anam'siToBaHOro MynbTa, AOKW Ha
aucnnei He 3'aBUTbCA Hanue HUE!’-‘.

12 - Ha gucnnei 3'aBNS€TbCA NOBIAOMMAEHHS HUE!’-‘, i BOpOTa aBTOMaTUYHO BUKOHYHOTb 3 MaHeEBPU, PO3PaxoBytoUn onTuMarbHi pobodi

napameTpu. FKLLIO onepawig aBToHanalTyBaHHSA 3aBepLumiacs yCniHO, BOpoTa 3ynUHAIOTLCA Y BiAYMHEHOMY MOSOXKEHHI, a Ha aucnnei

3'ABNSETLCH NOBIAOMINEHHSI oH .

MakcrmanbHuUin Yac nporpamyBaHHs NepLUoro nynbTa - 60 cekyHA. AKLWo HeobXiaHO, NepenaitTe A0 PYYHOro HanalUTyBaHHS
MAPAMETPIB i JIOT'IKW, 3anexHo Big tuny iHcTtansauii. *Lia dyHkuis MOTPIBHA ana BcTaHOBNEHHA onTUManbHUX (OyHKLiOHaNnbHMX
3Ha4YeHb MOHTaXxYy,

BJ1IOK YMPABJIIHHA ARC
BAXIMBO! BY[b NTACKA, MPOYNTANTE YBAXKHO:

Papionpuimay Lboro Bupoby cymicHuii nuwe 3 HoeuMu nynbtamm ARC (Advanced Rolling Code), ski 3aBasikn 128-6iTHoMy wndpyBaHH0 3abe3neyyioTb Yya0BUIA 3axXUCT
Bif konitoBaHHs. 36epiraHHs HoBux nNynbTiB ARC Ayxe cxoxe Ha 36epiraHHsa 3BUYaiHUX NynbTiB 3 PyXOMUM KOAOM 3 kodyBaHHsM HCS

1) onuc TA NPU3HAYEHHA

PenykTopHuin MoTop 24B nocTiiHOro cTpymy Ans BaXKuX BigcyBHUX BOpIT A0 1500 kr Ans Xutnosux i npommcrnosux byaisens, 3 BOygosaH MM koHTponepom CP.B24 TURBO

Hazadyemo, wjo, 3apeecmpysaswucs Ha calimi www.beninca.com, su ompumaeme docmyn 00 OHO8/1EeHOI MexXHi4HOI OoKyMeHmauii 0s151 8Cix MPOOyKmMi8 i KOMIIEKMyHYUX
Beninca, a makox 00 rnocibHuka 3i cknadaHHs mexHiYHo2o ¢halsly ma OoKymeHmis, HeobxiOHUx 8idrnosioHo do [Jodamky V Qupekmuesu rnpo MawuHu, wo € 0608'a3kosumu
32i0HO 3 YUHHUMU HOpMamuU.

2) TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKU

BULL 1224 TURBO
PKnBneHHst MoTopa 115 a6o 230 B 3miHHoro ctpymy 50/60 'y
CnoxmBaHWin CTpyM 3A (230B) - 5A (115B)
O6epTOBMIN MOMEHT 20 Hm
IHTEHCUBHICTb BUKOPUCTaHHS IHTEeHCMBHE BUKOPUCTaHHSA
Knac 3axucty P44
Pob6oya Temneparypa -20°C / +50°C
Makc. Bara BopiT 1200 kr
Mogynb penku KomnnekTtytoui M4/M6 - RI.P6
LLIBnakicTb BigKpUTTS 25 m/xB
PiBeHb Wymy <70 nb
3MmalLyBaHHS MACTUNO
KinbkicTb nynbTiB, siki MOXXHa 36epertu 2048
LleHTpanbHe ynpaseniHHA CP.B24 TURBO
Bara - kg

3) NTONEPEQHIA KOHTPOIb

MNepLu HiXX NPUCTYNUTN A0 MOHTaXy, NepesipTe Take:

- KoHcTpykUisi (BopoTa, CTOBM, Hanpaensitoda pernka) NoBUHHA BYTH MiLHOLO i CTilKoto.

- W06 yHUKHYTM HagMmipHOro TepTs M Yac po3cyBaHHS BOPIT, HanpaBnsioda peika Ta ii korneca NoBWHHI MaTu BIiAMOBIAHWIA PO3MIp i NIATPYMYBATUCS B HaNEXHOMY CTaHi.
- Akwo €, nepesipTe Aeknapauito BignosigHocTi BopiT CE i BUKOHaWTe aHani3 puaukiB BignoBiAHO A0 ANPEKTUBY OO0 MALLMWH.

- MepekoHainTecs, Lo Xig BOPIT i Yac BiAKPUBAHHS/3aKpUBaHHS OOMEXEHUIA MILHUMU MeXaHiYHUMK yriopamMu.
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4) MOHTAX
4.1) TABAPUTHI PO3MIPU

Po3mipy MOHTa)XHOI OCHOBW MoKa3aHi Ha puc. 2.
BAXINUBO: HeobxigHo goTpumyBaTucs BiACTaHi Big pelikm (40 mm), wob moxHa 6yno BCTaHOBWTK Ta 3HATU NpuBIA Nicnsa Toro, sik pevika 6yae BCTaHOBMEHa Ha CTyrnui
BOPIT. TWNK KPiNNEHHS MOHTaXHOI OCHOBU B OCHOBHOMY 6yBatoThb Taki:

4.2) BCTAHOBIIEHHA 3 AOOATKOBOIO NIAHATOK OCHOBOIO BULL.PI

[opatkoBe komnnekTytode obnagHaHHa BULL.PI, ske nonerwye weunaky dikcauito Ha icHyroui 6ETOHHI NOBEPXHI, AOCTYMHE 3a 3aMOBIMEHHS M.
[ina oTpumaHHsA foAaTkoBoi iHpopMaLii 3BepHITbCS A0 IHCTPYKLIi, Lo fAoAaTecs A0 BUpoOy. UA

4.3) YCTAHOBKA 3 PErynoBAHHAM MO BUCOTI HA BXE ICHYIOYY OCHOBY B BETOHI

BukopucToByto4M OCHOBY $iK LIAbMnoH, NpocBepaniTb 4 OTBOPM i BCTaBTE CTanesi rBUHTOBI aHKepy AiameTpom 10 MM ANsi CTPWKHIB 3 pi3bONeHHsIM.

3aTarHiTh 4 CTPWXKHI 3 pisbbneHHam "S", M10/120 mm, i 3akpiniTb rBUHTOBI aHkepu "T", 3aTArHyBLWK raikv "B" go nignoru 3 BignosigHMMK Wwandamu.

BignosiaHo fo puc. 3, BCTAHOBITE MOHTaXHY OCHOBY 3a [JOMOMOro0 peryrntoBanbHuX ranok "A". IMicns BUKOHaHHS HEOOXiAHUX perynioBaHb po3TallyiTe MOTOp, SK Noka3aHo
Ha puc.6, i 3acdhikcynTe oro, ik Moka3aHo Ha puc.7.

4.4) YCTAHOBKA 3 PEFYNIOBAHHAM MO BUCOTI HA BETOHHIA OCHOBI

Mocunatounck Ha puc. 4, BCTAHOBITb PO3TSKKM HA MOHTaXHY OCHOBY i nepefbayte OTBip BiANOBIAHONO PO3Mipy.
3aKpyTiTb PO3TAXKM B GETOH, NOTIM 3HIMITL ranku "D" i Benuki wanbun 11x30 "R". MNMepeMicTiTb ix nig ocHoBy, W06 MOXHa Byno peryniosati BUCOTY npusoay (puc. 5).
BuikoHaliTe iHCTPYKLIT, NokasaHi Ha puc. 6, i 3abrnokyiTe MOTOp, SIKk NOKa3aHo Ha puc. 7.

YBATIA: okpim cnocoby MOHTaxy, peTenibHO nepeBipTe, W06 Npusia 6yB cTabinbHO BCTaHOBNEHUI, a MaTepianu BiaNoBiAany npusHayeHHIo.

4.5) MOHTAX PEMKU

OuuHKoBaHa cTaneBa pemnka, 123x30 mm.

BcTaHoBiTh posnipkn D 3a gonomoroto 3saptoBaHHs abo NpUKpiniTe X 40 BOPIT rBMHTamun Ha sucoTi 130/150 MM Big LieHTpanbHOI NiHii nasa, Wo BUKOPUCTOBYETLCH ANA
KpinneHHa fo dyHaaMeHTy, Ha akoMy Byae 3akpinneHa MoHTaxHa OcHoBa.

36epirante Kpok 3y6LiB MiXX ABOMAa YaCTUHaMU PeVikX; 3'€QHAHHSA 3 iHLLIOK YaCTUHOK PEeViKv NOoNerwmnTb Noro AOTPUMaHHS (AuB. puc. 8).

3akpiniTe penky reuHTamu V, nepekoHaBLUMCh, LU0 NICNS BCTAHOBNEHHSA NPUBOAY MiXK PEKOo Ta NPYBOLHOIO LLIECTEPH E10 3aBXAMN 3anULIAETbCS NMPOMIKOK NpUbnnsHo 1 Mm
(avB. man. 9); Ana 3abesnevyeHHs LbOoro NPOMIXKKY BUKOPUCTOBYITE Na3u Ha pewLi.

5) PYYHE YMNPABJIIHHA (PUC. 12-13-14)

Y pasi BigKknio4eHHs enekTpoeHeprii abo HecrnpaBHOCTI, W06 kepyBaTh BOPOTamu BPYYHY, BUKOHaNTe Taki Aii:

- BcraBuBwy iHaMBIgyansHUM knoy C, NOBEPHITL MOro NPOTU FOAUMHHUKOBOT CTPINKM i MOTAMHITL 3@ Baxinb L (BiAKPUTUI HABICHWI 3aMOK)

- PepykTopHuii MOTOp po36NOKOBAHO, i BOPOTA MOXHA pyXaTi BPY4HY.

- o6 noBepHyTMCSA A0 HOPMaNbLHOIO PeXnMy poboTu, 3HOBY 3aKpuiiTe Baxinb L i Bpy4YHy akTuByTe BOPOTA, NOKN PEAYKTOPHUIA MOTOP He 3anpauioe.

6) PO3TALUYBAHHA KPOHLUTEWUHIB KIHLEBMX BUMUKAUYIB

BigkpuiiTe BopoTa Bpy4Hy i 3anuwiTe Npomikok Big 1 Ao 3 cM BiANOBIAHO 40 Barn BOPIT MK OCHOBHUMMW ABepvMa i MexaHiyHuM ctornopom A. 3akpiniTe KPOHLITENH Ha
KiHLeBOMY BMMMKaYi S 3a gonomoroto dpikcatopiB G Tak, Lo KiHLEeBWA BUMMKAY - MikpoBMMUKaY ByB HaTUCHYTUIA. Taki cami Aii cnia noBTOpMTM 3 BOpOTamMu y 3akpUTomy
MOSNOXKEHHI.

7) YCTAHOBKA MATIHITIB (BULL 1224 TURBO.S ABO KOMIJIEKTYIO4YUX MLS) PUC.11

MarHiTn po3amilieHi B cneuianbHux onopax (puc.12-"A"). Lli marHiTn BCTaHOBMIOIOTLCS Ha KPOHLUTENHW KiHLEBUX BUMUKaYiB abo Ha penky i BUKNUKaloTh CnpalboByBaHHS
[aTymKiB Npy HABNWXKEHHI [0 HUX.

7.1) MOHTAX HA KPOHLUTEUHU KIHLEBUX BUMUKAYIB

OCHOBM YKOMMIIEKTOBAHI 34iMHUM rakom, Lo [03BOJISiE BCTAHOBMIOBATU MarHiTV Ha KPOHLUTEWH KiHLLeBOro BUMMKaya, Lo 3a3Buyali noctaqalTbCsl pa3oM 3 aBTOMaTUKOM,
SIK Noka3aHo Ha puc. 12-B. Llei Tun kpinneHHst 4O3BONSE LWBWAKO pPerynoBaTy MOMNOXEHHs MarHiTiB. [icns po3paxyHKy NnpaBunbHOI BiAcTaHi 3adikcyinTe onopy B noTpibHoMy
NONOXeHHi 3a LOMOMOroto rBUHTA, W06 3anobirTn nepemileHHI0 Ha KPOHLUTENHI.

7.2) MOHTAX HA PEUKY

B skocTi anbTepHaTMBM, ONopu MOXyTb OyTW BCTaHOBMEHi 6e3nocepeaHbO Ha periky, BUKOPUCTOBYOYM Nasu, nokasdaHi Ha puc. 12-C. Takuii cnoci® MoHTaxy He [03Bonse
BMKOHYBATM NoAanbLLi peryntoBaHHs. ToMy peKOMeHAYETLCS NPOBECTU Kinbka BUNpobyBaHb 3 TMMYAcOBO BCTAaHOBIIEHUMM OMOPaMK, NEPLL HiXK OCTaTOYHO X 3aKpinuTU.
BAXITUBO: lNpaBunbHa BiagCTaHb MarHiTy Mo BiAHOLIEHHIO A0 AaTyuka 3anexuTb Big ocobnusocTelt MoHTaxy. Lis BiacTaHb He Moxe OyTv BCTaHOBreHa 3asganerigp i
NoBMHHA ByTKW BiAperynboBaHa Ha NPObHii OCHOBI.

BigcTaHi Wwoao cnpauboByBaHHS AaTyuka (3HadeHHs X) no BigHoweHHo Ao BiactaHi K 3 i 35 Mm, ski nokasaHi Ha puc. 12, € nuwe opie HTOBHUMU. Y Byab-sKkoMy BUMagky,
BiacTaHb K He NoBrHHa nepeBuLlyBaTh 35 MM, OcKinbky Ginblua BiACTaHb y BinbLUOCTi BUNAAKiB NepeLLlKo;pKae NepeMuKkaHHio MarHiTHOro gatumka.
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8) BJIOK YMNPABJ1IHHA CP.B24 TURBO
8.1) CXEMA NIAKNIOYEHHA

Hwxue onvcaHi 3'egHaHHA NpoBOAIB, NokasaHi Ha puc. 17:

Mepemukay ons Bubopy 230B 3miHHoro ctpymy 50/60IL (Big 207B 3miHHOro cTpymy Ao 253B 3miHHoro ctpymy) Mepemuuka M2 OPEN
M2 SEL. 115B OCHOBHOI Hanpyru 115B 3minHoro ctpymy 50/600y (Big 102B 3miHHOro ctpymy Ao 125B amiHHoro ctpymy) nepemudka M2
vunoAia CL OSED
Po3'em onst mepexi
bkmBnenHs ("L" -"cpasa”, "N"
 "nynb", "GND" -
L-N-GND "3a3emMneHHs") Bxi MEPEXEBOTr0 XMBNEHHS 0BMPAETLCSA 32 4ONOMOro nepemMmykm M2.
+ BATT - Batapei Pos'eM Ans nigknoveHHs bydepHux 6atapen 2x12B 2.1AY (amnep-rogvHu)
M11 MoTop Pos'em ansa nigknioyeHHa motopa 24 B nocTiliHoro ctpymy
Po3'eM XunBRNeHHa komnnekTyounx 24B noctinHoro ctpymy 0,8 A makc (4OTPUMYATECH NONAPHOCTI
+ 24 - 24 B nocTiHoro cTpymy KOMMNEKTYOYMX).
AUX1 [JonatkoBuin pos'em AUX 1 |Po3'eM 3 HOpMaribHO PO3iMKHEHMM KOHTaKTOM, L0 HanawToByeTbCs Nnoriko pobotn AUX1
KoHTakTHWIA po3'em Ans 4YyTnMBOro gatymka
BAR J3 UyTrnmenin aarank PESI/IC'I:I/IBHIfII/I ,an‘-II/I.KZ I'IepeMVNKa“ DA? 3akpuTa
MexaHiuHun gatunk: MNepemndka "DAS" Bigkputa
[[aTumK 3ynuHse pyx ABepeit i noBepTae X Hasaa NpubnunsHo Ha 3 cekyHau.
Akuio gatymnk He BukopucToByeTbes: MNepemuyka "DAS" posiMkHEHa, nepemunyka Mix knemamm BAR.
RELEASE SW. MarkiTHIl gaTank Pos'em Ansa 3anobikHoro Mikponepemukaya, 3'e,qHaH9ro 3 Ba)l(eJ'IEM p03-6n9KyBalHH9|. MOTop 3YMNUHAETHLCH,
AKLLO BIAKPUTO BAXITb PO3BITOKYBAHHA. Yci cermeHTn CBITNOAIOAIB YBIMKHEHI.
S.IS. Mnata cuHxpoHisauii \JonatkoBuii posd'em Ana nnatu SIS Ans CMHXPOHi3aLii ABOX NPOTUMEXHMX CMCTeM aBTomaTtumaauii. [vB. nyHKT
(onuioHanbHa) CVHXpOHi3aLlis [BOX aBTOMaTHK.
BLINK CurHanbHa namna Pos'em 24B nNocTiHOro CTpyMy Makc. NOTYxHicTo 15 BT Ans nigknioYeHHs curHanbHoi namnu.
IAUX2 onomixkHui pos'em AUX 2 |Pos'em 24 B nocTinHOro CTpyMmy, LU0 HanawToBY€ETbCS 3a 4ONOMOorot norikn pobotn AUX2 (makc. 0,5 A)
COM CninbHi pos'emu CninbHi AN BCiX BXOAIB yNpaBmiHHS.
KiHueBuin BUMMKad
SWO BigKpUTTS Pos'em Ans KiHLEBOro BUMMKaYva AN NOBHICTIO BiAKPUTOro NONOXKEHHSA (HOPMarnbHO 3aMKHEHWI KOHTAKT).
SWC KiHueBWi BUMMKaY 3aKpuUTTA|PO3'eM ANs KiHLEBOro BUMMKaYa A5 NOBHICTIO 3aKPUTOro NMONOXEHHS (HOPManbHO 3aMKHEHWIA KOHTaKT).
STOP STOP Po3s'em Ans KHOMKK, SiKy MOXHa HaTUCHYTH, LLO6 3ynnHUTM pyX BOPIT (HOpMarbHO 3aMKHYTUA KOHTaKT).
Bxia (HopmanbHO 3aMKHEHWIA KOHTaKT) AN NpUcTpoiB 6e3neku (Hanpuknag, oToenemMeHTiB).
PHO BinKpUTTS/3aKPUTTS Mig yac 3aKpVITT?|: pOSMVIKaHH'FI KOHTaKTy Np13BOAWTL A0 3yNuHKKM MoTopa. 3 n.orn(oro OPCL, konu
thoToenemenTa (*).OToeJ'IeI.VIeHT binblue He 3aTiHeHWN, BiAOYBaeTbLCA peBepc MoTopa (BopoTa quKpMBarOTbCH).
Mg Yac BiAKpUTTA: PO3MUKaHHSA KOHTaKTy NPM3BOAUTL A0 3ynuHkM moTopa. 3 norikoto OPCL, konun
boToenemeHT BinbLue He 3aTiHeHWIl, MOTOP NPOAOBXYE BIAKPUTTS.
PHC o Bxia (HopmanbHO 3aMKHEHWIA KOHTaKT) AN NpUcTpoiB 6e3neku (Hanpuknag, oToenemMeHTiB).
OTOENEMEHT 3aKpUTTA Mg Yac 3akpuTTA: MOXHa BCTAHOBUTU 3a AornomMoroto norikn PHCL.
IMig Yac BigKpWTTA: MOXHa BCTAHOBMTM 3a gonomoroto noriku PHCL.
OPEN BigkputTsi Bxig Ans koHdirypoBaHoi KOMaHAM BiOKPUTTS SIK NiLLOXiAHE BiAKPUTTA (HOPManbHO PO3iMKHYTUI KOHTAKT)
CLOSE BakputTs Pos'em Ana oTpYMaHHs KOMaHAW Ha 3aKpUTTS BOPIT (HOpMarbHO PO3iMKHEHUI KOHTaKT)
PP MoKpOKOBUIA PyX BOPIT Po3s'em Ans nokpokoBoi KOMaHAM (HopMasnbHO PO3iMKHEHWI KOHTAKT)
COM CninbHi pos'emu CninbHi ANsi BCiX BX0AiB ynpaBniHHS.
ANT-SHIELD IAHTEHa Pos'em ansa nigknioyeHHs BoygoBaHoi aHTeHy nnatu pagionepeasadya (ANT-curHan/SHIELD-ekpaH).
8.2) NMPOIrPAMYBAHHA

MporpamyBaHHsi pisHMX pyHKLi Broky ynpaBniHHs 3aiicHioeTbesa 3a gonomMoroto LCD-gucnnes Ha 6noui ynpaBniHHS | BCTAHOBMNEHHS BaXkaHUX 3HaYeHb B MEHIO
nporpamyBaHHsi, ONMcaHNX HUXYe.
MeHto napameTpiB 403BOMSE NPU3HAYUTM YMCIIOBE 3HAYEHHS (OYHKLIT Tak camo, sIK | Ans perynstopa.

MeHto noriku fo3Bonsie akTuByBaTH abo AeakTMByBaTh OYHKLIO Tak camo, SIK | B HanawTyBaHHi dip-nepemukava.

8.2.1)

Ana nepexony Ao PY4YHOro nPOrPAMYBAHHA

1 - HatucHiTb kHomky <PG>, 106 yBiliTM B nepLue MeHo BcTaHoBneHHst "INST".

2 - Bubepitb 3a 4ONOMOroto KHOMok <+> abo <-> MeHI0 (AUB. MeHto Ha cTop. 10-11).

- HatucHiTb kHonky <PG>, Ha aucnnei 3'sBUTbCS neplua yHKLis, AOCTynHa B MEHH.

- 3a JoMoMorot KHOMoK <+> abo <-> BUGepiTb NOTPiBHY PyHKLiI0.

- HatucHiTb kHomky <PG>, Ha aucnnei 3'sBUTbCSA 3HAYEHHs!, BCTAHOBIIEHE B JaHWUIA MOMEHT Ansi obpaHoi pyHKLiT.

- 3a Jonomorot KHOMok <+> abo <-> BMGEpiTb HOBE 3HAYEHHS ANst Liei dyHKLUii.

- HatucHiTb kHonky <PG>, Ha gucnnei 3'sBuTtbes curHan "PRG", sikuii Bkasye Ha Te, W o nporpaMyBaHHs Uiel dyHKLiT 3aBepLieHo.

3

o g

7

8.2.2)

NPUMITKU O MPOrPAMYBAHHA

OpHo4acHe HaTUCKaHHS Knasill <+> i <-> BcepeAuHi MeHo (yHKLi [03BOMSIE MOBEPHYTUCS A0 NONepeaHboro MeHio 6e3 BHeCEHHs 3MiH. YTpumyiiTe knasiwy <+> abo <->

, Wo6 NpUWBMAWNTY 36iNbLIEHHS/3MEeHLLEHHS 3HAY€eHb.
YTpumyiite knasiwy <+> abo <->, o6 npuwBnaWNTIN 36iNbLLEeHHS/3MEHLLEHHS 3HAYEHb.

AKLLo BM He BUKOPUCTOBYETE Brok yrnpasniHHs, Yyepes3 120 cekyHA BiH BUXOAWTb 3 PeXMMY NporpamyBaHHs | BUMUKaE AUCNNEN.

Konu B1 BMukaeTe 6ok ynpaeniHHS, BiH KOPOTKOYAcHO Bigobpaxae Bepcito nporpamHoro 3abeaneyeHHst npoTaroM npubnmaHo 5 cekyHa,.
MonepeaHbO BCTaHOBIEHI NOriYHi OyHKLiT Ta napameTpu 3pobreHi 3 ypaxyBaHHAM TUMOBOrO HanalTyBaHHS.
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8.3) TECTYBAHHA

- TepesipTe, un 3anobixHi NPUCTOPOI NpaLloTL CNPaBHO.

- [epeBipTe cuny BiAKPMBaHHSA/3aKpUBaHHSA B TOYKaXx, 3a3HaveHux y EN 12445, 3a gonomoroto BignosigHoOro npunagy.

- SAkwo cuna nepeswullye OOMYCTUMY HOPMY, BCTaHOBITb 3axXUCHWIA MPUCTPiW, Wo Bianosigae crtaHgapty EN12978 (Hanpuknap, 3axvMcHUI [aTyuk), i MOBTOPITb
BMMIpPIOBaHHS.

- [epeBipTe NpaBUIbHICTb HanMawTyBaHHS NOriku poGOTH | NpaBUIbHICTE POGOTU PYHHOrO PO36IOKYBaHHS.

8.4) NMAPAMETPW, JIOTIKA TA CMEUIANbHI ®YHKLIT

Y Tabnuusax Hwkye onucaHi dyHKuUii, 4OCTYNHI Ha Groui ynpasniHHs.

8.4.1) MAPAMETPMU (PAr) UA
MIN-MAX-(3a
MEHIO DYHKLIA 3aMOBYYBaHHsIM) NMAM'ATKA
IABTOMaTUYHUIA Yac 3akpuTTH. YBiMKHeHO nuwwe 3a norikn "TCA"=ON.
L'j: H Micns 3akiHYeHHst BCTAaHOBMEHOro Yacy 6nok ynpaeniHHa Nofae KOMaH4y Ha 3akpuTTs. 3-240-(40)
P Perynioe WmnpuHy Npoxoay, KW 3anuiiaeTbCs BiAKPUTUM y BOPOTax Npn YacTKOBOMY (MiLLOXiAHOMY)
t E d BiOKPUTTI. 10-99-(50)
FSE O |Perynioe wiBMakicTb BigKpUTTS BOpIT. 50-99-(99)
F St L |Perynioe WUBMAKICTb 3aKpUTTSA BOPIT. 50-99-(99)
)
Sl. da Perynioe WBUAKICTb YNOBINIbHEHHA BiACYBaHUX BOPIT Nig Yac BiakputTa* (Pnc.10 - noBiflbHe BIAKPUTTS). 10-50-(25)
SL dc Perynioe WBUAKICTb YNOBINIbHEHHSA BiACYBHUX BOPIT Nif 4ac 3akputTs* (Pnc.11 - nosinbHe 3akpuTTs). 10-50-(25)
n BcTaHOBMIOE NOYATKOBY TOYKY YNOBINbHEHHS Mif Yac BiaKpuTTa (Prc.10 - noYaTok NoBIfIbHOro BiAKPUTTS).
t Si IO |3HayeHHs BUpaxaeTbCs Y BIACOTKAX Bif, BCIET AOBXUHN XOAY. 1-99-(20)
. BCcTaHOBMIOE NOYATKOBY TOYKY YMOBINbHEHHS Nig Yac 3akpuTTs (PUc.11 - no4aTok NOBINLHOrO 3aKpUTTA).
t Si IC  |3HayeHHs BUpaxaeTbCs Yy BIACOTKAX Bif BCiEi JOBXUHU XOaYy. 1-99-(20)
mn
Pl 10 Perynioe o6epToBuii MOMEHT MOTOPA, L0 po3cyBae BOpOTa Mif Yac BigKpUTTS.™ 1-99-(20)
m
Pl c Perynioe 0b6epToBuii MOMEHT MOTOPA, L0 pO3cyBae BOpOTa Mif Yac 3aKkpuTTs.” 1-99-(20)
Perynioe o6epToBMiA MOMEHT MOTOpPa, LLO po3CyBae BOPOTA MiA Yac ynoBinbHeHOi da3n BiaKpUTTS *
PSo : X 1-99-(20)
(Puc.9 - nosinbHe BigKpUTTS).
Perynioe obepToBuii MOMEHT MOTOpa, LLO PO3CyBae BOpOTa Nif 4ac ynoBinbHeHoi dasu 3akpuTTa *
PSE (Puc.10 - noBinbHe 3aKpUTTS). 1-99-(20)
' Uac akTvBaLii CBITNIOBOro KOHTaKTy MiACBIAKW. 3HAYEHHsI BUpaXeHe B cekyHaax. Ha moyaTtky KOXHoro
t L 5 MaHeBpY KOHTaKT 3aMUKaETbCs Ha 3agaHui yac. Aue. onvc napameTtpa AUX1. 1-240 (60)

Bubupae pexum pobotu pos'emy AUX 1:

0: CBiTNOBWI iHANKATOP BiAKPUTMX BOPIT. CBITNO BUMKHEHE, KON BOpPOTa 3a4nHeHi, bnvmae, konu BopoTta

pyXxatoTbCsl, i BUMKAETbCS, KOMW BOPOTa BiAYUHEHI. [IUB. CXeMy NiAKMIOYEHHS.

HUH f 1: Opyruii pagiokaHan. YnpasniHHA po3'eMOM 3AiACHIOETLCS Yepes pagiokaHan BOygoBaHoOro npuiiMadal

(avB. MeHio PALIIO). 0-3-(1)

2: Cnyx6oBe cBiTrno. KoHTakT 3amMukaeTbCcsi Ha Yac, 3agaHuii napameTpoM TLS. Bignik noyMHaeTbcs 3

MOMEHTY novaTky poGoTu.

3: ®oTo-TecT BUKOPUCTOBYETLCS ANS XUBMEHHSA NepeaaBadiB poToenemeHTiB y pexxumi TEST

[nB. cxemy MiaKknioYeHHs Ha puc. 23.

Ti cami doyHKUiT, Wwo 1 Ha pod'emi AUX1, ane BigHocaTbCst Ao knem AUX2.

H, ,HE YBAIA!ll MakcumanbHa BuxigHa Hanpyra AUX2 ctaHoButb 24 B nocTitHoro ctpymy/0,5 A makc. Bu
u MoxeTe 6e3nocepefiHbO ModaBaTu XUBMEHHSA A0 NPUCTPOIB 24 B nocTiiHOro cTpymy, ik nokasaHo Hal

puc. 24.

0-3-(0)

* YBAIA: HENMPABWUNbHE HAJNALUTYBAHHSA LUX NAPAMETPIB MOXE BYTU HEBE3NEYHUM.

IDOTPUMYWTECH YUAHHUX MPABUI!

MepeBipTe, W06 cuna 3iTKHEHHs BiANOBiAana 3Ha4yeHHsIM, BCTaHOBNEeHUM Yy HopMi EN 12445, 3a HeobxiaHOCTi 3MiHiTb poboyi napameTpu i NOBTOPITb BUMIPIOBAHHS.
Micnsi Toro, sik BM BpPyYHy 3MiHUNM napameTpu sldo, sldc, pmo, pmc, pso, psc, aBTomaTuka BUKOHYE NOBHWUIA MaHEBP ANs 3anam'aTOBYBaHHSI HOBUX NapameTpiB.

8.4.2) NOrIKA (o0
. ON-OFF-(3a
MEHIO PYHKUII 3aMOBYYBaHHsIM) NMAM'ATKA
EcA Bmukae a0 BUMWKAE aBTOMATWNYHE 3aKpUTTS (ON)

On: aBTOMaTUYHE 3aKPUTTS YBIMKHEHO.

Off: aBTOMaTUYHE 3aKPUTTSH BUMKHEHO.

BMmukae abo BUMUKaE pyHKLilO GaraTokBapTUPHOro AoMmy.

W On: hyHKLUito GaraTokBapTUPHOro 4OMY YBIMKHEHO. MokpokoBuiA iMnynbe abo iMnyrbe nynbTa He
Ibl. BMnMBaEe Ha a3y BiAKPUTTS. (OFF)
Off: chyHKUit0 GaraTokBapTUPHOTO 4OMY BUMKHEHO.

BMmukae abo BUMMKae pyHKLil0 GaraTokBapTUpHOro gomy nig vac signiky TCA.

On: hyHKLUito GaraTokBapTUPHOro A4OMY YBIMKHEHO. MokpokoBuiA iMnynbe abo iMnyrbe nynbTa He
{bc H BnNMBae Ha Bignik TCA. (OFF)
Off: chyHKUit0 GaraToKBaPTUPHOTO 4OMY BUMKHEHO.

Bmunkae abo BUMUKaE LIBWUAKE 3aKPUTTS

SCL On: WBMAKe 3aKkpuTTSa yBIMKHEHO. FAKLL0 BOpoTa BiguMHeHi abo pyxarTbesl, akTuBaLis doToernemMeHTa
NpY3BOAMTL 10 aBTOMATUYHOTO 3akpuUTTsi Yepes 3 c. AkTueHa Tinbkn 3 TCA:ON

Off: WBMAKe 3aKpPUTTA BUMKHEHO.

(OFF)

25



PP

Bubupae pexum pobotu kHonku "Kpok 3a kpokom" Ta nynbTa. (OFF)
On: Pobota: BIOKPUTWU > SAKPUTW > BIOKPUTW >
Off: Pob6ota: BIOKPUTW > CTOIMN > 3AKPUTU > CTOI >

PrE

BMyikae abo BUMVKaE NonepeaHe MUraHHs CUrHanbHoI namnu.
On: nornepefHe MUraHHs yBIMKHEHO. MwraHHsi akTMBYeTbCS 3a 3 ceKkyHau Ao 3anycky motopa. Off: (OFF)
nornepefHe MUraHHsi BAMKHEHO

Bmukae abo Bumukae dyHkuito HOLD-TO-RUN (yTpumyitte abu 3anyctuti)
On: ®yHkuiss HOLD-TO-RUN.

htl’ Kronky OPEN/CLOSE Heob6xifHO yTpuMyBaT/ NPOTSAroM YCbOro MaHeBpy. (OFF)
Po3amukaHHs Bxogy STOP 3ynuHsie ABWryH. Bei 3axucHi Bxoau [eakTMBOBaHI.
Off: aBTOMaTU4YHa/HaniBaBTOMaTMYHa PyHKLISA
L t c H O6uvpae pexum poboTu curHanbHoi namnu npotsirom yacy TCA (OFF)

On: CurHanbHa namna yBiMKHeHa nig Yac TCA
Off: CurHanbHa namna BMMKHeHa nig 4yac TCA

Phcl

Bubupae pexum pobotn PHC.

On: PHC aktmBoBaHO sk y dasi BiakpuTTS, TaK i y dasi 3akputTs.

Y asi BiAKPUTTA: PO3MUKAHHA KOHTaKTy NpU3BOAWUTL [0 3ynNuHKM Motopa. Konm doToenemeHt
CnpauboByE, MOTOP nepesanyckaeTbca y dasi BiakpMBaHHSA. Y asi 3akpuTTS: PO3MUKAHHA KOHTaKTy (OFF)
npu3BOAMTL [0 3YNUHKM MoTopa. Konmu dhoToenemeHT crnpauboBye, MOTOP 3MIHIOE HanpsMOK pPyXy|
(BiokputTa). Off: PHC akTMBOBaHO nuwe y dasi 3akputTa.

Y hasi 3aKpUTTSA: PO3MUKAHHSA KOHTAKTY BUKNMKAE 3YNWHKY MOTOPA i HeramHy 3MiHy HanpsiMky poboTu
(BiOKPUTTS).

oPcL

Bmunkae komanay OPEN sk niloxigHe BigkpuTTa (napameTtp YacTkoBoro Bigkputta TPED).
On: OPEN yBimMkHeHO sk Bxig Ans niwoxoais (PED).
Off: OPEN He 3MiHI0ETBLCS

(OFF)

ESE |

Bmunkae abo BuMuMKae nepesipky dhotoenemenTa Ha Bxoai PHOTO, akTuBHY sk Ha dasi 3akpuTTs, TaK i

Ha basi BigKPUTTS.

On: nepeBipKy YBIMKHEHO. AKLLO TECT HEraTUBHWN, )XOAEH MaHeBp HE BUKOHYETLCS. (OFF)

[Ans. puc. 23 - "PHOTO TEST". (AUX1=3)

Off: nepesipky oToenemeHTa npu KOXHOMY MaHeBpi BUMKHeHO. Lle HanawTyBaHHA BuMarae
= N H iR aai H

ESES

Bmunkae abo BuMuKae nepesipky hotoenemenTis Ha PHC.

On: nepeBipKy YBIMKHEHO. FAKLLO TECT HEraTUBHUN, )XOAEH MaHEBP HE BUKOHYETLCS.
I0uB. puc. 24 - "PHOTO TEST". (AUX1=3) (OFF)
Off: nepeBipky doToenemeHTa npu KOXHOMY MaHeBpi BWMKHeHO. Lle HanawTyBaHHA BMMmarae
o6cnyroByBaHHsi (hOTOENEMEHTIB KOXHI 6 micsuiB.

bAr

3miHtoe pexxumy poboTu pos'emiB PHO i BAR y pasi BCTaHOBNEHHS Yy TNMBUX AATYUKIB HA PYyXOMi AaT4uKK

BiKPVBaHHSA Ta 3akpuBaHHs (auB. Puc.21).
On: Bxin PHO BukoHye Ty  dyHkuito, Wwo i Bxia BAR, ane 3miHioe pyx Ha 3c Tinbku nig 4Yac dasu (OFF)
BioKkpUTTA. [atyuk, nigknioveHunii 4o knemm BAR, akTUBHWUIA TinbkK nig Yac gasu 3akpuTTs.

Off: Bnnue 4yTnuBoro Aartuyuka, nigknioyeHoro Ao pos'emy BAR, 3ynuHsie pyx BopiT i noBepTae ix
npmbnmsHo Ha 3 cekyHaW, sk Ha asi BIAKPUTTS, Tak i Ha dasi 3akpuTTS.

PHO nepesanyckae poboTy hoToenemeHTa, akTMBHOIO Npu BigKPUTTI.

ARoPF

IAkTMBYE abo feakTuBye (OYHKLiO "MPUMYCOBOro BiAKPWUTTS Y pasi BiAKNIOYEHHS uBneHHs" (i1 MoxHa
aKTMBYBaTW nuLle Npuv NiAKMIOYEHNX | NpaLioloYmnx aBapiiHux 6atapesx).

On: PyHKLUi0 akTMBOBaHO. Y pasi BiAKMIOYEHHSI eneKkTpoeHeprii, 40 TOro, sik aBapiiHa 6aTapes NoBHICTHO
po3paauTLCS, 6ok ynpaeniHHS 3anyckae ornepawito BiKpUTTS. (OFF)
BopoTa 3anuiialoTbCst BiAYMHEHVMU, [OKU HE 3'ABUTLCS eNeKTPOXUBMEHHS.
Off: chyHKLitO BUMKHEHO.

n {nu Bubupae HanpsiMok BiakpuTTa MoTopa On: MpaBe GoKOBe KpiNyeHHst MoTopa. (OFF)
Off: NiBe GokoBe kpinneHHss moTopa (puc.20).
BMmukae abo BUMMKaE AUCTaHLiiHe HaBYaHHS pagionepenaBadiB, Sk 3a3Ha4yeHo B MyHKTI "[ucTaHuinHe

n cn

I"El ! HaBuaHHS NynbTis”. . (ON)
On: ucTaHuiiHe HaBYaHHS BBIMKHEHO.
Off: [lucTtaHuinHe HaB4aHHS BUMKHEHO.

8.4.3) PALIO (rAd )
MEHIO GYHKUIT

PP

Konu BuGpaHo uto dyHKLito, npuiiMay ovikye (PUSH), noku kog nynbTta 6yae npusHadeHo anst oyHKLii MOKPOKOBOro BiAKPUTTS. HaTUCHITb KHOMKY
nynbTa, siKii NOTPIGHO NPU3HAYUTU L0 PYHKLIiO.

AKkLio Koa aircHui, BiH Byae 36epexeHunit i Ha gucnnel 3'aBuTbesa nosigomneHHs OK.

AKLLO KOO HEBIPHWUN, 3'ABUTBCS NOBIAOMITEHHS ERR.

cch

Bubip uiei dyHKLiT nepeBoanTb NpuiiMad B pexumm ovikyBaHHsl (PUSH) ANa npusHayYeHHs kody nynbTa Ha Apyrui pagiokaHan. HaTucHiTb KHonky
nynbTa, ki NOTPIGHO NPUSHAYUTU L0 PYHKLIO.

AKWio Koa dircHuiA, BiH Byae 36epexeHunit i Ha ekpaHi 3'aBuTbesa nosigomnerHs OK.

AKLLO KOO HEBIPHWUN, 3'ABUTHCS NOBIAOMITEHHS ERR.

PEd

Bubip uiei cyHKLii nepeBoanTb Npuiimad B pexxum ovikyBaHHs1 (Push) ans npusHadeHHs koay nynbTa gyHkuUii PED.
HaTuCHiTb KHOMKY NyrbTa, siKii NOTPIGHO NPU3HAYNTU L0 (PYHKLiIO.

AKkLL0 Kof AifcHWiA, BiH Oyae 36epexeHunii i Ha ekpaHi 3'aBuTbcs nosigoMneHHs OK.

AKLLO KO He AiNCHUIA, 3'aBUTbCS NOBIAOMMNEHHS Err.

ntH

Mpuv BMGOPI i€l dyHKUii Ha LED-gucnnei BinobpaxaeTbes KiNbKiCTb NynbTiB, 36epexxeHunx y npuimadi.
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' Bubip i€l dyHKLiT nepeBoanTb NpuiiMay B pexum oudikyBaHHsi (PUSH) Ans BuaaneHHs kogy nynbTta 3 nam'sTi.
cwr AKLL0 KOof AiicHWiA, horo Byae BuaaneHo i 3'aBnuTbes nosigomneHHs OK.
AkLL0 Kof, HEBipHMIA abo BIACYTHIN y nam'aTi, 3'ABUTHCS NOBIAOMNEHHS ERR.

MoBHicTio cTMpae nam'aTb nNpuiimada. HeobxiaHo niaTBepanTM onepaldito.
j-t r Mpwv BUBOPI Liel dyHKLIT npuiimay odikye (PUsH) HoBoro PGM ans nigTBepaxeHHs onepaldii. Micns 3aBepLlUeHHs BUAAneHHs Ha ekpaHi 3'9BuTbCcs

nosigomnenHst OK.

8.4.4) KINbKICTb LIMKNIB (~iAn)

Binobpaxae KinbKiCTb MOBHUX LIUKNIB (BIAKPUTTA+3aKPUTTS), BAKOHAHUX aBTOMAaTUKOI.

Mpy nepLIoMy HaTUCKaHHI KHomnkn <PG> BigobpaxatoTbes nepuli 4 umudpu, npu Apyromy - octanHi 4. Mpuknag <PG> 08 i2>>> <PG> 3456 BukoHaHo 123.456
LIMKNIB.

8.4.1) UUKNN TEXHIYHOIO OBCINYrOBYBAHHA (Ac i)

Lls coyHKLiS aKTMBYE NOBIAOMIEHHS NMPO 3aMNWT Ha TEXHIYHE 0BCNYyroByBaHHS MiCNs NEBHOI KiNlbKOCTi MaHEBPIB, BCTAHOBIIEHY IHCTaNsATOPOM.

LLlo6 akTMBYBaTK Ta BUGPATK KinNbKiCTb NepeMuKaHb, BUKOHaNTE HacTynHi Aji:

HatucHitb kHonky <PG>, Ha aucnnei 3'aButbea Hanue OFF, 1o o3Havae, Wwo yHKLiA BUMKHEHa (3a 3aMOBYYBaHHSAM).

3a ,oNOMOrot0 KHOMOK <+> i <-> B1bepiTb 0AHe i3 3anponoHoBaHMX YMCNOBUX 3Ha4eHb (Bia OFF oo 100). 3HaueHHs cnig po3yMiTu SK COTHI LIKNiB MaHeBpy
(Hanpuknapn: 3HaveHHsa 50 o3Havae 5000 maHeBpiB).

HatucHitb kHonky OK, w06 akTuByBaTh dyHKLUito. Ha ancnnei 3'seutbest Hanue PROG.

3anuT Ha TexHi4He 0bcnyroByBaHHA KOPUCTYBAYEBi CUrHaNi3ye curHanbHa namna, ska ceitutbea we 10 cekyHA Nicnsa 3aBeplleHHa MaHeBp Y BiAKPUTTA abo

3aKpUTTA.

8.4.2) CKWOAHHSA (~E5)

CKMOAHHA 6noky ynpaeniHHa. YBATAl: CknaaHHs HanawTyBaHb 610Ky ynpasniHHS NOBEPHE A0 3HaYeHb 3a 3aMOBYYBaHHAM.

MepLie HaTUCKaHHS KHoMku <PG> npusBoauTb A0 MuUroTiHHa Hanucy RES, noganblue HaTuckaHHs kHonkv <PG> ckupae HanaluTyBaHHs GroKy ynpaBmiHHs.
MpumiTka: MynbTW, Napone AoCTyny Ta KOHAIrypaLis CUHXPOHI3aLii He BUAANAITLCA 3 NpuiiMaya.

Yca norika Ta napameTpu CKMAaTbCA A0 3Ha4YeHb 3a 3aMOBYYBaHHAM, TOMY NpoLeAypy aBToHanalTyBaHHA HEODOXiAHO NOBTOPUTU.

843) ABTOHANALITYBAHHA (AUTO)

List dpyHKLis Ao3BONSIE BCTAHOBUTY ONTUMarnbHi poboyYi 3Ha4YeHHs1 aBTOMaTUKK, a@ B KiHLi NpoLeaypu BCTaHOBMIOE cepeHi 3Ha4yeHHsi 06epToOBOro MOMeEHTY
(PMO/PMC ta PSO/PSC). ins ABTOHANALUTYBAHHA BrKkoHaiTe HacTynHi Aii:

a) [epekoHanTecs, IO B 30Hi MaHEBPY HEMAE XOOHMX NepeLLKos; KO0 HeobxiAHO, 0BropoAiTh L0 30HY, LWO6 YHEMOXIMBUTY JOCTYN fnogen, TBapuH,
aBTOMOGINiB TOLLO.

Mip yac aBToHanawTyBaHHA PYHKLiA 3aXUCTy Bif po3AaBriloBaHHS He akTUBHA, a akTMBaLlisi BXOAIB i 3ano6iKHMKIB reHepye NOMUIKY (AUB. po3ain
8.10)

b) Bubepitb dyHKuito AUTO i HaTucHiTe PG.

c) bBnoky npaeniHHs Yekae Ha niaTBepAXeHHs 3anycky npouenypu - "AUTO" BIIMMAE

d) HarucHitb kHonky PG, Wwob po3noyatu aBToOHanalTyBaHHs.

Brok ynpaeniHHS BUKOHYE psii MAHEBPIB NS BUBYEHHSI X04y | HanawTyBaHHA napameTpiB. AKLLO onepauis He BAanacsi, Ha gucnnei 3'aBUTbCs NOBIAOMITEHHS
ERR. MoBTOpITH ONepaLito nicns NOBTOPHOI NepeBipkn NPOBOAKM Ta MOXIMBOI HAsiBHOCTI NepeLukon.

8.4.4) KO[ 3AXUCTY (codE)

[lo3Bonsie BBECTM KOA 3axUCTy AOCTYNYy A0 NporpamyBaHHs 6roky ynpasniHHs.
MoxHa BBECTM YOTUpU3HaYHMI ByKkBEHO-LMMDPOBUI Ko, BUKOpUcTOBYOUM Undpu Big 0 Ao 9 i nitepn A-B-C-D-E-F.
3HayeHHs1 3a 3amoBYyBaHHsIM - 0000 (YOTMpPK Hyni) - 03HAYaE BiACYTHICTb KOOy 3axuCTy.
Onepalito BBe4EHHsi Kooy MOXHa ckacyBaTu B 6yab-sKUI MOMEHT OAHOYACHUM HaTUCKaHHSAM KHOMOK + i -. Micnsa BBeAEHHs1 Maponsi MoXHa npautoBaTti 3 6r1okoM
ynpaeniHHS, BXOAAYN i BUXOAAYM 3 MporpaMyBaHHsa NpoTAroM npubnusHo 10 xBunwuH, Wob BMKOHATV HanmalTyBaHHs i TecTyBaHHS dyHKLUin. 3amiHa kogy 0000
Ha 6yab-sKWI IHLWWIA KOA [03BOMSE 3aXUCTUTU BOK ynpaBniHHSA, 3anobirarymn 4OCTyny A0 BCiX MEHI0. SKLLO BU XO4eTe BBECTU KO 3aXMCTy, BUKOHaWTe Taki Aji:
4.1.1) BubGepiTb MeHto Code (Koga) i HaTucHiTe OK.

) Ha gucnnei 3'aBuTbest kof 0000, HaBiThb SKLLO paHille Bxe OyB BBEAEHWUI KOf 3aXUCTY.

) 3@ JOMOMOrOI0 KHOMOK + Ta - 3MiHiTb 3HAYEHHS1 CUMBOIY, LLIO MUraEe.
4.1.4) HatucHiTb OK, wo6b niaTBepauT CUMBOI i NEPENTHN 40 HACTYMHOrO.

) nicnsi BBeAeHHsi 4-X CUMBOIB 3'IBUTbCSA MOBIAOMIEHHS Npo niaTBepakeHHst "CONF".

) uepes Kinbka cekyH 3HoBY 3'aBUTbCst kog 0000
4.1.7) HeobXigHO MOBTOPHO NIATBEPAUTM paHille BBeAEHUI KO 3axuCTy, Wob YHUKHYTU HEHAaBMUCHOTO BBEAEHHS.
SAkwo kog 36iraeTbest 3 monepeaHim, Ha gucniel 3'ABUTbCA NOBIGOMIEHHs Npo niateepmkeHHs "OK".
Brok ynpaeniHHsS aBTOMaTn4YHO BUXOAWTL 3 (hasun nporpamyBaHHs. [rsi NOBTOPHOro A40CTyny A0 MeHo HeobxiaHo Gyae BBECTM HOBUI KO 3aXUCTY.
BAXIMUBO: 3AMULLITb 3axucHuit kog i 3BEPIFATE MO0 B BE3MNEYHOMY MICLII ansi noganbLioro obcnyroByBaHHA. [INA BuganeHHs koay i3
3axuLieHoro 6roKy ynpaBriHHA HEOGXiAHO YBIMTU B PeXXUM NporpamMmyBaHHs 3a AOMOMOrol0 Naporns i CKUHYTU Kof A0 3HAaYeHHA 3a 3aMOBYYBaHHAM
0000.
Y PA3I BTPATU KOA1Y HEOBXIOAHO 3BEPHYTUCA 1O ABTOPU30OBAHOI CITY>KBEU TEXHIYHOI NIATPUMKU AN NOBHOIO CKUOAHHSA
HAJALUTYBAHb BI1OKY YNPABIIHHA.

UA

8.4.9) CUHXPOHI3ALIS (BUS)

MEHIO OYHKUIT
,d 3apae ineHTudikauiiH1iA HoMep CUHXPOHi3aLii. MoxHa BCTaHOBUTU YMcrioBe 3Ha4YeHHs Big 0 o 16.
! Ao BcTaHoBneHo 0, 6nok ynpasniHHa koHdirypyeTbes ik MASTER, yci iHwWwi 3HayYeHHs - sik SLAVE.

) [[lo3Bonsie 6roky ynpaeniHHS, HanawToBaHoMy sik SLAVE, npuiimaty nokanbHi koMaHau.
LOC [AuB. naparpad 8.5 "CUHXPOHI3ALIIA ABTOMATUK ABOX NMPOTUNEXHWX BIACYBHNX BOPIT".
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4.2) CUHXPOHI3ALIA ABTOMATUK OBOX MPOTUITEXXHUX BIOCYBHUX BOPIT

MoxHa KepyBaTh CUCTEMOI, LLIO CKNAAaeTbCs 3 ABOX PO3CYBHUX [iBEPEil, BUKOPUCTOBYOUM ANns koxxHoi CP.B24 TURBO cneujianbHuiA onuioHanbHUii 6riok ynpasniHHS
SIS, aKkuin HeobxiaHO NiAKNIOYMTY A0 BiANOBIAHOIO PO3'EMY, SIK MOKa3aHo Ha puc. 21.

KoxHa nnata nouHHa 6yTu 3'egHaHa mMix coboto 3a fonomoroto 3 nposogais 0,5 MM2, sk nokazaHo Ha Puc.21.

OpHa 3 gBox nnar nosuHHa 6yTn BcTaHoBneHa sk MASTER (ID=0), iHwa sik SLAVE (ID=1).

Bci komaHam (Bia pagionepeaasadis, Bif KHOMOK ynpaBniHHS | 6e3neku), oTpumari Ha MASTER-nnaty, 6yayTe nepeaasatucs Ha SLAVE-nnarty, sika 6yae MutteBo
nosToptoBaTu noeesiHky Bopit MASTER.

Jlorika LOC moxe 6yTv HanawToBaHa ABoMa crocobamu:

ON: BopoTta SLAVE MOXyTb NPUIHATY NokanbHy KOMaHAay i, BignoBsigHO, BUKOHATU MaHEBp BiAKpUTTS Ta/abo 3akpuTTs, He BnnuBatoym Ha Bopota MASTER.

OFF: BopoTta SLAVE He npuiimatoTb NokarnbHi KoMaHau, TOMy BOHU 3aBxAun 6yayTe noBToptoBaTtu ctaH BopiT MASTER.

Hanpuknad, sopota SLAVE 3 napamempom LOC, ecmaHosneHum Ha ON, MOxXymb 6ymu KOpUCHUMU, SIKWO 4Yac 8i0 Yacy nompibHO Yacmkogo 8idkpumu rpoxio, wo
3a3euyali BUKOHYeEMbCS O8oMa POMUIEXHUMU 80piMbMU, OCKifbKU KHorka "Kpok 3a kpokom” (abo BIAKPUTW/SAKPUTU), nidkmoyeHa do eopim SLAVE, mamume 8rniue
nuwe Ha ocmaxHi, mooi 5K yci iHwi komaHOu, nodaHi Ha eopoma MASTER, 6ydyms nosmoptosamucs Ha eopomax SLAVE.

3'edHaHHsA npucmpoig be3neku ((pomoenemeHmu, 4ymusi damyuku mouwjo) Moxyms 6ymu nidkmnodeHi sik do eopim MASTER, mak i do SLAVE.

4.3) OUCTAHUIAHE HABYAHHA NYNbTIB

Akwo B npuimadi Bxe € nynbT, TO MOXHA 34iINCHATY AUCTaHLIiHe pafioHaBYaHHs (6e3 HeobxigHocTi AocTyny Ao 6rnoky ynpaeniHHs). BAXKITUBO: Mpouepypy
Heo6XiAHO BUKOHYBaTH, KON BOpOTa 3HaXoAATLCSA Y BiAKPMTOMY nonoxeHHi. Jlorika REM noBuHHa 6yTy yBiMKHeHa.

BukoHawTe Taki gii:

1 HaTUCHITb NpMXOBaHy KHOMKY BXe 3anam'aToBaHOro nynbTa.

2 Tlpotsarom 5 cekyHA HATUCHITb KHOMKY BXe 3anam'aToBaHOro NysnbTa, WO BiANOBIAAE KaHany, Sk NOTPiGHO 3B'A3aTK 3 HOBUM NYNbTOM. YBIMKHETLCA CUTHanbHa
namna.

3 HartucHitb npotarom 10c npuxoBaHy KHOMKY HOBOTrO MynbTa.

4 HaTtucHiTb NpoTArom 5¢ KHOMKy HOBOro NynbTa, Wo6 3B'A3aTh NOro 3 KaHanoMm, BUGpaHuM y nyHKTi 2. CurHanbHa namna BUMKHETLCS.

5 lpuitmay 3anam'aTae HOBUI MyNbT | HEranHO BUNAE 3 PEXMMY NPOrpamMmyBaHHs.

MpumiTtka: @yHkyia He sukopucmosyemscs 3 TO.GO 2/4 AK

4.4) 3ANOBDKHUKH

F2 =T4A - 3anobixXHUK 3aranbHOro 3axucTy

4.5) ABAPIAMHUA AKYMYNATOP

Bnok ynpasniHis CP.B24 TURBO ocHalleHnin BOyaoBaHWMM 3apsaHUMU MPUCTPOSMU 4 NOCNIA0BHOIO NiAKMoYeHHA ABox akymynaTopis DA.BT2 12B 2,1 Ay (onuis -
puc. 19), Wwo [o3BONSE NpautoBaT aBTOMaTULL HaBiTb y pasi TMMYacOBO| BiACYTHOCTI MEPEXEBOro enekTPOXNBIEHHS.

Mig Yyac HopmanbHOI poboTH BiA Mepexi nnarta 3apsgkae akyMynaTopu.

MakcumanbHuii cTpym 3apsgy - 1A, cepedHin cTpym 3apsay - 300MA. (4OTPUMYINTECH NONSPHOCTI).

Yac 3apsgku 3 akymynatopamu 2.1A4 moa. DA.BT2: npnbnusHo 3 roguHu.

KinbkicTb LMKNIB i3 3apsmKeHnm akyMmynsaTopom Ans Bopit 4m/600kr: npubnusHo 20.

8.9) OIArHOCTUKA

SWO SAC OPEN DL 1: MepexxeBe XWBNEHHS NPUCYTHE
PED CLOSE DL 2: brniok ynpaeniHHsa CP.B24 TURBO oTpumMye HanexHe XuBneHHs - MNporpama npautoe/bnok ynpaeniHHA
3anporpamoBaHo.
DL 3: Curnanisauist nepeBaHTaeHHs abo KOPOTKOro 3amukaHHs Ha BUXOAi 24B.
DL 4: CurHanisauist KOpOTKOro 3aMmnKaHHs Ha 3aranbHux komaHgax (COM).
KoxxHoMy BxoAy BiANOBiAae CerMeHT ANUCnnes, sikuin 3aropsieTbCs B pasi akTueaLii, BiANoBIiAHO A0 TaKOi CXEMU.
Bxoaun N.C. (HopmanbHO 3aMKHYTi) No3HaveHi BepTuKanbHUMK MiHisMU.
Bxogun N.O. (HopmarnbHO pO3iMKHEHWIA) NO3HAYEHI FOPU3OHTANBHUMM FiHISMU.
Mpumitka: Konn moTtop posbnokosaHo, SWO/SWC/PHO/PHC/STOP/BAR BMUKaloTbCA OAHOYACHO.

8.10) NOBIAOMJIEHHA NMPO MOMUIKA

Hwxye HaBedeHo Aesiki 3 NoBiAOMMEHb, SiKi 3'ABMNSIOTLCS Ha Aucnnei y pasi BUHUKHEHHSI HECT paBHOCTEN:

PHO PHC STOP BAR

[ . - . o . .
Err i Momwusika MoTopa MepeBipTe NPOBOAKY MOTOPA, HECMpaBHMIN MOTOp a6o He NigknYeHui, npobnema B 6rioui ynpasniHHs.

Errd Momusika nepesipku hoToenemeHTa

Momunka Bxogy AaTyuka nig vac

ErrY aBTOHanalTyBaHHS
rr5 Momunka sakputts PHOT
Momunka Bxogy STOP nig vac
Erc aBTOHANALLTYBaHHS

Err8 Momunka aktueauii pos'emiB (START/OPEN/
CLOSE) nig 4yac aBToHanaluTyBaHHs!

ANP BTpy4YaHHs aMNnepoMEeTPUYHOro AaTyvka MepeBipTe HaaBHICTb NepeLkod abo TO4OK TepTs.

thell BTpy4aHHs1 TepMogaTtymka MeperpiB Yepes NocTilHi nepewwkoan. Po3bnokyiite BOpoTa i NepekoHanTecs, Lo HeMae TOYOK TepTs.
ouLd [NepeBaHTaXXEeHHs MepeBuLLEHHA MakCcUManbHOI NOTYXHOCTI. MNepeBipTe MOTOp i HAsiBHICTb TOMOK TEPTS.

bAr IAkTuBaLis Bxogy SENSOR nig yac pyxy
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9) TEXHIYHE OBCJ1TYTOBYBAHHA

HaCTyI'IHa TaGJ’IVILl,FI BUKOPUCTOBYETbLCA AONA 3anucy p06iT 3 TeXHIYHOro OGCJ'IyFOByBaHHﬂ, BAOCKOHaneHHA abo PEMOHTY, WO

Meyvatka
Oata Mignuc cneuianicta
Onuc onepadii
Meyvatka
Oata Mignuc cneuianicta
Onuc onepauii
Meyvatka
Oata Mignuc cneuianicta
Onuc onepauii
MeyaTtka
Oata Mignuc cneuianicta
Onuc onepauii
MevaTka
Oata Mignuc cneuianicta
Onuc onepauii
MevaTka
Oata Mignuc cneuianicta
Onuc onepauii
MevaTka
Oata Mignuc cneuianicta
Onwc onepauii
Meyvatka
Nata Mianuc cneuianicta
Onuc onepauii
Meyvatka
Oata Mignuc cneuianicta
Onvc onepauii
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BULL 1224 TURBO

ISTRUZIONI PER L’UTILIZZATORE

NORME DI SICUREZZA

® Non sostare nella zona di movimento dell'anta.
¢ Non lasciare che i bambini giochino con i comandi o in prossimita dell'anta.
e |n caso di anomalie di funzionamento non tentare di riparare il guasto ma rivolgersi ad un tecnico specializzato.

MANOVRA MANUALE E D’EMERGENZA

In caso di mancanza dell’energia elettrica o di guasto, per azionare manualmente I'anta procedere come segue:

- Inserita la chiave personalizzata C, farla ruotare in senso antiorario e tirare la leva L.

- Il motoriduttore € cosi sbloccato ed € possibile movimentare manualmente I'anta.

- Per ristabilire il normale funzionamento richiudere la leva L ed azionare il cancello manualmente fino ad ingranamento avvenuto.

MANUTENZIONE

e Controllare periodicamente I’efficienza dello sblocco manuale di emergenza.

e Astenersi assolutamente dal tentativo di effettuare riparazioni, potreste incorrere in incidenti; per queste operazioni contattare un
tecnico specializzato.

e Verificare periodicamente I’efficienza dei dispositivi di sicurezza e le altre parti dell’impianto che potrebbero creare pericoli in seguito
ad usura.

e Verificare |'efficienza delle fotocellule almeno ogni 6 mesi.

e Conservare con cura il registro di manutenzione che l'installatore ha I'obbligo di consegnarvi, rispettare il piano di manutenzione
previsto.

e Scollegare I'alimentazione in caso di manutenzione o pulizia delle parti.

e Esaminare frequentemente che tutte le parti dell'automazione siano fissate saldamente e controllate segni di usura o danni a cavi,
molle e fissaggi. Non utilizzare I'automazione se sono necessarie riparazioni o0 manutenzioni.

SMALTIMENTO

Come indicato dal simbolo a lato, & vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici in quanto alcune parti che lo
compongono potrebbero risultare nocive per ’'ambiente e la salute umana, se smaltite scorrettamente. L’apparecchia-
tura, pertanto, dovra essere consegnata in adeguati centri di raccolta differenziata, oppure riconsegnata al rivenditore
al momento dell’acquisto di una nuova apparecchiatura equivalente. Lo smaltimento abusivo del prodotto da parte
dell’utente comporta I'applicazione delle sanzioni amministrative previste dalla normativa vigente.
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BULL 1224 TURBO

USER’S HANDBOOK

SAFETY MEASURES

¢ Do not stand within the gate movement area.
e Children must not play with controls and near the gate.
¢ |n the event of malfunctions, do not attempt to repair the failure but contact the specialised personnel.

MANUAL AND EMERGENCY MANOEUVRE

In the event of power failure or malfunction, to manually operate the gate proceed as follows:

e After inserting the customized key C, turn it anti-clockwise and pull the lever L.

e The geared motor is unlocked and the gate can be moved by hand.

e To return to the normal operating mode, close the lever L again and manually activate the gate until it is geared.

MAINTENANCE

e Every month check the good operation of the emergency manual release.

e |t is mandatory not to carry out extraordinary maintenance or repairs as accidents may be caused.These operations must be carried
out by qualified personnel only.

e Periodically check the efficiency of the safety devices and other parts of the system that could generate hazards due to wear and
tear.

e The operator is maintenance free but it is necessary to check periodically if the safety devices and the other components of the
automation system work properly. Wear and tear of some components could cause dangers.

e Keep the maintenance record that must be handed to you by the installer, and comply with the maintenance schedule.

® Unplug the system from the power source when servicing or cleaning the parts.

® Regularly check that all parts of the automation system are firmly secured and check for signs of wear or damage to cables, springs
and fastening screws. Do not use the automation system if the same requires repairs or maintenance.

WASTE DISPOSAL

As indicated by the symbol shown, it is forbidden to dispose this product as normal urban waste as some parts might
be harmful for environment and human health, if they are disposed of incorrectly. Therefore, the device should be dis-
posed in special collection platforms or given back to the reseller if a new and similar device is purchased. An incorrect
disposal of the device will result in fines applied to the user, as provided for by regulations in force.
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MOCIBHUK 3 EKCMNITYATALLII

NPABUINA BE3NEKU

He nepebyBaiTe B 30Hi pyXxy CTYrKU.
He pos3Bonsvite AiTaM rpatucs 3 enemeHTammn ynpaeniHHs abo 6ins cTynku.
Y pasi BUHUKHEHHS1 HECMPABHOCTEN HEe HamaranmTecs YyCyHYTU HECNPaBHICTb CaMOCTIHO, a 3BEPHITbCSA A0 kBanichikoBaHOro gaxiBus.

PYYHE TA ABAPINHE KEPYBAHHA

pasi BigKMOYEHHs enekTpoeHeprii abo HecnpaBHOCTEN BOPOTaMM MOXHA KepyBaTy BPY4HY, SIK MOKA3aHO HUXYE:
BcTasTe nepcoHansHuii knod C y oTBip, NOBEPHITL MOro NPOTY FTOAUHHUKOBOT CTPINKM Ta NOTATHITL 3a Baxinb L.
Lle po36rokoBye MOTOP-pEAYKTOP, i CTYNKYy MOXHa pyxaTu Bpy4yHY.
LLlo6 BigHOBMTM HOpMarbHY pobOTY, 3HOBY 3aKpWINTE Baxinb L i nepeMicTiTe CTynKu Bpy4Hy, [OKU BOHWU He 3adikCytoTbCS.

TEXHIYHE OBCJTYTOBYBAHHA

LLlomicsaus nepeBipsinTe CnpaBHICTb aBapinHOro py4YHOro po36oKyBaHHS.

He moxHa npoBOAUTM No3ayeprose TexHiYHe 06cnyroByBaHHA abo PEMOHT, OCKINbK/ Lie MOXe NPU3BECTU A0 HeLacHUX
BMnagkiB. Lli onepauii NOBMHHI BUKOHYyBaTWUCS TiNbKy KBanichikoBaHMM NepcoHanom.

PerynapHo nepeBipsante epeKkTMBHICTE pO6OTN 3an0BiXKHNX MPUCTPOIB Ta iHLLIMX KOMMOHEHTIB CUCTEMU, AKi MOXYTb CTAHOBUTU
Hebe3neky Yyepes 3HOLLYBaHHS.

MpuBig He noTpebye HaneXHOro TEXHIYHOro O6CYroByBaHHs, ane HeobXiAHO NePioANYHO NePEBIPATM NpaLe3faTHICTb 3aXUCHUX
NPUCTPOIB Ta IHLWMNX YACTUH CUCTEMU. 3HOC AEAKMX KOMIMOHEHTIB MOXE CMPUYUHUTI HeBe3neky.

36epirarite xXypHan TexHi4YHOro o6CcnyroByBaHHsi, HagaHW onepaTopoM, y 6e3ne4HOMy MiCLli Ta BUKOHYNTE 3anfiaHOBaHE TEXHIYHE
obcnyroByBaHHs.

BigkmntouiTb enNeKkTpoXMBIIEHHS Nif Yac TEXHIYHOro 0b6CcnyroByBaHHs abo OUULLIEHHS OeTanen.

PerynspHo nepesipsiiTe, 4v BCi YaCTVHW NPUBOAY HALNHO 3aKPINmeHi, @ TakoX HasiBHICTb 3HOCY abo MOLLKOAKEHb KabeniB, NPy»KuH
i KpinneHb. He BUKoOpUCTOBYIMTE NPUBIA, AKLLO NOTPIGEH PEMOHT abo TexHiYHe 06CnyroByBaHHS.

YTUNI3ALUIA BIAXOAIB

Ak nokasaHo cumBOnom, uen Bupi6 3abopoHeHO yTuMidyBaTM pa3oM 3i 3BMYaViHMMKM NOBYTOBUMMK Bigxogamw,
OCKiNbKW AedKi MOro YacTMHMU MOXYTb OyTU LUKIANMMBMMU OIS HABKOMULLHLOrO Ce-pefoBuLLa Ta 3[40pPOB'S MIOAVHY,
SKLLO X yTUMi3yBaTU HenpasBuiibHO. TOMy MPUCTPIN chig yTunidyBaTn Ha crevlianbHux nnatdopmax ana 36opy abo
NMoBEpHYTW MpoAaBulo, skwo byae npuabaHo HOBWIM aHanoriYHUn NpUCTpin. HenpaBunbHa yTumisauis npucTporo
npu3Bee OO HaKNafeHHs Ha KopucTyBaya LWTpadis, nepeadavyeHnx YHHUM 3aKOHO4ABCTBOM.
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Mpumitka

Koo

9686032

9686337

9688088

Mos.

7

81968600673

9

10 | 968600656
11| 968600674

12

MpumiTtka

Kop

9688317

9686329
9686333
9686341
9686335

Mos.

1| 968600671

2
3
4
5
6
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Dichiarazione di Conformita UE (DoC)

Nome del produttore: Automatismi Beninca SpA

Indirizzo: Via Capitello, 45 - 36066 Sandrigo (V1) - Italia

Telefono: +39 0444 751030 . Indirizzo e-mail: sales@beninca.it

Persona autorizzata a costruire la documentazione tecnica: Automatismi Beninca SpA

Dichiara che il documento e rilasciato sotto la propria responsabilita e appartiene al
seguente prodotto:

Tipo di prodotto: Attuatore elettromeccanico 24Vdc per cancelli scorrevoli
Modello/Tipo: BULL1224 TURBO Accessori: N/A

11 prodotto sopraindicato risulta conforme alle disposizioni imposte dale seguenti direttive:

Direttiva 2011/65/EU
Direttiva 2014/53/EU
Direttiva 2006/42/CE

Sono state applicate le norme armonizzate e le specifiche tecniche descritte di seguito:

ETSI EN 300 220-1V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSIEN 301 489-1Vv2.1.1

ETSIEN 301 489-3Vv2.1.1

EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 + AC:2011 + A2:2013
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015

50581:2012

EN 13241-1:2003

EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003 (se applicabile)

11 Certificato di Conformita di questo documento corrisponde all'ultima revisione disponi-
bile al momento della stampa e pud risultare differente per esigenze -editoriali
dall'originale disponibile presso il produttore.

Beninca Luigi, Responsabile legale.
Sandrigo, 29/05/2018.

%U,f. ‘I/ZM'WS'

UE Declaration of Conformity (DoC)

Manufacturer's name: Automatismi Beninca SpA

Address: Via Capitello, 45 - 36066 Sandrigo (V1) - Italia

Telephone: +39 0444 751030 . Email address: sales@beninca.it

Person authorised to draft the technical documentation: Automatismi Beninca SpA

Declare that the DOC is issued under our sole responsibility and belongs to the follow-
ing product:

Product type: automatic system 24Vdc for sliding gates
Model/type: BULL 1224 TURBO Accessories: N/A

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union
harmonization legislation:

Directive 2011/65/EU
Directive 2014/53/EU
Directive 2006/42/EU

The following harmonized standards and technical specifications have been applied:

ETSI EN 300 220-1V3.1.1

ETSI EN 300 220-2V3.1.1

ETSIEN 301 489-1V2.1.1

ETSIEN 301 489-3V2.1.1

EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 + AC:2011 + A2:2013
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015

50581:2012

EN 13241-1:2003

EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003 (as applicable)

The certificate of conformity in this document corresponds to the last review available
at the time of printing and could differ for editorial requirements from the original
available from the manufacturer.

Beninca Luigi, Legal Officer.
Sandrigo, 29/05/2018.

%U,.E ’/Z&MM,S'

Hexaapauis Bignosinnocti €C (DoC)

BupoGuuk: Automatismi Beninca SpA.

Appeca: Via Capitello, 45 - 36066 Sandrigo (V1) - ITanis

TenedoH: +39 0444 751030 Agpeca enekTpoHHOT nowwTK: sales@beninca.it
Oco0a, YIOBHOBOKEHA Ha po3pOOKY TEXHIYHOI TOKyMeHTauii: Automatismi Beninca SpA

3assensemo, ujo DOC sudaecmucs nio nauty 6UKIIOUHY 6I0N0I0ANLHICHIb | 6IOHOCUMbCSA
00 HACMYNHO20 NPOOYKMY:

Tun npoaykry: ABTOMaTHKA ISl BiIKATHUX BOPIT
Mogzens/tun: BULL 1224 TURBO Axcecyapu: N/A

Buweskasanuii npoOoykm 6ionosioae no10i#censam HACmynHux OUpeKmue:
OupekTtusa 2011/65/EU
OupekTtusa 2014/53/EU
OupekTuBa 2006/42/CE

Bynu 3acmocosaHi eapMoHi308aHi cmaHOapmu ma mexHidHi creyucgbikauii,
onucaxi Hux4e:

ETSI EN 300 220-1V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSI EN 301 489-1V2.1.1

ETSI EN 301 489-3V2.1.1

EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 + AC:2011 + A2:2013
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015

50581:2012

EN 13241-1:2003

EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003 (IKLL,O 3aCTOCOBYETHCS)

Cepmughixam 6ionogionocmi 6 ybomy OOKYMeHmi 8i0N0BIOAE OCMAHHLOMY 02150,
QOCHYNHOMY HA MOMeHM OPYKY, | MOdIce BIOPIZHAMUCA 3a PeOAKYIHUMU 8UMO2AMU 6i0
opueiHay, 00CmynHoz2o 6id 6upoOHUKA.

Beninka Jlyimxi,

Bi/INOBINATLHUHN 3 FOPHIUYHUX
nutane. Sandrigo, 29/05/2018.

%d: '/Zm'ﬂ_ﬁ'
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